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Altivar 71

Pfiru¢ka pro konfiguraci a nastaveni
Frekvenéni ménice
pro asynchronni motory
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Pred tim, nez zaénete

Pred zahajenim prace s frekvenénim méni¢em prostudujte nasledujici informace:

NEBEZPECNE NAPETI
- PFed pfipojenim frekvenéniho ménice k napajeni prostudujte dokumentaci k frekvenénimu ménici.
Instalaci, nastaveni, idrzbu a opravy smi provadét pouze kvalifikované osoby.

Po pfipojeni frekvenéniho ménice k napajeni se na komponentech vykonové ¢asti i nékterych ¢astech
fidici desky mlze objevit sitové napéti. Je zivotu nebezpecné se jich dotykat. PFfi praci s méni¢em
musi byt vSechny kryty v uzaviené poloze.

PFi jakychkoliv pracich, tykajici se elektrické instalace frekvenéniho ménic¢e nebo pracich na strojnim
zafizeni musi byt napajeci napéti vypnuto. Po odpojeni napdjeni je nutno, pfed zahajenim prace na
ménici a ¢astech s nim galvanicky spojenych vyékat 15 minut od doby zhasnuti displeje. Tato doba
staci na vyhbiti filtracnich kondenzatord ss meziobvodu.

Motor Ize uvést do klidu deaktivaci logického vstupu nebo pfivedenim nulové zadané hodnoty otacek
na prislusny analogovy vstup nebo pfikazem pfes sériovou linku. Pokud je nutné z hlediska
bezpecnosti osob pracujicich na pohonu vyloucit moznost nahodného rozbéhu motoru, Ize vyuzit
bezpecnostni funkce frekvenéniho ménic¢e ,Power Removal* a pouzit doporu¢ené schéma zapojeni
pro kategorii nebezpeénosti 3 die CSN EN 954-1 a Grovné 2 dle CSN/IEC/EN 61508.

Méni¢ je vybaven ochrannymi obvody a funkcemi, které mohou zpuUsobit v pfipadé poruchy,
zablokovani frekvenéniho méni¢e a zastaveni motoru. PFi¢inou poruchy muze byt mechanické
zablokovani motoru, kolisani napajeni nebo jiné poruchy v siti. Pominuti téchto pfi¢in mize zpulsobit
automaticky rozbéh motoru. Pokud neni aktivovana bezpecnostni funkce frekvenéniho ménice ,,Power
Removal“ mize byt tato situace nebezpeéna pro jisté typy stroju, zafizeni nebo obsluhu.

V téchto pfipadech musi byt provedena vhodna opatfeni proti opétovnému rozbéhu, napfiklad detekce
zastaveni motoru vhodnym snimacdem otdéek s odpojenim od napdjeni, pokud bylo zastaveni
zpusobeno poruchou.

Frekvenéni méni¢ musi byt instalovan v souladu s mezinarodnimi a narodnimi normami a predpisy. Za
dodrzeni téchto norem a pfedpist jakoz i za splnéni mezinarodnich direktiv ( EMC, Low Voltage,
Machinery ) a adekvatnich narodnich nafizeni vlady dle zakona €.22/97 Sb. je odpovédny projektant,
konstruktér, instalatér, vyrobce rozvadéce nebo systémovy integréator.

Frekvencéni méni¢ Altivar 71 je nutno chdpat ve smyslu shora uvedenych direktiv a nafizeni jako
soucastku (komponentu) nadfazeného celku (stroje, rozvadéce, vyrobni linky nebo systému).
Odpovédnost za splnéni direktiv, vztahujicich se k tomuto nadfazenému celku, nese koneény uzivatel.

Schneider Electric nenese odpovédnost za poruSeni norem, narodnich nebo mezinarodnich predpist
nebo pfipadné poSkozeni ménic¢e, motoru a dalSich zafizeni souvisejicich s pohonem, pokud byly
zplsobeny neodbornou instalaci nebo nastavenim méni¢e nezaSkolenou osobou. V pfipadé dalSich
dotazu nebo pfipominek se laskavé obratte na Vaseho dodavatele nebo firmu Schneider Electric CZ
S.I.0.

Vyrobky popsané v této pfiruc¢ce podléhaji konstrukénim a funkénim zménam.Tyto zmény nelze pouZzit

jako podklad pro zménu smlouvy mezi dodavatelem a odbératelem. V pfipadé nejasnosti se laskavé
obratte na Vaseho dodavatele nebo firmu Schneider Electric Ccz s.r.o.

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Dokumentace

Priruéka pro instalaci
Obsahuje pokyny pro montaz a zapojeni frekvenéniho ménice

Priruéka pro konfiguraci a nastaveni
Obsahuje popis funkci, parametrd a pouziti obsluznych terminal(. (Vestavény a graficky obsluzny terminal) Dale jsou zde
popséany zakladni komunika¢ni funkce. Podrobnosti naleznete v jednotlivych pfiru¢kach pro komunikace.

Priruéka komunikaénich proménnych

Obsahuje popis:
parametr( se specifickymi informacemi pro pouZiti pfi oviadani po komunikaéni sbérnici po komunikaéni sbérnici nebo siti.
stavového diagramu a popis pracovnich stavll frekvenéniho ménice pfi oviadani po komunikaéni sbérnici
vztaht a rozdild mezi mistnim ovladanim a ovladanim po komunikaéni sbérnici

Priruéky pro Modbus, CANopen, Ethernet, Profibus, INTERBUS, Uni-Telway, FIPIO, Modbus
Plus atd.

Tyto pFirucky jsou dodavany s prislusenstvim pro komunikaci. Popisuji montaz, pfipojeni ke komunika¢ni sbérnici, signalizaci
provoznich stavd, diagnostiku a konfiguraci specifickych parametrd pro komunikaci prostfednictvim vestavéného nebo
grafického obsluzného terminalu.

Tyt pfirucky téz popisuji komunikaéni sluzby jednotlivych protokold.

Priruéka pro nahradu méniéa ATV58/58F frekvenénim méniéem Altivar 71

Tato pfiru¢ka popisuje rozdily mezi Altivar 71 a frekvenénimi méni¢i ATV58/58F. Vysvétluje, jak Ize nahradit ATV58/58F za
ATV71, véetné toho, jak nahradit jednotlivé komunika¢ni proménné pfi ovladani po komunikaéni sbérnici.
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Postup pfi nastavovani frekvenéniho meéniée

POSTUP PRI MONTAZI A PRIPOJENI

o 1 viz Pfiruéka pro instalaci

POSTUP PRI KONFIGURACI A NASTAVENI:

n 2 Piipojeni napéjeni, bez povelu chod

n 3 Volbajazyka, pokud je pouzivan graficky terminal

n 4 Konfigurace sub-menu zéakladni parametry

—— [ZAKLADNI PARAMETRY] [SIMPLY START] (SIM-)

O Volba 2-vodi¢ového nebo 3-vodi¢ového ovladani

O Volba makrokonfigurace

O Nastaveni parametrd motoru

F Spusténi automatického nastaveni
parametrd (Autotuning)

O Nastaveni proudu motoru pro tepelnou ochranu

o Nastaveni doby rozbéhu a dobéhu

O Nastaveni nizkych (LSP) a vysokych otacek (HSP)

Tipy:

n 5 Spusténi pohonu
1 Pfed tim, nez za¢nete pracovat na uvedeni
frekvenéniho ménice do provozu
si promyslete konfiguraci a nastaveni hodnot
parametr( a vyplnte pfipraveny formulaf
pro zaznam nastaveni na stranach 245 a 246.

1 Pro optimalizaci parametrt pohonu nastavte
jmenovité parametry motoru a poté spustte
automatické nastaveni parametr(, viz strana 39.

1 Pokud se pfi nastavovani ztratite, vratte se
k tovarnimu nastaveni, viz strana 223.

Poznamka: provérte, zda zapojeni vstupt

a vystupa koresponduje s nastavenou
konfiguraci frekvenéniho ménice
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Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni

Tovarni konfigurace a nastaveni frekvenénich ménicl Altivar 71 je vhodna pro vétSinu béznych
aplikaci:

Typ makrokonfigurace : Start/Stop
Frekvence sité (bFr): 50 Hz
Aplikace s konstantnim zatéZzovacim momentem, nezavislym na otackach s vektorovym fizenim
bez zpétné vazby (Ctt = UUC)
Zastaveni po nastavené dobéhové rampé (Stt = rMP)
Rezim zastaveni v pfipadé poruchy: volny dobéh
Linearni rozbéhovéa a dobéhova rampa (ACC, dEC): doba trvani 3s
Nizké otacky (LSP): 0 Hz
Vysoké otacky (HSP): 50 Hz
Proud pro tepelnou ochranu motoru (ItH) = jmenovity proud motoru (pfednastavena hodnota zavisi
na typové velikosti ménice)
Hodnota proudu pro dobrzdéni ss proudem (SdC1) = 0,7 x jmenovity proud frekvenéniho ménice
po dobu 0.5 s
Neni aktivni funkce automaticky rozbéh po poruse
Spinaci frekvence 4 kHz pro frekvenéni ménice do 18 kW, pro vysSi vykony 2.5 kHz
Logické vstupy:
- LI1, LI2 (2 sméry otaeni): ovlddani 2-vodi¢ovym zapojenim, LI1 = chod vpfed, LI2 = chod vzad,
- LI3, LI4, LI5, LI6 : Neaktivni (Bez pfifazené funkce)
- Analogové vstupy:
- All: Zadana hodnota ota¢ek 0-10 V
- Al2: 4-20 mA neaktivni (Bez pfifazené funkce)
Relé R1: Poruchové relé. V pfipadé poruchy nebo nepfitomnosti napajeni kontakt R1A — R1C
rozepne.
Relé R2: neaktivni (Bez pfifazené funkce)
Analogovy vystup AO1: 0-10V neaktivni(Bez pfifazené funkce)

Pokud jsou tovarné nastavené parametry vhodné pro aplikaci, neni potfebné toto nastaveni ménit.

Tovérni nastaveni pfidavné desky

Vstupy a vystupy nejsou tovarné nastaveny
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Funkce frekvenéniho ménic€e pro aplikace v pramyslu

Tabulky na néasledujicich stranach shrnuji funkce, obvykle pouzivané pfi pouziti frekvenénich ménicu v riznych aplikacich.
Slouzi pro Vasi orientaci pfi volbé funkci.

V tabulkach jsou zahrnuty nasledujici aplikace:

Zdvih: jefaby, portalové jefaby, sloupové jefaby

Vytahy: modernizace do 1.2 m/s

Manipulace s materidlem: paletizatory/depaletizatory, dopravniky, manipulaéni vale¢kové stoly
Baleni: bali¢ky, etiketovaci stroje

Textilni: tkalcovské stroje, pletaci stroje, pracky

Drevo: automatické soustruhy, pily, drazkovacky

Velky moment setrvaénosti: Odstredivky, mixéry, lisy

Technologie

Uvedené kombinace funkci nejsou povinné ani Uplné. Kazdéa aplikace ma specifické vlastnosti.

Nékteré funkce frekvenéniho méniée Altivar 71 byly specialné vyvinuty pro uréity typ aplikaci. Informace o tom je
vyznaéena na okraji stranky této pFiruéky u pfislusné aplikaéni funkce.

Tabulka obvykle pouzitych funkci - parametry motoru:

Rizeni U/t 67 n n n
Vektorové fizeni bez zpétné vazby 67 n n n n n n n n
Vektorové Fizeni se zpétnou vazbou |67 n n n n n n n n
2-bodové vektorové fizeni 67 n n

Synchronni motor v oteviené smy¢ce | 67 n

Vystupni frekvence 1000 Hz 65 n n

Omezeni prepétovych Spi¢ek na 76 n n

motoru

Propojeni ss meziobvod( - n n
(Viz uZivatelska pfirucka)

Ovladani syceni motoru 141 n n n

prostfednictvim logického vstupu
Spinaci frekvence do 16 kHz

Automatické nastaveni parametr(
(Autotuning)

IR
>
>
>
>
>
>
>
>
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Funkce frekvenéniho ménic€e pro aplikace v pramyslu

Tabulka obvykle pouzitych funkci - zadavani zadané hodnoty otacek:

Bipolarni analogovy vstup +10V |84 n n n

Nelinearni zadana hodnota 86 n n

Frekvenéni vstup 113 n n
Pfepinani zadané hodnoty 114 -123 n

Soucet zadanych hodnot 122 n

Rozdil zadanych hodnot 122 n

Nasobeni zadanych hodnot 122 n

S rampy 125 n n n

Pomalé otacky (Jogging) 132 n n n
Pfredvolené otacky 133 n n n n n

+/- zadavani otacek 136 n
jednopolohovym tlagitkem

+/- zadavani otacek 136 n

dvoupolohovym tladitkem

+/- zadavani otacek v okoli 138 n n
Zz&dané hodnoty

Pamét zadané hodnoty otacek 140 n
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Funkce frekvenéniho ménic€e pro aplikace v pramyslu

Tabulka obvykle pouzitych funkci - aplikaéni funkce:

Rychlé zastaveni

Vyhodnoceni koncovych spinact 142 n n n

Ovladani externi brzdy 144 n n n

Externi méfeni zatizeni 153 n n

Adaptivni zdvih 155 n

PID regulator 159 n
Momentova regulace 167 n n n
Omezeni momentu 170 n n n n
v motorickém/generatorickém

kvadrantu

Vyrovnani zatizeni 78 n n

Ovladani sitového stykace 173 n n n

Ovladani vystupniho stykace 175 n

Polohovani 177 n n

ENA (Mechanicky nevyvazena zatéz) | 74 n
Pfepinani sad parametru 180 n n n n n n n n
Pfepinani parametrd motoru 183 n n n

Navijeni 186 n

Zpusob zastaveni 128 n n n n

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazt nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na VaSeho dodavatele

Funkce frekvenéniho ménic€e pro aplikace v pramyslu

Tabulka obvykle pouzitych funkci - bezpeénostni funkce:

Bezpecéné odpojeni (Viz uzivatelska
pFirucka)

Pozarni rezim 203 n

Zpracovani varovani 103 n n n n n n n n

Zpracovani poruchovych hlaseni 196az |n n n n n n n n
213

Test IGBT 206 n n n n n n n n

Letmy start motoru 199 n n n

N
[y
=
=)
=)
=)
=)

Tepelna ochrana brzdnych rezistor(

Tepelna ochrana motoru pomoci 196 n n n n n n n n
¢idel PTC

Cinnost pfi podpéti 205 n |[n [n
Hlidani vypadku proudové linky 207 n n n n n n
4-20 mA

Hlidani vypadku vystupni faze 201 n

Automaticky reset poruchy 198 n
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Doporuéeni pro instalaci a uvedeni do provozu

Pripojeni k napajeni a konfigurace frekvenéniho ménice:

NEOCEKAVANE CHOVANI ZARIZENI

Z divodu zabranéni neocekavaného rozbéhu zafizeni zajistéte pred pfipojenim frekvenéniho méni¢e k napajecimu napéti,
aby logické vstupy funkce bezpecného odpojeni byly neaktivni - ve stavu log. 0.

Pred pfipojenim napajeciho napéti nebo pred opusténim pravé konfigurovaného menu se presvédcete, Ze logické vstupy
pro povel chod vpfed a chod vzad jsou neaktivni - ve stavu log. 0.

Nerespektovani tohoto varovani mize vést k vdznému urazu!

UPOZORNENI

NEVHODNE NAPAJECI NAPETI
Oveéfte, zda je sitové napdjeci napéti vhodné pro napajeni frekvenéniho méni¢e. Jmenovité napéajeci napéti frekvenéniho
méni¢e naleznete na jeho typovém Stitku. Pokud neni sitové napéjeci napéti kompatibilni, frekvenéni méni¢ se mize poskodit.

Nerespektovani tohoto varovani maze vést k poSkozeni zafizeni!

Pouziti sitového stykace:

UPOZORNENI

Zamezte dlouhodobé éastému spinani sitového stykace (Pfed€asné starnuti kondenzatord ve ss meziobvodu)
Pro spousténi motoru pouzijte logické vstupy.

Zajistéte, aby opakované nedochazelo k spinani sitového stykaée v intervalech kratSich, nez 60 s. Hrozi poSkozeni
omezovaciho rezistoru pro nabijeni kondenzatord ve ss meziobvodu frekvenéniho ménice.

Nerespektovani tohoto varovani maze vést k poSkozeni zafizeni!

Nastaveni a konfigurace frekvenéniho ménice:

- Pro Upravu nastaveni a konfigurace frekvenéniho ménice dle konkrétnich pozadavkd aplikace pouzijte obsluzny terminal nebo
osobni poéita¢ se softvérem PowerSuite

- PFipadny navrat k tovarnimu nastaveni Ize provést v menu [1.12 TOVARNI NASTAVENI] (FSt-) (viz strana 221)

- Existuji tfi typy parametr(:

- Zobrazovaci parametry : provozni veli¢iny zobrazované frekvenénim ménicem

- Nastavovaci parametry : Ize zménit jak za provozu frekvenéniho ménice, tak v klidu.

- Konfigura¢ni parametry : Ize zménit pouze za klidu, pokud je frekvenéni méni¢ zablokovan a neprobiha brzdéni ss proudem.
Za provozu lze tyto parametry pouze zobrazit.

NEOCEKAVANE CHOVANI ZARIZENI

Zmény nastaveni frekvenéniho ménice provadéjte pokud je to mozné v klidovém stavu.
Pokud je nezbytné nastaveni upravovat za chodu motoru: zvazte, zda zmény nemohou poskodit pohon nebo zda nemohou
byt nebezpeéné pro obsluhu zafizeni

Nerespektovani tohoto varovani mize vést k vdznému urazu!
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Doporuéeni pro instalaci a uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu:

Dulezité:

- V nésledujicich pfipadech dochazi z bezpe¢nostnich divodl k rozbéhu motoru az po potvrzeni (vypnuti a zapnuti ) povelu
chod vpred, chod vzad nebo brzdéni ss proudem:

- v rezimu tovarniho nastaveni

- po pfipojeni k napajeni nebo po manualnim resetu poruchy

Pokud neni pfislusny povel potvrzen, nedojde k rozbéhu a displej frekvenéniho méni¢e zobrazuje nSt

- Stav vstupt, konfigurovanych pro funkce chod vpred, chod vzad nebo brzdéni ss proudem neni nutné potvrdit v pfipade, Ze se
aktivuje funkce automaticky rozbéh po poruse (Parametr Atr = YES v menu [1.8 CHOVANI PRI PORUSE] (Flt-) viz strana 198)

Zkouska frekvenéniho méniée s motorem malého vykonu nebo bez motoru:

- V rezimu tovarniho nastaveni je aktivni funkce hlidani vypadku vystupni faze (parametr OPL = YES v menu

[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] (Flt-) viz strana 201) Pro zkouSku pohonu bez motoru nebo s jinym motorem o mensim vykonu,
nez bude frekvenéni méni€ provozovan Ize funkci vypnout nastavenim OPL = No.

- Nastavte skalarni typ fizeni motoru - parametr [Typ Fizeni] (Ctt) = [U/F 2 body] (UF2) nebo [U/F 5 bodl] (UF5). Viz menu
[1.4 MOTOR CONTROL] (drC-) na strané 67.

UPOZORNENI

Pro jmenovity proud motoru< 0.2 In frekvenéniho méni¢e nelze zabezpecit tepelnou ochranu motoru
Zabezpecte motor proti pfehfati jinym zpasobem.

Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni

Napdjeni paralelné zapojenych motoru z frekvenéniho ménice:

- Nastavte skalarni typ Fizeni motoru - parametr [Typ Fizeni] (Ctt) = [U/F 2 body] (UF2) nebo [U/F 5 bod(] (UF5). Viz menu
[1.4 MOTOR CONTROL] (drC-) na strané 67.

UPOZORNENI

Tepelnou ochranu paralelné zapojenych motort frekvenéni méni¢ nezabezpecduje. Je nutné zabezpedit
externi ochranu pro kazdy motor.

Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni

13

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manuélu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Graficky obsluzny terminal

Pro frekvenéni méni¢e malych vykonu je graficky terminal dodavan jako pfisluSenstvi. Je soucasti
standardni dodavky frekvenénich ménicl vétsich vykona (viz katalog Altivar 71) Obsluzny terminal Ize
oddélit od frekvenéniho ménice a pouzit jako vzdaleny terminal napf. namontovany na dvefich
rozvadéce. Kabel a montazni material je dodava jako pfisluSenstvi (Viz katalog Altivar 71)

Popis obsluzného terminalu:

1 Graficky displej

2 Funkéni klavesy
F1, F2, F3, F4
viz strana 15

7 klavesa ESC : Opusténi menu nebo
‘ parametru, nebo vymazani zobrazené

hodnoty a navrat k pfedtim ulozené
3 @ hodnoté
' 6 Klavesa FWD/REV pro reverzaci

4 / sméru otaeni motoru

3 Klavesa STOP/RESET ~_

4 Klavesa RUN \

5 Navigaéni togitko - stisk (ENTER): - uloZeni aktualni hodnoty (ENTER)
- vstup do menu, volba parametru
- ota¢eni vlevo nebo vpravo: - snizovani nebo zvySovani hodnoty parametru

- pohyb v menu na pfedchozi nebo néasledujici fadek
- Snizovani nebo zvySovani zadané hodnoty pfi
ovladani frekvenéniho ménice z terminalu

Poznamka: pokud je povoleno ovladani frekvenéniho ménice z obsluzného terminalu, Ize pro tyto
Ucely pouzit klavesy 3, 4, 5 a 6.

14
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Graficky obsluzny terminél

Zobrazované Gdaje na displeji:

i —= RO Term +000Hz oA

2 —= 1 ZRIVE MENLU |:| - 6
1.1 SIMPLY START

3 1.2 5ETTINGE

1.4 MOTOR CONTROL
1.5 WPUTS | QUTPUTS CFG

«— T T I N
ERENE)

1 Radek zobrazeni provoznich stav(i a provoznich veli¢in. Obsah tohoto Fadku Ize nakonfigurovat.
V tovarnim nastaveni zobrazuije:

- Provozni stav pohonu (viz strana 16)

- Aktivni zplsob Fizeni:

- Term: ze svorkovnice frekvenéniho ménice

- LCC: prostfednictvim obsluzného terminalu

- MDB: po sbérnici Modbus

- CAN: po shérnici CANopen

- NET: prostfednictvim komunikacni desky

- APP: prostfednictvim programovatelné desky
. Z&danou hodnotu vystupni frekvence

- Proud motoru

2 Radek menu. Zobrazuje nazev aktualniho menu nebo sub-menu.

3 Oblast pro zobrazeni jednotlivych polozek aktualniho menu, sub-menu, hodnot parametrd,
sloupcovych grafli atd. Udaje jsou zobrazeny na max 5-ti Fadcich. PFislusny fadek nebo hodnota,
zvolena navigac¢nim tocitkem je zobrazena inverzné (Svétlé pismo na tmavém podkladu)

4 Zobrazeni funkce pfifazené dané funkéni klavese F1 az F4. Napfiklad:

- Code F1  Zobrazeni kédu zvoleného parametru. (odpovida kodu na sedmisegmentovém
displeji)

- HELP F1 : Napovéda

- << F2  :Vodorovna navigace doleva nebo skok na pfedchozi menu/sub-menu nebo pfi
nastavovani hodnoty pfechod na dalsi Cislici. Oznacend Cislice je zobrazena inverzné — viz pfiklad na
strané 17)

- >> F3  :Vodorovna navigace doprava nebo skok na nasledujici menu/sub-menu nebo pfi
nastavovani hodnoty pfechod na dalsi Cislici. Oznacend Cislice je zobrazena inverzné — viz pfiklad na
strané 17)

- Quick F4 : Rychla navigace, viz strana 21

5 Signalizuje, Ze pod aktualné zobrazenym oknem jiz nejsou dalsi arovné
Signalizuje, Ze pod aktualné zobrazenym oknem jsou dalSi arovné

6 Signalizuje, Ze nad aktualné zobrazenym oknem jiz nejsou dalsi arovné
Signalizuje, Ze nad aktualné zobrazenym oknem jsou dalSi Urovné
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Graficky obsluzny terminél

Provozni stavy frekvenéniho ménice:

- ACC: Rozbéh po rampé

- CL1: Proudové omezeni

- CTL: Rizené zastaveni pfi vypadku faze napajeciho napéti

- DCB: Probiha brzdéni ss proudem

- DEC: Dobéh po rampé

- FLU: Syceni motoru aktivni

- FST: Rychlé zastaveni

- NLP: Sitové napajeci napéti neni pfitomno

- NST: Volny dobéh

- OBR: Dobéh s automatickym prodlouzenim dobéhové rampy
- PRA: Frekvenéni méni¢ zablokovan, aktivni bezpe¢nostni funkce
-  RDY: Pohon pfipraven

- RUN: Pohon v chodu

- soc: Rizené odpojeni vystupu aktivni

- TUN: Probiha automatické nastaveni parametrt (autotuning)
- USA: Varovani — podpéti
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Graficky obsluzny terminél

Pfiklad volby polozek:

RO Tarre DU 00HE i
5 LAMLANGE

Frasg b of
Seuech
Eazaiicl
talare

=T
Chicgam

PEHANETER SELECTEON
LI SETTIRGS
Hamg i=Zimen!
Frzamtalzn
Cpom praicn
Bessakatalen I
e pradan O

o NI

ALY Tarme #2000 05
Arrwleistiin
El51s
M= 0o M = )
. e

RO Tom  sliCH A
Fosamalin
>
9B s
Min = i1 Mo = SFR AR
o Thizh

Pokud je mozna pouze jedina volba, zvolena polozka je oznagena symbolem U
Pfiklad: Lze zvolit jeden z jazykl

Pokud lIze zvolit vice polozek, zvolené polozky jsou oznaceny b
Pfiklad: Pro vytvoreni svého vlastniho uZivatelského menu Ize zvolit nékolik parametru.

Priklad nastaveni hodnoty parametru:

Pro volbu nastavované cislice se pouziji klavesy F2 a F3 s funkci << a >>. Hodnota vybrané ¢islice se nastavi pomoci otaceni
navigacniho to¢itka doprava nebo doleva.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Graficky obsluzny terminél

Prvni pFipojeni k napajeni

Pfi prvnim pfipojeni frekvenéniho ménice k napajecimu napéti je uzivatel automaticky proveden menu volba jazyka a menu
pfistupova Uroveri az po menu 1 - menu pohon [1. POHON] [1. DRIVE MENU]. Pfed spusténim motoru je nutné nastavit
parametry sub-menu 1.1 - zakladni parametry [1.1 ZAKLADNI PARAMETRY] [1.1 SIMPLY START] a aktivovat funkci
automatické prizpdsobeni parametrd — autotuning.

8] Telemecanique | Uvodni obrazovka.
ATVTIHUZ2NA Zobrazuje se po dobu 3 s od okamziku pfipojeni k napajeni.
..M:.':"iigblﬂrblllﬂ.h'

3 senonds l

e - Po 3 s dojde k pfepnuti — zobrazi se
S—-— menu 5 - volba jazyka [5. JAZYK] [ 5. LANGUAGE ]
|
S T E L Po volbé jazyka se zobrazi menu 2 - pfistupova prava
l_ [2. PRISTUP. PRAVA] [ 2. ACCESS LEVEL]
Manced (Viz strana 27)
Zvolte typ pfistupovych prav a stisknéte ENT
|
[Bo Tare  #D0H:  ooa |
S Dojde k pfepnuti do menu 1- pohon

13 SETTINGS
1A ROTOR GONTROL

[1. POHON] [1. DRIVE MENU].
Pro navrat do hlavniho menu [MAIN MENU]

1.5, INPUTE  CLTPUTS CRG
Gtk ww T

stisknéte klavesu ESC.

ESC |

[Rre Tane_ e000He  ooE |
Walh WENL

2 KOCESE LEVEL
J0OPEN (BAVE AS
4 PESSANCHL
2 LARGUAGE
Cada Qe
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Graficky obsluzny terminél

Nasledné pfFipojeni k napajeni

3 Tebevecaraque
ATVTIHUZ2ZM4

2N 1EVSEDY
Cerriig. n-l

3 BECONDS l

Ry Teen 18- (LY

1. ONIE NERL

1.2 NONITOHRING

1.5 BETTIRGE:

1. & ROTOR CORTHOL

1.5 INPUTE  DUTIRUTS CF G

Coxln s o Dk

10 secands l

TR Teem  eaGdE 008

Fisganiey il

38 Hz
i———

Mi-=il Mia=83

ik

ENT or ESC ]

|5 Teme adEH: 004 |

SN MEML

2ALCESS LEVEL
SOFENSRVE AS
4 AT

5 LAMOUEOE

(=) Chaich

Pfepnuti do menu 1 — pohon
[1. POHON] [ 1.DRIVE MENU]
po uplynuti 3 s.

Pokud neni do 10 s provedena zadna volba,
displej se automaticky prepne do rezimu
zobrazeni provoznich veli€in. (Vzhled obrazovky
zavisi na zvolené konfiguraci)

Navrat do hlavniho menu pomoci klavesy ENT (ESC)
(pfipadné klavesou ESC z menu 1 — pohon)

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz

19


http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Graficky obsluzny terminél

Volba parametru a nastaveni jeho hodnoty

Priklad : volba parametru doba rozbéhu:

T CRWE WERD T3 SETTIRGS T T
T SR STERT =T [Farpewmem T ENT
1.2 OM TORMG — [T T —
1.3 BETTINGS _ [Cevmn- uera| _ EIE“I o
. NBLAT LI R TR EEC | scomierasen j25s | ENT O
1.5 INPUTSOUTPUTS CFG - e et 3 134853 _-— Mn=[Lpr Hiax = 8 G
[ e wie S Cade i e e | EEC s
Poznamka:

Volba parametru :
- otacenim navigacniho tocitka nalistujte sub-menu

- Stisknéte navigacni toc¢itko (ENTER)
- otacenim navigacniho tocitka nalistujte parametr
- Stisknéte navigacni tocitko (ENTER)

Nastaveni hodnoty parametru :
- Pro volbu nastavované Cislice hodnoty se pouziji klavesy F2 a F3 s funkci << a >>. Hodnota
vybrané cislice se nastavi pomoci otaceni naviga¢niho tocitka doprava nebo doleva.

Navrat k pdvodni hodnoté parametru :
- Stisknéte ESC

Potvrzeni nové hodnoty parametru :
- Stisknéte navigacni tocitko (ENTER)
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Graficky obsluzny terminél

Rychléa navigace v menu

Konfigurace funkéni klavesy F4 pro funkci rychla navigace umozriuje velmi rychly pohyb mezi jednotlivymi parametry.

Priklad:
MIE Taim #0U00HE LA
1.4 MOTOR SO TROL
SPasched el e SO IETC
Mibpd molod ot 050 kY [ 5] H
Sk o will SOE Y
Sakmd reofl Caimnt LA
Miaksd rrolir Bag S0 HE
Lode i LE (=it

Po stisku klavesy F4 se zobrazi displej rychla navigace, ktery poskytuje 4 moznosti:

KUY Tt

Wil O HE DA,

LPJICKE MEYICS TI0H

DEECT ALCESSE TU
N0 LEET MODIHGAT NS
CGUTOMULTIFOINT SCHEEN

ENT

Liim

v

Viz strana 238

—>

—
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- Volba navrat do hlavniho menu
[RETURN TO MAIN MENU ]

RIT Tatm +ULUCHE P

HE M MEM]

2ALCESELEVEL

Aid'ER f EAVE &5

4 PESIEENUELD

8 LENGUSEE
Lide

R

- PFimy pfistup do menu ...

[ DIRECT ACCESS TO ... ]

Volba otevre pFistupové okno, které obsahuje text
»1.0“. Pro volbu nastavované ¢islice se pouziji
klavesy F2 a F3 s funkci << a >>. Hodnota vybrané
Cislice se nastavi pomoci ota€eni naviga¢niho
tocitka doprava nebo doleva — napf. jako nize: ,1.3"

ROT Terr WI00Nr A BRI Tam <0001 D&
CAE:LCT ACCISS TO U 3ECTTIRhGS
Epy T [=8m3 norem ar:
1.3 Th TR e
o caderalizy 3 a3
D Esrwie 1 a4
L ] Do rr L L] Cials
- 10 poslednich zmén
[ 10 LAST MODIFIKATIONS]
Otevie se okno, ve kterém jsou naposledy
zménéné parametry pfimo pfistupné:
nET Terr sl 0Dir 0K DT Te 000z D4
4T LAST MOCIFICAT 4 S Ratsd Tod sl
AoE BT b
Dreli. paree i i1ix ENT
Placast Tod corerd 28 |—= 1504
Prasd gpestd 4 el R —
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Graficky obsluzny terminél

Hlavni menu [HLAVNI MENU] [MAIN MENU]

[rEs

Terr  l0ic  ds |
B HRIHL

1]
3 OPEN | BANT AS

4 FASTADIRD

& LAHOLUGE

| Ceee
ENOHTOIRHG CORMG
TS LAY CORMG

Temm mioda Ok

[

9.5 GETTIMGS
9.4 MCTOE SOMT ROL
1.8 WPJTS § DUTPUTS CRG

| 1 DRAME MO |
ZERG

L=im e a Uure

pR - Faa 2l L]

1.7 AFPLIDETIIN FUNOT
96 PAULT RS LR GE MENT
18 S0 AR BT TR

110 RO ETICE

.11 IDENTIFICATION

142 FACTOREY SETTIHGS
115 USEE MESMY

144 PRCGRANWALLL CARD

Obsah hlavniho menu [HLAVNI MENU]

[1. POHON] [1.DRIVE]

Menu 1 — pohon

Viz néasledujici strana

[2. PRISTUP. PRAVA]
[2.ACCESS LEVEL]

Menu 2 — pristupova Grover

Definovani rozsahu pfistupu k menu

[3. NACTENI/ULOZENI]
[3. OPEN/SAVE AS ]

Menu 3 — nacteni/uloZeni konfigurace a
nastaveni

Nacteni souboru konfigurace a nastaveni
z paméti nebo uloZeni aktualniho nastaveni.

[6 MONITORING CONFIG.]

[4_ HESLO] Menu 4 — heslo Nastaveni hesla pro ochranu konfigurace a
[4. PASSWORD] nastaveni frekvenéniho ménice

[5. JAZYK] Menu 5 — volba jazyka Volba jazyka

[ 5. LANGUAGE]

[6. KONFIG. Menu 6 — konfigurace obsluzného terminalu Prizplsobeni displeje grafického obsluzného
ZOBRAZENI] terminélu dle vybéru zobrazovanych hodnot

[7. KONFIG. DISPLEJE]
[ 7 DISPLAY CONFIG.]

Menu 7 - konfigurace displeje

1 PfizpUusobeni parametru

1 Vytvoreni uzivatelského menu

1 Prizpudsobeni zobrazeni a ochrannych
mechanismu pro jednotliva menu a parametry
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Graficky obsluzny terminél

Menu 1 — pohon [1. POHON] [1 DRIVE MENU]

RO Tari DU L]
| DR RO
11 SIPLT GTAET

1.3 SETTINGS

A4 ROTOR DORT RO

15 HPITS F OUTRUTE CIG
Cods rr L duick

pl e PLEEL ]

17 EPFLICATION FUMCT

18 FALLT MaR&GENIRT

A B oL AT W0

1 A0 DA TS

141 INERTIFICATION

1A FECTORY SETTIHGS

113 LESER MO

114 FROGRAMMATLE CARD

Obsah menu 1 — pohon [1. POHON] [1 DRIVE MENU]

Sub-menu

Sub-menu

Popis obsahu

[1.1 ZAKLADNI PARAMETRY]
[1.1 SIMPLY START]

1.1 - Za&kladni parametry

ZjednoduSené menu pro rychlé a
jednoduché uvedeni frekvenéniho ménice do
provozu

[1.2 ZOBRAZENI STAVU]
[1.2 MONITORING]

1.2 — Zobrazeni konfigurace a
stavuVv/V

Slouzi pro zobrazeni konfigurace a stavu
vstupl a vystupd, internich hodnot a stav(
frekvenéniho méni¢e a parametrt
komunikace

[1.3 NASTAVENI]
[1.3 SETTING]

1.3 — Nastaveni

Pristup k parametrdm nastaveni
frekvenéniho ménice. Tyto parametry jsou
pfistupné i za provozu.

[1.4 PARAMETRY MOTORU]J
[1.4 MOTOR CONTROL]

1.4 — Parametry motoru

Nastaveni Stitkovych parametr(i motoru, autot
spinaci frekvence, typ fizeni atd

[1.5 VSTUPY / VYSTUPY]
[1.5 INPUT / OUTPUTS CFG]

1.5 — Vstupy / vystupy

Konfigurace vstupu a vystupd, filtrovani, 2-
vodi¢ové a 3-vodi¢ové ovladani

[1.6 RIZENI]
[1.6 COMAND]

1.6 - Rizeni

Konfigurace zpUsobu fizeni a zadavani
zadané hodnoty — z grafického terminalu,
svorkovnice, po sbérnici atd.

[1.7 APLIKAGNT FUNKCE]
[1.7 APPLICATION FUNCT.]

1.7 — Aplikacni funkce

Konfigurace aplikaénich funkci — pfedvolené
otacky, regulator PID, ovladani externi brzdy
atd

[1.8 CHOVANI PRI PORUSE]
[1.8 FAULT MANAGEMENT]

1.8 — Menu chovani pfi poruse

Konfigurace a nastaveni chovani ménice
v poruchovych stavech

[1.9 KOMUNIKACE]
[1.9 COMMUNICATION]

1.9 - Menu komunikace

Nastaveni parametrt komunikace po
sbérnici

[1.10 DIAGNOSTIKA]
[1.10 DIAGNOSTICS]

1.10 Diagnostika

Diagnostika frekvenéniho ménice a motoru

[1.11 IDENTIFIKACE]
[1.11 IDENTIFICATIONS]

1.11 Identifikace

Identifikace pohonu a pfisluSenstvi

[1.12 TOVARNI NASTAVENI]
[1.12 FACTORY SETTING]

1.12 Tovarni nastaveni

PFistup k ulozenym souborim s konfiguraci
a nastavenim frekvenéniho ménice a navrat
k tovarnimu nastaveni

[1.13 UZIVATELSKE MENU]
[1.13 USER MENU]

1.13 UzZivatelské menu

Menu sestavené uzivatelem v menu 6 —
konfigurace displeje

[1.14 PROGRAM. DESKA]
[1.14 PROGRAMMABLE CARD]

1.14 Programovateln& rozsifovaci
deska

Konfigurace desky pfidavného PLC

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz

23



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Integrovany obsluzny terminal

Frekvenéni ménice Altivar 71 malého vykonu (viz katalog) jsou vybaveny integrovanym obsluznym terminalem se
sedmisegmentovym ¢tyfmistnym displejem. K témto frekvenénim méni€um Ize pfipojit graficky obsluzny termindl, popsany na
predchozich stranach jako pfisluSenstvi.

Funkce displeje a klaves

2 LED: stav sbérnice Modbus
2 LED: stav sbérnice CANopen
4-mistny sedmisegmentovy
displej Opusténi menu nebo parametru nebo
zruSeni nastavené hodnoty a navrat
Pfesun k pfedchozimu menu k pfedchozi hodnoté, uloZzené v paméti.
nebo parametru nebo
inkrementovani nastavované
hodnoty Vstup do menu nebo
parametru, potvrzeni nastaveni
Pfesun k dalSimu menu nebo parametru nebo jeho hodnoty.
parametru nebo
dekrementovani nastavované

hodnoty

Poznamka: stisk
Po stlageni @ nebo @ se vybér neuchova.

Stlaéte a podrzte stlaéené (> 2 s) @ nebo @ pro rychlé rolovani udaji.

UlozZeni a uchovéni vybéru: @
Po uloZeni nastavené hodnoty do paméti displej jedenkréat problikne.

Zobrazeni provoznich veli€in a hlaSeni na displeji

- 43.0: Zobrazeni parametru vybraného v menu SUP- (standardné: aktualni frekvence na
vystupu — napfiklad 43 Hz). V rezimu proudového omezeni displej blika.

- CL1: Proudové omezeni

- CtL: Rizené zastaveni pfi vypadku napéjeciho napéti

- dch: Probiha stejnosmérné brzdéni

- FLU: Probih& syceni motoru

- FSt Rychlé zastaveni

- nLP: Neni sitové napéti na svorkach L1, L2, L3

- nSt; Volny dobéh

- Obr: Dobéh s automatickym pfizpisobenim dobéhové rampy

- PrA: Aktivni bezpecnostni funkce Power Removal

- rdy: Frekvencni méni¢ pfipraven

- SOC: Rizené odpojeni vystupu v &innosti

- tUn: Probiha auto-tuning

- USA: Varovani pfi podpéti

Pri poruSe je na displeji zobrazen blikajici poruchovy kod.
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lenu

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Integrovany obsluzny terminal

PFistup k menu

Pripojeni k napajeni

'| 5nn | Zobrazeni stavu ménice

1.1 - Z&kladni parametry:zjednoduSené menu pro rychlé

SIMPLY START

Parametry pohonu

HORITORING Ij

SETTINGS 1]

MOTOR CONTROL |

FALLT MANAGEMENRT |)

commuscanoy I

FACTCORY SETTINGS Ij

ACCESE LEveL |

1.2 =Zobrazeni provoznich veli¢in: zobrazeni proudu, provoznich
parametrd motoru, vstupnich a vystupnich veli€in (viz strana 41)

1.3 — Nastaveni: parametry nastaveni frekvenéniho
meénice, pfistupné i za provozu. (Viz strana 50

1.4 — Parametry motoru: nastaveni Stitkovych parametri motoru,
autotuning, spinaci frekvence, typ fizeni atd (viz strana 66)

1.5 — Vstupy / vystupy: konfigurace vstupl a vystupd, filtrovani,
2-vodi¢ové a 3-vodi¢ové ovladani (viz strana 81)

1.6 — Rizeni: konfigurace zpusobu fizeni a zadavani zadané hodnoty —
z grafického terminalu, svorkovnice, po sbérnici atd. (Viz strana 104)

1.7 — Aplikacni funkce: konfigurace aplikaénich funkci — pfedvolené
otacky, regulator PID, ovladani externi brzdy atd. (Viz strana 117)

1.8 — Poruchové menu: konfigurace a nastaveni chovani
meénice v poruchovych stavech. (Viz strana 195)

1.9 — Komunikace: nastaveni parametr komunikace po
sbérnici. (viz strana 214)

1.12 Tovarni nastaveni: pfistup k ulozenym souborim s konfiguraci a

nastavenim frekvenéniho ménice a navrat k tovarnimu nastaveni (Viz
strana 221)

1.13 UZivatelské menu: menu sestavené uzivatelem v menu 6 —
konfigurace displeje (Viz strana 224)

1.14 Programovatelna rozSifovaci deska: konfigurace desky pfidavného
PLC. (Viz strana 225)

Heslo (Viz strana 228)

Pristupové Uroveri (Viz strana 27)

Kody oznacujici menu nebo sub-menu jsou doplnény pomlékou, ktera je odliSuje od

kodh parametra.
Pfiklady : Fun- je kdd menu, ACC je kdd parametru.

Sedou barvou oznagena menu nemusi byt pfistupna v zavislosti na konfiguraci menu LAC- :

pfistupova drovern.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Integrovany obsluzny terminal

PFistup k parametradm menu

Pro ulozeni nastavené hodnoty stisknéte klévesu@

Menu Parametr Pfi uloZeni hodnoty displej problikne.

ia ré]a]@

DalSi parametr

Probliknuti

ey UloZeni

o =]
KEnu | L “ : . .
VSechna menu jsou cyklicka — to znamend, Ze pokud
)

& zvolime Sipkou dol( posledni parametr menu, po
dalSim stisku klavesy se objevi prvni parametr menu.
E% o QS Naopak pokud nalistujeme Sipkou nahoru smérem
& odspodu prvni parametr menu, po dalSim stisku se
objevi posledni parametr. (Viz obrazek)

last

Kontrola parametru s vice moznostmi nastaveni

PFiklad: v menu vstupy/vystupy [1.5 VSTUPY/VYSTUPY] (I-O-) Ize nastavit
pro funkci [Skupiny varovani] (A1C) vice funkci. Za pomoci signalizace pravé
zobrazovaci jednotky Ize ovéfit, zda je 4=n% hndnota nastavena nebo ne:

Segmenty pravé Cislice indikuji: E Nastaveni zvoleno
E Neni zvoleno

Stejnym principem Ize zkontrolovat vSechny parametry, které maji nékolik
moznosti nastaveni.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 2 - pristupova prava
[2. PRISTUPOVA PRAVA][2.ACCESS LEVEL] (LAC-)

Pristup prostirednictvim grafického terminalu
BASIC: zakladni pristupova prava
Pfistup pouze do 5-ti menu a 6-ti sub-menu
v menu 1 — pohon [1.DRIVE MENU]

MOT  Terr siDBir 0E | [(EF Tam ooz = | ROT  Ter solmiz o |
S BN LENEL Bakih D, 1. DRE e
e E— e T —
Sarcad & JACCEES LT L 1.2 ROHMOIEAG
dFancEd I 0OPCH i SAVE &3 13 EETTIRGS
Copasi & PR S EVECRT .80 B TIFRCA TN
5 LARGL&GT 1.0 FRCTORY SETTHES
e ) Dl [al®= " L L] [ 5 [l . L) [T
1. UEEE HEHD

STANDARD : standardni pfistupové prava

Tovarni nastaveni. PFistup pouze do 6-ti menu a vSech
sub-menu v menu 1 — pohon [1.DRIVE MENU]
Kazdému logickému vstupu Ize pfifadit pouze jednu

funkci.
R Tarm  soiMiz oA ROT Tarr  +oDDIr oA
Wik Iy WL 1 DRIST WIHI
_> JACCESS LEWEL 1.3 MGRETOR G
JOPEH § SANE 83 13 SETTHGS
4 PASIWAORD 1.4 MOTOR CONTROL
5 LAKGUAGET 15 IMPUTS § DUTPUTS COFG
f ik Cods s ] ik
8 OOHIT O R G Do 14 COMMARD
1.7 APPUCATION PURCT
ADVANCED: rozSitena 18 LT e T
pristupova prava 1.3 COMMLURSIETION
PFistup do vSech menu a sub- .5 DGMOSTICS
menu. Logickym vstuptim lze : 1;1‘:_"";:—":__"?ﬁp
pfifadit vice funkci. .
1

f8 PEOGELVRENLT TERD

LT Tarm S0 Egis =1 I

I O = |

JRCCEES LEWEL
JOPDH iV QAWE A5
4 Pk SO
5 LA GUAGT

el ik
E L0 g i ST Tala’ s gl
T G PLA SRk
EXPERT: nejvyssi Uroven pfistupovych prav
PFistup do vSech menu a sub-menu — stejné jako v
urovni ADVANCED, navic pfistup k doplikovym
parametrdm. Logickym vstuptm lIze piifadit vice funkci.

L Tarm  =0.iw§iz =
RiL b IO

—
JACCESS LEWEL
T0PEH § SANE AT
4 PAGEORT
3 LR GL&GT
Cesta ik
AT CRG Cora G
T ISP CORImG.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 2 - pristupova prava
[2. PRISTUPOVA PRAVA][2.ACCESS LEVEL] (LAC-)

PFistup prostfednictvim vestavéného obsluzného terminalu

pripoieni k napajeni

" E:,;EI Zobrazeni stavu pohonu

2|

|

Kod Jméno/popis | Tovarni nastaveni

LAC- Std

bAS - bAS: zakladni pfistup k menu SIM-, SUP-, SEt-, FCS-, USr-, Cod-, a LAC-. Kazdy
logicky vstup je mozné konfigurovat pouze pro jednu funkci.

Std - Std: Pfistup ke vSem menu vestavéného obsluzného terminalu. Kazdy logicky vstup
je mozné konfigurovat pouze pro jednu funkci.
AdU | . AdU: Pristup ke véem menu vestavéného obsluzného terminalu. Kazdy logicky vstup
Ep je mozné konfigurovat pro vice funkci.
r

- EPr: Pfistup ke vS8em menu vestavéného obsluzného terminalu a doplfikovym
parametrim. Kazdy logicky vstup je mozné konfigurovat pro vice funkci.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 2 - pfistupova prava

[2. PRISTUPOVA PRAVA][2.ACCESS LEVEL] (LAC-)

Porovnani moznosti pfistupu k menu dle nastavenych pFistupovych prav
pomoci grafického/vestavéného obsluzného terminalu

Graficky obsluzny terminal

Vestavény obsluzny terminal

Uroveri pristupu

[2. PRISTUPOVA PRAVA] [2.ACCES LEVEL]

[3. NACTENI/ULOZENI KONFIG]
[3.0PEN / SAVE AS]

[4 HESLO] [4.PASSWORD]
[5. JAZYK] [5.LANGUAGE]

[1. PARAMETRY POHONU]
[1.DRIVE MENU]

[1.1 ZAKLADNI PARAMETRY]
[1.1 SIMPLY START]

[1.2 ZOBRAZENI STAVU]
[1.2 MONITORING]

[1.3 NASTAVENI]
[1.3 SETTINGS]

[1.11 IDENTIFIKACE]
[1.11 IDENTIFICATIONS]

[1.12 TOVARNI NASTAVENI]
[1.12 FACTORY SETTINGS]

[1.13 UZIVATELSKE MENU]
[1.23 USER MENU]
Kazdému logickému vstupu lze pfifadit pouze jednu funkci.

(LAC-): Pfistupova prava

(Cod-): Heslo

(SIM-): Z&kladni parametry pro
jednoduché uvedeni do provozu

(SUP-): Zobrazeni konfigurace
a stavu VIV

(SEt-): Nastaveni

(FCS-): Tovarni nastaveni

(USr-):Uzivatelské menu

Kazdému logickému vstupu lze
pfifadit pouze jednu funkci

n
<
=
o) [
2 |G
= >
= ©
\':‘ =
Z | a
<DE c
-1 | £
X @
<L
N,

[1.4 PARAMETRY MOTORU]
[1.4 MOTOR CONTROL]
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY]
[1.5 INPUTS/OUTPUTS CFG]
[1.6 RIZENI]
[1.6 COMMAND]
[1.7 APLIKACNI FUNKCE]
[1.7 APPLICATION FUNC]
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE]
[1.8 FAULT MANAGEMENT]
[1.9 KOMUNIKACE]
[1.9 COMMUNICATION]
[1.10 DIAGNOSTIKA]
[1.10 DIAGNOSTICS]
[1.14 PROGRAM. DESKA]
[1.14 PROGRAMABLE CARD]
[6 KONFIGURACE ZOBRAZENI]
[6 MONITORING CONFIG.]
Kazdému logickému vstupu Ize pfifadit pouze jednu funkci.

(drC-): Parametry motoru
(I-O-): Vstupy/vystupy
(CtL-): Rizeni

(Fun-): Aplikacni funkce)
(Flt-): Menu porucha
(COM-): Menu komunikace

(SPL-): Programovatelna
rozSifovaci deska

Kazdému logickému vstupu lze

pfifadit pouze jednu funkci

[STANDARDNI] [stanpARD] (Std) (tov

[7 KONFIGURACE DISPLEJE]
[7 DISPLAY CONFIG]
Kazdému logickému vstupu lze pfifadit vice funkci.

Kazdému logickému vstupu lze
pfifadit vice funkci.

[SPECIALNI] (apvancep) (AdU)

Doplrikové parametry
Kazdému logickému vstupu lze pfifadit vice funkci.

Doplrikové parametry
Kazdému logickému vstupu lze
pfifadit vice funkci.

[EXPERTNI] [experT] (EPT)
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Tato verze manuélu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Struktura tabulek parametru

Tabulky obsahuji popis funkce jednotlivych parametrd. Tyto parametry Ize nastavit jak vestavénym, tak pomoci grafického obsluzného
termindlu. NiZze uvedené vysvétlivky popisuji systém zapisu pro oba terminaly.

Priklad: - .
'.__!_,)' LY !_.'
.7 APLIKACHNI FUNKCE][1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)
@ t
17
Find Furdice Mazey furdice (popis Rearsah mastaveni | Tevdrmi
NIy erm
‘2 |[m [+-SPEED] «
Function can be acoesssd for relerence channel [Fef 2 channel] &= - Speed]. © 1| e
page
I_.. - = . - ah [Mo]
L3 " = [+ speed assignment] -.",;
= 0O [Ma) Funclion iractie
(4} * o [LH] __
i t {8}
Kulaté zavorky + ¢ervenéa barva = kdd na vestavéném terminalu Hranaté zavorky + modré barva = ¢esky nazev na
grafickém obsluzném terminalu
Hranaté zavorky + ¢erna barva = anglicky nazev na
grafickém obsluzném terminalu
1. Koéd menu zobrazeny na displeji vestavéného terminalu 5. Nazev menu zobrazeny na grafickém terminalu v
(Kéd menu se odliSuje od kédu parametru pomi¢kou) jazyce éeském (modre). (Nazev menu se odliSuje od
nazvu parametru velymi pismeny)

6. Nazev menu zobrazeny na grafickém terminalu v
jazyce anglickém (¢erné). (Nazev menu se odliSuje od
nazvu parametru velymi pismeny)

2. Ka&d sub-menu zobrazeny na displeji vestavéného terminalu 7. Nazev sub-menu zobrazeny na grafickém terminalu
(Kéd sub-menu se odliSuje od kédu parametru pomli¢kou) (Nazev sub-menu se odliSuje od nazvu parametru
velymi pismeny)
3. Kod parametru zobrazeny na displeji vestavéného terminalu 8. Nazev parametru zobrazeny na grafickém terminalu
4, Kod hodnoty parametru zobrazeny na displeji vestavéného 9. Hodnota parametru zobrazena na grafickém terminalu
terminalu
Poznamka:

- Text uvedeny v hranatych zavorkach [] je zobrazen na grafickém terminalu (modfe= ¢eska verze, Eerné= anglicka verze)
-V tovarnim nastaveni plati [Makrokonfigurace] [Macro configuration] (CFG) = [Start/Stop] [Start/Stop] (StS).
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Vnitini zavislost hodnot parametr

Z bezpeénostnich divodt mize zména nastaveni hodnoty nékterych parametri zmeénit rozsah nastaveni jinych parametrd.To maze
zpasobit zménu tovarniho nastaveni ovlivnénych parametru.

Piiklad :

1. Tovarni nastaveni omezeni proudu je 1.5 In, rozsah nastaveni 0 az 1.65 In [Proudové omezeni] (CL1) viz strana 57.

2. Nastaveni spinaci frekvence [Spinaci frekvence] (Sfr) viz strana 57 na hodnotu mensi, nez 2 kHz a potvrzeni klavesou ENT
automaticky zmensi rozsah nastaveni omezeni proudu na 0 az 1.36 In. Tovarné nastavena hodnota 1.5 In, bude tedy po snizeni
spinaci frekvence automaticky snizena na 1.36 In.

3. Pokud se poté zvySi hodnota spinaci frekvence na 4 kHz, rozsah nastaveni omezeni proudu jiz neni zmens$en ale nastavena
hodnota omezeni proudu zastane 1.36 In. Pokud je potfebna hodnota vyssi, je ji nutné znovu nastavit.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Hledani parametra v této pfiruéce

Tato pFiru¢ka pro konfiguraci a nastaveni frekvenéniho ménice Altivar 71 umoznuje prostfednictvim indexu rychlé nalezeni popisu
funkce hledaného parametru:

Pfi préci s vestavénym obsluznym terminalem: zobrazeny kéd hledejte v indexu kédl parametrd na strané 248. U nalezeného kodu je
uvedena strana, na které se nachazi jeho popis.

Pfi préaci s grafickym terminalem: zvolte pozadovany parametr a stisknéte klavesu F1 : [Kod] [Code]. Po dobu stisku klavesy se zobrazi
misto nazvu parametru jeho kod.

Priklad : parametr [Doba rozbéhu] — po stisku F1 - (ACC)

REY Terr  «dDeir R RO Tari DUl [
13 SETTINGS 1 SET TS

Harp inoemesnd a1 Code s reremars 15 ]
—

el =7 BOTE Dl drwrdiany

A pratien 1350 Sezsleral =y =

Cecsbsral =v = 1Tasg D slarwdan 3

Cpee a LN Ok Dl e L1

Poté vyhledame v indexu strany s popisem parametru doba rozbéhu: 40, 51, 125
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.1 —zakladni parametry
[1.1 ZAKLADNI PARAMETRY][1.1 SIMPLY START] (SIM-)

Pouziti grafického obsluzného terminalu:

RCY Terr 0 DDeir QR | RO Tems 0l Ob | [T Terr  =I00MN: H:|h|
E TS | ENT 1 DRMNE WERE) | = 1.1 SRELY START |
10 e paniel
TACDEIS LDVIL 1 3ECRITORHE bhsers e orligurmdan
JOEEA SR RS 1.5 SETTIMGE Cad=vies M
4 BLLENORD 1.4 WSOTONE DO T RO Standed el Yy
SLEHOULGE 1.8 WPUTS O DUTRUTS CFGE gl praes ks
Code Cnilch Czdn 2z a Ouick Czin i um Cukck

Pouziti vestavéného obsluzného terminalu:
Pripojeni k napajeni

_"E:':EI o Zobrazeni stavu pohonu

ll SIMFLY ETART I]

Menu zékladni parametry (SIM-) je ur€eno pro rychlé a snadné uvedeni pohonu do provozu. Nastaveni vyhovuje pro pfevaznou ¢ast
aplikaci.

Hodnoty parametrd tohoto menu Ize ménit pouze v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice s nasledujicimi vyjimkami:
Automatické nastaveni parametrl - autotuning
Parametry nastaveni — viz strana 40.

Poznamka : Parametry v menu zékladni parametry musi byt nastavovany v pofadi, jak jsou zobrazovany, protoze nastaveni
pfedchozich parametrii ma vliv na nastaveni parametrt néasledujicich. Napfiklad parametr [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC) musi byt
nastaven pred ostatnimi.

Menu zékladni parametry se doporuéuje pouzit nezavisle nebo pred ostatnimi konfiguraénimi menu. Pokud by byla napred
provedena zména v nékterém z menu, zejména v sub-menu 1.4 - parametry motoru, nékteré parametry menu zakladni parametry se
mohou zménit — napfiklad parametry motoru, pokud by byl zvolen synchronni motor. Pfipadné zmény parametri vtomto menu, které
mohou nastat pfi nastaveni v jinych menu nejsou v dalSim popisu zahrnuty.

Makrokonfigurace

Vyuziti makrokonfiguraci pfindSi Usporu ¢asu pfi konfiguraci a nastavovani frekvenéniho ménice pro typické aplikace.
K dispozici je celkem 7 makrokonfiguraci:

- Start/stop (tovarni nastaveni)

- Manipulace s materidlem

- V8eobecné pouziti

- Zdvih

- PID reguléator

- Komunikace

- Master/slave (elektricka hfidel)

Volba jedné z makrokonfiguraci zpGsobi automaticky konfiguraci funkci V/V a nastaveni parametrt frekvenéniho ménic¢e. Kazdy z
jednotlivych parametr(i nastavené konfigurace Ize dodate¢né upravit.

33

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.1 —zakladni parametry
[1.1 ZAKLADNI PARAMETRY][1.1 SIMPLY START] (SIM-)

Konfigurace vstupu/vystupua v jednotlivych makrokonfiguracich

Vstup/vystup | [Start/stop] [Manipulace |[VSeob. [Zdvih] [PID [Komunika- [Master/
[Start/Stop] s mater.] pouziti] [Hoisting] regulator] ce] [Network | slave]
[M.Handling] | [Gen. Use] [PID Regul.] |C.] [Mast./Slave]
All Kandl Zadané | Kanél Zzadané | Kanal zadané | Kanal Zadané | Kanal Kanél Zzadané | Kandal zadané
hodnoty 1 hodnoty 1 hodnoty 1 hodnoty 1 zadané hodnoty 2 (2) | hodnoty 1
hodnoty 1 (1)
Al2 Nepfifazeno | Souétova Souctova Nepfifazeno | Skute¢na Nepfifazeno Z&dana
zadana zadana hodnota hodnota
hodnota 2 hodnota 2 regulované momentu 1
veli€iny
AO1 Frekvence Frekvence Frekvence Frekvence Frekvence Frekvence Moment se
motoru motoru motoru motoru motoru motoru znaménkem
R1 Bez poruchy | Bez poruchy | Bez poruchy | Bez poruchy | Bez poruchy | Bez poruchy Bez poruchy
R2 Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno | Oviadani Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno
externi brzdy
LI1 (3) Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred
LI2 (3) Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad
LI3 (3) Nepfifazeno | 2 predvolené | Pomalé Reset Reset Pfepnuti na Prepnuti
otacky otacky poruchy integraéni kandal zadané | zadavani
(Jogging) slozky PID hodnoty 2 momentu/ota-
regulatoru cek
Ll4 (3) Nepfifazeno | 4 pfedvolené | Reset Externi 2 pfedvolené | Reset poruchy | Reset
otacky poruchy porucha zadané poruchy
hodnoty
regulované
veli€iny PID
LI5 (3) Nepfifazeno | 8 predvole- Omezeni Nepfifazeno | 4 pfedvolené | Nepfifazeno Nepfifazeno
nych otacek momentu zédané
hodnoty
regulované
veli€iny PID
LI6 (3) Nepfifazeno Reset Nepfifazeno Nepfifazeno | Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno
poruchy
LI1 (4) Stop Stop Stop Stop Stop Stop Stop
LI2 (4) Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred
LI3 (4) Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad
LI4 (4) Nepfifazeno | 2 predvolené | Pomalé Reset Reset Pfepnuti na Prepnuti
otacky otacky poruchy integraéni kanal zadané | zadavani
(Jogging) slozky PID hodnoty 2 momentu/ota-
regulatoru Cek
LI5 (4) Nepfifazeno | 4 pfedvolené | Reset Externi 2 predvolené | Reset poruchy | Reset
otacky poruchy porucha zadané poruchy
hodnoty
regulované
veli€iny PID
LI6 (4) Nepfifazeno 8 predvole- Omezeni Nepfifazeno | 4 pfedvolené | Nepfifazeno nepfifazeno
nych otacek momentu zédané
hodnoty
regulované
veli€iny PID
Pfidavné desky
LI7 az LI14 Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno
LO1 az LO4 Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno
R3/R4 Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno
Al3/Al4 Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno
RP Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno
AO2 Proud motoru | Proud motoru | Proud motoru | Proud motoru | Proud motoru | Proud motoru | Proud motoru
AO3 Nepfifazeno Moment se Nepfifazeno Moment se Vystup regu- | Nepfifazeno Frekvence
znaménkem znaménkem latoru PID motoru
Klavesy grafického obsluzného terminalu
Klavesa F1 Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno | Nepfifazeno | Ovladani Nepfifazeno
grafickym
terminalem
Klavesy F2, Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno
F3, F4

(1) Zadana hodnota regulované veliginy pro PID regulator
(2) Jako kanal zadané hodnoty 1 je nastaven Modbus. Pred pouzitim komunikace Modbus je potfebné nastavit adresu. [Adresa
Modbus] (Add) viz strana 216.
(3) 2-vodicové ovladani
(4) 3-vodicové ovladani
Poznamka : Pfi kazdé zméné makrokonfigurace se nastavi v tabulce uvedena konfigurace vstupl a vystupu.
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V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.1 —zakladni parametry
[1.1 ZAKLADNI PARAMETRY][1.1 SIMPLY START] (SIM-)

Parametry v jednotlivych makrokonfiguracich
Kromé konfigurace vstupl a vystupl se pfi volbé makrokonfigurace zdvih a master/slave zméni také nastaveni parametra :

Makrokonfigurace zdvih:

Typ pohybu [Movement type] (bSt) = zdvih [Hoisting] (Uer), viz strana 148.

Pomocny kontakt brzdy [Brake contact] (bCl) = nepfifazeno [No] (nO), viz strana 148.

Smér pusobeni momentu pfi rozbéhu [Brake impulse] (bIP) = shodny s Zadanym smérem otaceni [No] (nO), viz strana 148,
Prahova hodnota proudu pri odbrzdeéni [I odbrzdéni-vpred] [Brake release | FW] (lbr) = jmenovity proud motoru, viz strana 148.
Doba odbrzdéni brzdy [Brake release time] (brt) = 0.5 s, viz strana 148.

Frekvence pfi odbrzdeni [Brake release freq] (blr) = automatické nastaveni [auto] (AUtO), viz strana 149.

Zabrzdéni pfi reverzaci [Engage at reverzal] (bEd) = ne [No] (nO), viz strana 149.

Skok frekvence pfi reverzaci [Jump at reversal] (JdC) = [Automaticky] [Auto] (AUtO), viz strana 150.

Prodleva pred dalSim rozbéhem [Time to restart] (ttr) = 0 s, viz strana 150.

Doba trvani proudové rampy [Current ramp time] = 0 s, viz strana 152.

Nizké tacky [Low speed] = jmenovita hodnota skluzu, vypocétena frekvenénim méni¢em, viz strana 40.

HIaSeni vypadku vystupni faze [Output phase loss] = zapnuto [Yes] (YES), viz strana 201. Parametr nelze zménit na jinou hodnotu.
Letmy start [Catch on the fly] = neaktivni [No] (nO), viz strana 199. Parametr nelze zménit na jinou hodnotu.

Makrokonfigurace Master/Slave:

[Typ Fizeni] (Ctt) = proudové vektorové Fizeni [SVC 1] (CUC)

Poznamka: Tyto zmény nastaveni hodnot funkci nastanou pfi kazdé zméné makrokonfigurace kromé funkce typ Fizeni [Typ Fizeni]
(Ctt), kterd se nezméni, byla-li dfive nastavena jako vektorové fizeni se zpétnou vazbou = vektorové fizeni se zpétnou vazbou [FVC]
(FUC)

Navrat do tovarniho nastaveni

Navrat do tovarniho nastaveni prostfednictvim nastaveni funkce zdroj konfigurace [Config. source] (FCSI) = makrokonfigurace [Makro-
conf] (Inl) zpUsobi navrat do tovarniho nastaveni ve zvolené makrokonfiguraci. Parametr makrokonfigurace [Macro configuration] (CFG)
nelze zménit.

Poznamka:
Hodnoty tovarniho nastaveni, které jsou uvadény v tabulkach funkci odpovidaji pro nastaveni: makrokonfigurace [Macro configuration]
(CFG) = start/stop [Start/Stop] (StS). Tato makrokonfigurace je nastavena tovarné.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.1 —zakladni parametry
[1.1 ZAKLADNI PARAMETRY][1.1 SIMPLY START] (SIM-)

Priklad zapojeni pro pouziti frekvenéniho méniée s makrokonfiguraci zdvih [Hoisting] (HSt)

Chod vpred Chod vzad
(Nahoru) (Dolu)
R Forward _He'.-:r*:e -
| | | -'q:-:cr:l\\] \llzrsczr-:l: i
L o1z L LH +# LE pgs
ATV Hasss _— 2 =
'f' L | |
—_ EMID

—Elektromagneticka brzda

(1) Pokud je pouzita bezpe¢nostni funkce "Power Removal” je nutné viozit do ovladaciho obvodu elektromagnetické
brzdy kontakt bezpeénostniho modulu Preventa. (Viz doporu¢ena schémata zapojeni v uzivatelské pfirucce)

Priklad zapojeni pro pouziti frekvenéniho méniée s makrokonfiguraci master/slave [Master/Slave]

(MSL)
Chod vpred Chod vzad Otéacky Moment
Chod vpfed Chod vzad
Hpaeed Torgue
Foraars I_ l:t:-.-:r*:-: I | ST |
- Forman: B
[ a— |- Eo
[EIEE i 24 Lk i L T LioLE 1
. S
ATV T1Fasss i b a1 ATV TiHssan
kimzisr orive Slave %
U ¥ oW i CoM [t ¥ AR uovow
uf‘
[T1 HE
2 = B

Pokud jsou v rezimu master/slave napajeny dva mechanicky propojené motory, spina¢ v poloze "Moment" zabezpedi
rovhomeérné rozdéleni vykonu na oba motory. V poloze Otacky sleduje méni¢ slave otacky méni¢e master.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.1 —zakladni parametry
[1.1 ZAKLADNI PARAMETRY][1.1 SIMPLY START] (SIM-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

tCC

2C

CFG

StS
HdG
HSt
GEn
Pld
nEt
MSL

CCFG

YES

n Volba 2-vodi¢ového nebo 3-vodiéového ovladani [2-vodi&ové] (2C)
[2/3-vodi¢ové ovladani] [2/3 wire control]

O [2-vodicéové] [2 wire] (2C): 2-vodi¢ové ovladani

O [3-vodicéové] [3 wire] (3C): 3-vodicové ovladani
2-vodi¢ové ovladani - ovladani trvalou Urovni signalu nebo hranou signélu: funkce chod vpred, resp. chod vzad
je aktivni, pokud je pfislusny logicky vstup uveden do stavu log.1

Priklad zapojeni

LI1: chod vpred
LIx: chod vzad

3-vodicové ovladani — ovladani impulzem: funkce chod vpred, resp. chod vzad je aktivovana kratkodobym
uvedeni pFislusného logického vstupu do drovné log.1.Aktivace pfislusné funkce se zrusi (stop) kratkodobym
uvedenim logického vstupu LI1 do Urovné log.0.

Priklad zapojeni

LI1: stop
LI2: chod vpred
LIx: chod vzad

UPOZORNENI

Pro zménu nastaveni parametru volba 2-vodic¢ového nebo 3-vodi¢ového ovladani
stlacte klavesu ,ENT*“ minimalné po dobu 2 s. Parametr typ 2-vodicového ovladani
[2-vodicové - typ] (tCt) viz strana 82 a vSechny funkce, které ovliviiuji logické vstupy
se vrati do tovarniho nastavenil!

Do tovarniho nastaveni se vrati také vSechny zmény, provedené ve zvolené
makrokonfiguraci. (Ztrata vSech provedenych Gprav makrokonfigurace)

2-vodi¢ové nebo 3-vodic¢ové ovladani se doporucéuje zvolit pred konfiguraci menu
1.6 Rizeni (CtL-) a 1.7 Aplikagni funkce (FUN-).

Zabezpecte zménu/ovérte zapojeni logickych vstupu pro zvolené ovliadani.

n Makrokonfigurace [Start/Stop] (StS)
[Makrokonfigurace] [Macro configuration]

O [Start/Stop] [Start/Stop] (StS): start/stop

o [Manipulace] [M. handling] (HdG): Manipulace s materidlem
O [Zdvih] [Hoisting] (HSt): Zdvih

O [VSeobecnd] [Gen. Use] (GEn): V§eobecné pouziti

o [PID regulace] [PID regul.] (PId): PID regulace

o [Komunikace] [Network C.] (nEt): Komunikace

O [Master/slave] [Master/slave] (MSL): Master/slave

UPOZORNENI
Pro zménu nastaveni parametru makrokonfigurace stlaéte klavesu ,ENT“ minimalné
po dobu 2 s. Ovéfte, zda je schema zapojeni vstupl a vystupu frekvenéniho ménice
pro zvolenou makrokonfiguraci vhodné.

q Zakaznick& makrokonfigurace
[Makrokonfigurace upravena] [Customized macro]

Parametr pouze pro &teni. Je pFistupny pouze v pfipadé, byl-li zménén alespori jeden parametr dané
makrokonfigurace.
o [Ano] [Yes] (YES): Ano
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Sub-menu 1.1 —zakladni parametry
[1.1 ZAKLADNI PARAMETRY][1.1 SIMPLY START] (SIM-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
bFr Frekvence sité [50 Hz IEC] (50)
[Frekvence sité] [Standard mot.freq]
50 o [50 Hz] [50 Hz IEC] (50) : 50 Hz
60 0 [60 Hz] [60 Hz NEMA] (60) : 60 Hz

Tento parametr ovliviiuje pfednastavené hodnoty nasledujicich parametr: jmenovité napéti motoru - viz nize,
vysoké otacky (HSP) - viz strana 40, prahova hodnota frekvence - viz strana 62, jmenovita frekvence motoru
a maximalni frekvence - viz nize

IPL Chovéani ménicée pf vypadku faze sitového napajeciho napéti Dle typové velikosti
[?:Vypadek faze sité] [Input phase loss] frekven&niho ménige
No o [Ne] [Ignore] (nO): Poruchovy stav neni vyhodnocovan. Slouzi pro deaktivaci hlaSeni poruchy pfi
jednofazovém napajeni frekvenéniho ménice nebo pfi napajeni do ss meziobvodu.
YES o [Ano-volny dobéh] [Freewhel] (YES): ): HI&Seni poruchy, zablokovani ménice, volny dobéh motoru.

PFi vypadku jedné faze napéjeciho napéti dojde k hlaSeni poruchy vypadek faze napajeciho napét
["Vypadek faze sité] (IPL) se zablokovanim frekvenéniho ménice a volnym dobéhem motoru. Pokud dojde k
soucasnému vypadku dvou nebo vSech t¥i fazi, frekvenéni méni¢ pokracuje v ¢innosti az do hlaSeni poruchy
podpéti.

V tomto menu je parametr dostupny pouze u frekvenénich ménic¢t ATV71H037M3 az HU75M3 (pouZiti pfi
jednofazovém napéjeni)

nPr Jmenovity vykon motoru Dle typové velikosti Dle typové velikosti
[Jmen. vykon motoru] [Rated motor power] frekvenéniho ménice  frekvenéniho ménice

Jmenovity vykon motoru dle typového Stitku. Je- li nastavena frekvence sité = 50 Hz, Udaj
se zadava v kW, pokud je nastaveno 60 Hz, zadava se v HP.

unS n Jmenovité napéti motoru Dle typové velikosti  Dle typové velikosti
[Jmen. napéti motoru] [Rated motor volt.] frekvenéniho ménie  frekvenéniho ménice
a nastaveni frekvence
Jmenovité napéti motoru dle typového Stitku. sité.

ATV711 11 IM3: 100 az 240 V
ATV711 11 IN4: 200 az 480 V

nCr n Jmenovity proud motoru 0.25a7 1.51n (1) Dle typové velikosti
[Jmen. proud motoru] [Rated mot. current] frekvenéniho mén
a nastaveni frekvencs
sité.

Jmenovity proud motoru dle typového Stitku.
FrS n Jmenovita frekvence motoru 10 a7 500 Hz 50 Hz
[Jmen. frekvence motoru] [Rated motor freq.]

Jmenovita frekvence motoru dle typového Stitku. Tovarni nastaveni 50 Hz. Zméni se na 60 Hz,
je-li parametr frekvence sité nastaven na hodnotu 60 Hz.

nSP n Jmenovité otacky motoru 0 aZ 60000 ot/min Dle typové velikosti
[Jmen. ota¢ky motoru] [Rated motor speed] frekvenéniho mén

Jmenovité otacky motoru dle jeho typového Stitku.

Zobrazeni na integrovaném displeji frekvenéniho ménice: 0 az 9999 ot/min, dale 10.00 az 60.00 tisic ot/min
Nékdy mize byt na typovém Stitku misto hodnoty jmenovitych otatek motoru uvedena hodnota synchronnich
otécek a hodnota skluzu v procentech nebo v Hz. Jmenovité otacky potom Ize spoditat:

jmenovité otacky = synchronni otacky x (100 — skluz v %) / 100

nebo

jmenovité otacky = synchronni otacky x (50 — skluz v Hz) / 50

pfipadné pro 60 Hz motory:

jmenovité otacky = synchronni otacky x (60 — skluz v Hz) / 60

tFr n Maximalni frekvence 10 az 1000 Hz 60 Hz
[Maximalni frekvence] [Max Frequency]

Hodnota tovarniho nastaveni 60 Hz se méni na 72 Hz, je-li parametr frekvence sité nastaven na hodnotu 60 Hz.
Maximalni hodnota je omezena néasledujicimi podminkami:

I Nesmi prekrocit desetinasobek hodnoty parametru jmenovita frekvence motoru

1 Nesmi prekrogit hodnotu 500 Hz u frekvenénich ménicu o typové velikosti vétsi, nez ATV71HD37N4.
(Nastaveni maximalni frekvence az do 1000 Hz je mozné pouze do vykonu 37 kW.)

(1) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
ménice.
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Sub-menu 1.1 —zakladni parametry
[1.1 ZAKLADNI PARAMETRY][1.1 SIMPLY START] (SIM-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
tUn n Automatické nastaveni parametra [Ne] (nO)

[Auto-tuning] [Auto-tuning]

nO o [Ne] [No] (nO): Autotuning nebyl proveden

YES O [Ano] [Yes] (YES): Po potvrzeni této volby bude proveden autotuning, poté se zobrazi hodnota
[Proveden] [Done] (dONE)

dOnE| o [Provedeno] [Done] (dONnE): Autotuning proveden, zméfené hodnoty jsou pouzity.

Upozornéni:

1 Pred spusténim automatického nastaveni parametrt musi byt spravné nastaveny vSechny parametry
motoru (jmenovité napéti, frekvence,proud, otacky, vykon)

Pokud je po provedeni automatického nastaveni parametrd zménén alespon jeden z parametrd motoru,
zobrazi se hlaSeni [Ne] (nO). Automatické nastaveni parametrd je nutno provést znovu.

1 Automatické nastaveni parametrd |ze spustit pouze tehdy, neni-li aktivovana zadna funkce. Pokud jsou
konfigurovany logické vstupy pro funkce volny dobéh nebo rychlé zastaveni, musi byt ve stavu
log. 1 — to znamena neaktivni.

1 Automatické nastaveni parametr( ma prioritu pfed povely chod nebo syceni motoru. Tyto povely
budou provedeny az po jeho ukon¢eni.

1 Pokud dojde v pribéhu automatického nastaveni parametrd k chybé, zobrazi se na displeji [Ne] (nO),
pfipadné, v zavislosti na nastaveni parametru chovani pfi selhani autotuningu [?:!! Autotuning] (tnL), viz
strana 211, miZze dojit k poruchovému hlaSeni porucha autotuningu.

1 Automatické nastaveni parametrd maze trvat 1 az 2 s. NepreruSujte jeho prabéh.Vyckejte do zobrazeni
hlaSeni [Provedeno] (dOnE) pfipadné [No] (nO).

Upozornéni:
V pribéhu automatického nastaveni parametrii protéka motorem jmenovity proud, motor se neotaci.
tus n Stav automatického nastaveni parametra [Neprovedeno] (tAb)

[Stav autotuningu] [Auto tuning status]

Hodnotu parametru Ize pouze &ist

tAb o [Neprovedeno] [Not done] (tAb): Je pouzita tovarné nastavend hodnota odporu statorového vinuti.

PEnd o [€ekani] [Pending] (PEnd): Je poZadavek na autotuning, ten vak prozatim nebyl proveden.

ProG o [Probihd] [In progress] (PrOG): Autotuning probiha.

FAIL o [Selhani] [Failed] (FAIL): V prabéhu vykonavani autotuningu nastala chyba.

dOnE| O [Provedeno] [Done] (dOnE): Autotuning byl proveden a zméfena hodnota odporu statoru je pouZzita v
matematickém modelu pro fizeni motoru

CuUs O [Upraveno] [Customized] (CUS): Autotuning byl proveden ale nejméné jeden nastaveny parametr
prostfednictvim autotuningu byl nasledné zménén. Parametr automatické nastaveni parametrd zobrazi na
displeji [No] (nO).

Jedna se o nasledujici parametry autotuningu:

odpor statoru synchronniho motoru [Cust. stator R Syn] (rSAS), viz strana 70, odpor statoru asynchronniho

motoru [R1w] (rSA), magnetizacni proud [Idw] (IdA), indukénost [LFw] (LFA), casova konstanta [T2w] (trA),

viz strana 71.

PHr n Sled vystupnich fazi [ABC] (AbC)

[Sled vyst.fazi] [Output Ph rotation]

AbC o [ABC] (AbC):
ACb o [ACB] (ACh):
Parametr Ize pouzit pro zménu sméru ota¢eni motoru pro dany povel chod bez zmény zapojeni motoru.
Upozornéni:  Neprovadéjte zménu nastaveni parametru sled vystupnich fazi, pokud je nastaven typ fizeni
jako vektorové fizeni se zpétnou vazbou [Typ Fizeni] (Ctt) = [FVC] (FUC) Zménu
sledu vystupnich fazi je potfebné provést pred, pfipadné v prabéhu zkousky pohonu
s inkrementalnim snima¢em otacek, viz strana 73.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.1 —zakladni parametry
[1.1 ZAKLADNI PARAMETRY] [1.1 SIMPLY START] (SIM-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
ItH n Proud motoru pro tepelnou ochranu 0.2a715In(1)  Dle typové velikosti
[Tepelna ochrana I] [Motor therm. current] frekvenéniho ménice

Proud motoru pro tepelnou ochranu - nastavi se jmenovitd hodnota proudu dle typového Stitku
ACC n Dobarozbéhu 0.1a7999.9s 30s
[Doba rozbéhu] [Acceleration]

Doba trvani rozbéhové rampy z 0 do hodnoty jmenovité frekvence motoru, viz strana 38.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfiliS nizka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.

deC n Doba dobéhu 0.1 a7 999.9 s 30s
[Doba dobéhu] [Decceleration]

Doba trvani dobéhové rampy z hodnoty jmenovité frekvence motoru, viz strana 38 do 0.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfiliS nizka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.

LSP n Nizké otacky 0
[Nizké otacky] [Low speed]

Frekvence motoru pfi miniméalni zadané hodnoté otacek. Lze nastavit v rozmezi od 0 Hz do hodnoty
parametru vysoké otacky (HSP)
HSP n Vysoké otacky 50 Hz

[Vysoké otacky] [High speed]

Frekvence motoru pfi maximalni zadané hodnoté otacek. Lze nastavit v rozmezi od hodnoty parametru
nizké otacky (LSP) do hodnoty parametru maximalni frekvence. Tovarni nastaveni 50 Hz se zméni na 60 Hz,
je-li parametr frekvence sité nastaven na hodnotu 60 Hz.

(1) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
ménice.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.2 - zobrazeni konfigurace a stavu V/V
[1.2 ZOBRAZENI STAVU] [1.2 MONITORING] (SUP-)

S grafickym obsluznym terminalem
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.2 — zobrazeni konfigurace a stavu V/V
[1.2 ZOBRAZENI STAVU] [1.2 MONITORING] (SUP-)

S grafickym obsluznym terminalem

Toto menu slouZzi pro zobrazeni konfigurace a stavu vstupu a vystupd, internich hodnot a stavll frekvenéniho méni¢e a parametrQ

komunikace
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bl . Aktuélni konfigurace a stav vstup( a vystupd frekvenéniho ménice
ff_;i;‘":::gm, Aktudélni konfigurace a stav vstupl a vystupt rozsifovaci desky PLC, pokud je pouzita
i ———— .
A — Parametry komunikace
W F o :I_[—lr
| Ce=de - mr  Caick Interni hodnoty a stavy frekvenéniho ménice

Aktualni konfigurace a stav vstupa a vystupt frekvenéniho ménice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.2 - zobrazeni konfigurace a stavu V/V
[1.2 ZOBRAZENI STAVU] [1.2 MONITORING] (SUP-)

S grafickym obsluznym terminalem

Aktudlni konfigurace a stav vstupl a vystupt rozSifovaci desky PLC
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.2 - zobrazeni konfigurace a stavu V/V
[1.2 ZOBRAZENI STAVU] [1.2 MONITORING] (SUP-)

S grafickym obsluznym terminalem

Parametry komunikace

M ReE eSO | e Parametry komunikace - slouZi pro zobrazenf typti sbérmice, pouZité pro fizeni ménice
-:m.::‘ll:.-l:-.:mmm. nebo zgdévénl' iédarjé hodnot_y, odpovidajl'ci povely a hodnoty, stavova slova, slova,
iy M i zvolena v menu konfigurace displeje atd.
R — Caliogen Format zobrazenych dat (hexadecimalni nebo decimalni) Ize zvolit v menu konfigurace
FrosLercy ra TS HE displeje.
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Slouzi pro zobrazeni stavu registrd pro integrovanou sbérnici Modbus nebo pfidavnou komunikaéni desku. (8 vstupu a 8 vystupl) Data
jsou periodicky obnovovany.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.2 - zobrazeni konfigurace a stavu V/V
[1.2 ZOBRAZENI STAVU] [1.2 MONITORING] (SUP-)

S grafickym obsluznym terminalem

Parametry komunikace (pokragovani)

Pro kazdou sbérnici je zobrazen stav LED, periodicka data, rychlost, format atd
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sbérnice CANopen Coda Duick
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Tato verze manuélu neprosla posledni korekturou.

V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.2 - zobrazeni konfigurace a stavu V/V
[1.2 ZOBRAZENI STAVU] [1.2 MONITORING] (SUP-)

S grafickym obsluznym terminalem

Parametry komunikace (pokragovani)
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Slouzi pro zobrazeni stavu registrd. (8 vstupl a 8 vystupl) Data jsou periodicky obnovovany.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.2 - zobrazeni konfigurace a stavu V/V
[1.2 ZOBRAZENI STAVU] [1.2 MONITORING] (SUP-)

S grafickym obsluznym terminalem

Interni stavy a hodnoty frekvenéniho ménice

Nazev/Popis

[Skupiny varovani] [Alarm groups] (ALGr)
Z&dana hodnota zadavana prostfednictvim
terminalu [HMI Frequency ref] (LFr)

Interni Zzadana hodnota PID regulatoru
[Internal PID ref.] (rPI)

Z&dana hodnota momentu zadavana prostfednictvim terminalu
[HMI torque ref.] (Ltr)
Multiplika¢ni koeficient [Multiplying coeff.] (MFr)

[Zadana hodnota f] [Frequency ref.] (FrH)
[Z&dana hodnota M] [Torque reference] (trr)

[Vystupni frekvence] [Output frequency] (rFr)
[Proud motoru] [Motor current] (LCr)
[Pramérné otacky ENA] [ENA avg speed] (AVS)

[Otacky motoru] [Motor speed] (SPd)
[Napéti motoru] [Motor voltage] (UOP)
[Vykon motoru] [Motor power] (OPr)
[Moment motoru] [Motor torque] (Otr)
[Napéti sité] [Mains voltage] (ULn)

[Tepelny stav motoru] [Motor themal state] (tHr)
[Tepelny stav ménice] [Drive themal state] (tHd)
[Tepelny stav brzdného R] [DBR themal state] (tHb)
[Spotieba el. energie] [Consumpcion] (APH)

[Doba provozu motoru] [Run time] (rtH)

[Doba provozu ménice] [Power on time] (PtH)
[Cita& ochrany IGBT] [IGBT alarm counter] (tAC)

[Z&dana hodnota PID] [PID reference] (rPC)
[Skute¢na hodnota PID] [PID feedback] (rPF)
[Regulaéni odchylka PID] [PID error] (rPE)

[Vystupni hodnota PID] [PID Output] (rPO)

Datum a ¢as [Date/time] (CLO)

[Slovo 2 aplikaéni karty] [Applic card word 2] (002)
[Slovo 3 aplikaéni karty] [Applic card word 3] (003)
[Slovo 4 aplikaéni karty] [Applic card word 4] (004)
[Slovo 5 aplikaéni karty] [Applic card word 5] (005)
[Slovo 6 aplikaéni karty] [Applic card word 6] (006)
[Cislo aktivni konfigurace] [Config. active] (CnFS)
[Pouzitad sada parametrt] [Utilized param. set] (CFPS)

Provozni varovani [ALARMS] (ALr-)

Jina stavova hlaSeni [OTHER STATUS] (SSt-)

Aktudlni &isla skupiny varovani

Hodnota v Hz. (Dostupné, je-li funkce zadavani zadané hodnoty frekvence
prostfednictvim terminalu aktivni.)

Hodnota v jednotkach regulované veli¢iny. (Dostupné, je-li funkce zadavani
z&dané hodnoty regulované velic¢iny prostfednictvim terminélu aktivni.)
Hodnota v % jmenovitého momentu.

Hodnota v %. (PFistupny, je-li konfigurovana zadana hodnota multiplika¢niho
koeficientu [Multiplier ref.-] (MA2, MA3), viz strana 124.)

Hodnota v Hz

Hodnota v % jmenovitého momentu. (Parametr je pfistupny, je-li
konfigurovano zadavani zadané hodnoty momentu)

Hodnota v Hz.

Hodnota v A.

Hodnota v Hz. Parametr je pfistupny, je-li konfigurovano ENA [ENA system]
(EnA) = ano [Yes] (YES), viz strana 75.

Hodnota v ot/min.

Hodnota ve V.

V % z jmenovitého vykonu.

V % z jmenovitého momentu.

Hodnota ve V. Pfepocitano z hodnoty napéti ve ss meziobvodu, motor v klidu
nebo v provozu.

V % z jmenovité teploty.

V % z jmenovité teploty.

V % z jmenovité teploty. (Pouze u méni¢u velkého vykonu)

Hodnota ve Wh, kWh nebo MWh (Hodnota postupné roste)

Hodnota v s, min, hod. (Motor v provozu)

Hodnota v s, min, hod. (Méni¢ napéjen)

Hodnota v s. (Celkova doba, po kterou bylo aktivni varovani prehrati
tranzistord IGBT)

Hodnota v jednotkach regulované veli¢iny. (Dostupné, je-li aktivovana funkce
PID regulator.)

Hodnota v jednotkach regulované veli¢iny. (Dostupné, je-li aktivovana funkce
PID regulator.)

Hodnota v jednotkach regulované veli¢iny. (Dostupné, je-li aktivovana funkce
PID regulator.)

Hodnota v Hz. (Dostupné, je-li aktivovana funkce PID reguléator.)

Aktudlni datum a ¢as generovany pfidavnou deskou PLC

Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC

Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC

Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC

Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC

Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Konfigurace €islo 0, 1 nebo 2.

Sada ¢islo 0, 1 nebo 2. Parametr je pistupny, byla-li konfigurovana funkce
pfepinani sad parametrd, viz strana 181.

Vypis aktualnich varovani. Pokud je pfisluSné varovani aktuélni, je oznac¢eno
zatrzenim.

Seznam druhotnych stavovych hlaSeni:

- [In motor fluxing] (FLX): Probih& syceni motoru

- [PTC1 alarm] (PtC1): Varovani sonda 1

- [PTC2 alarm] (PtC2): Varovani sonda 2

- [LI6=PTC alarm] (PtC3): LI6 = signal prehrati z PTC

- [Fast stop in prog.] (FSt): Probiha rychlé zastaveni

- [Current Th attained] (CtA): DosaZeno prahové hodnoty proudu

- [Freq. Th. attained] (FtA): Dosazeno prahové hodnoty frekvence

- [Freq. Th. 2 attained] (F2A): Dosazeno prahové hodnoty frekv. 2

- [Frequency ref. att.] (SrA): Dosazeno zadané hodnoty frekvence

- [Motor th. state att.] (tSA): DosazZeno prahové hodnoty teploty motoru

- [External fault alarm] (EtF): HIa3eni externi poruchy

- [Auto restart] (AUtO): Probiha automaticky rozbéh po poruse

- [Remote] (FtL): Dalkové fizeni po sbérnici

- [Auto-tuning] (tUn): Probiha autotuning

- [Undervoltage] (USA): Podpéti

- [Cnfg. 1 act.] (CnF1): Aktivni konfigurace 1

- [Cnfg. 2 act.] (CnF2): Aktivni konfigurace 2

- [HSP attained] (FLA): Dosazeno vysokych otacek HSP

- [Load sliping] (AnA): Skluz zatéze - varovani

- [Setl active] (CFP1): Aktivni sada parametrd 1

- [Set2 active] (CFP2): Aktivni sada parametr( 2

- [Set3 active] (CFP3): Aktivni sada parametr( 3

- [In braking] (brS): Probiha brzdéni

- [DC bus loading] (dbL): Probih& nabijeni ss meziobvodu
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.2 - zobrazeni konfigurace a stavu V/V
[1.2 ZOBRAZENI STAVU] [1.2 MONITORING] (SUP-)

S integrovanym obsluznym terminalem

Menu slouZzi pro zobrazeni konfigurace a aktualni hodnoty vstupll a vystup(, stavll a internich hodnot frekvenéniho ménice.

Kéd

Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni

IOM-
LIA-

LIS1

LIS2

LIA-

LIA

az
LI4A

AllA
Al2A
AI3A
Al4A

Aktualni konfigurace a stav vstupu a vystupu frekvenéniho ménice

n Funkce logickych vstupt

Slouzi pro zobrazeni funkce, pro kterou je dany vstup konfigurovan. Pokud neni logicky vstup konfigurovan
pro zadnou funkci, zobrazi se hlaseni nO.

Pro listovani ve funkcich pouZzijte Sipky 5 a 6. Je-li jeden vstup konfigurovan pro vice funkci, ovérte,
zda jsou slugitelné.

n Stav logickych vstupua LI1 az LI8

Slouzi pro zobrazeni aktuélniho logického stavu vstupl LI1 az LI8
(Sviti-li horni segment, pFislusny vstup je ve stavu log. 1, sviti-li doIni segment, pfislusny stup je ve stavu log. 0

=1 r==1 r-- r-
3|a|.e1l . Lo l X

L
State D L -— -- —— -

LIt LEZ L3 L4 LI LB L7

i
Lie
Napriklad na obrazku: LI1 a LI6 jsou ve stav log. 1, LI2 az LI5, LI7 a LI8 ve stavu log. O.
n Stav logickych vstupu LI9 az L114 a PR (Power Removal)

Slouzi pro zobrazeni aktuélniho logického stavu vstupl LI9 az LI14 a PR (Power Removal)
(Sviti-li horni segment, pfislusny vstup je ve stavu log. 1, sviti-li doIlni segment, pfislusny stup je ve stavu log. 0

Stam | PN F——n r—— P——
I 1 1 1 1 1
I I I l I ! I I
el v -— - —-—— ——

LIS L0 LMY LH2 LH3 L4 FR
Napriklad na obrazku: LI9 a LI14 jsou ve stav log. 1, LI10 az LI13, LI7 a PR (Power Removal) ve stavu log. 1.
n Funkce analogovych vstupu

Slouzi pro zobrazeni funkce, pro kterou je dany vstup konfigurovan. Pokud neni analogovy vstup konfigurovan
pro zadnou funkci, zobrazi se hlaseni nO.

Pro listovani ve funkcich pouZzijte Sipky 5 a 6. Je-li jeden vstup konfigurovan pro vice funkci, ovérte,
zda jsou slugitelné.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.2 — zobrazeni konfigurace a stavu V/V
[1.2 ZOBRAZENI STAVU] [1.2 MONITORING] (SUP-)

S integrovanym obsluznym terminalem

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz

Nazev Popis Jednotka
ALGr | Skupiny varovani Aktudlni €isla skupiny varovani
Pl Interni zadana hodnota PID regulatoru Parametr je dostupny, je-li aktivni funkce zadavani V jednotkach
zadané hodnoty regulované veli¢iny prostfednictvim regulované
terminalu. veli€iny
MFr Multiplikaéni koeficient Parametr je dostupny, je-li konfigurovana zadana hodnota | %
multiplikaéniho koeficientu (MA2, MA3), viz strana 124.
FrH Zadané hodnota frekvence Hz
trr Zadana hodnota momentu Parametr je dostupny, je-li konfigurovana zadana hodnota | %
momentu. Hodnota v % z jmenovitého momentu.
rFr Vystupni frekvence Hz
LCr Proud motoru A
AVS | Prumérné otacky v rezimu ENA Parametr je pfistupny, je-li konfigurovano ENA (EnA) = Hz
YES, viz strana 75.
SPd | Otacky motoru ot/min
UOP | Napéti motoru \
OPr | Vykon motoru V % z jmenovitého vykonu. %
Otr Moment motoru V % z jmenovitého momentu.
ULn Napéti sité Prepocitano z hodnoty napéti ve ss meziobvodu, motorv |V
klidu nebo v provozu.
tHr Tepelny stav motoru V % z jmenovité teploty. %
tHd Tepelny stav ménice V % z jmenovité teploty. %
tHb Tepelny stav brzdného rezistoru V % z jmenovité teploty. (Pouze u ménicl velkého %
vykonu)
APH | Spotfeba el. energie Wh, kWh
nebo MWh
rtH Doba provozu motoru Motor v provozu s, min, hod
PtH Doba provozu ménice Méni¢ napajen s, min, hod.
tAC Cita¢ ochrany IGBT Celkova doba, po kterou bylo aktivni varovani prehrati s
tranzistor IGBT
rPC Zadana hodnota PID regulatoru Parametr je dostupny, je-li aktivovana funkce PID V jednotkach
regulator. regulované
veli¢iny
rPF Skuteéna hodnota PID reguléatoru Parametr je dostupny, je-li aktivovana funkce PID V jednotkach
regulator. regulované
veli€iny
rPE Regulaéni odchylka PID regulatoru Parametr je dostupny, je-li aktivovana funkce PID V jednotkach
regulator. regulované
veli€iny
rPO | Vystupni hodnota PID regulatoru Parametr je dostupny, je-li aktivovana funkce PID Hz
regulator.
CLO | Datum a ¢as Aktualni datum a ¢as generovany pfidavnou deskou PLC
002 Slovo 2 aplikaéni karty Slovo je dostupné, je-li pouzito pFisluSenstvi - pfidavna
deska PLC
003 Slovo 3 aplikaéni karty Slovo je dostupné, je-li pouzito pFisluSenstvi - pfidavna
deska PLC
004 Slovo 4 aplikaéni karty Slovo je dostupné, je-li pouzito pFisluSenstvi - pfidavna
deska PLC
005 Slovo 5 aplikaéni karty Slovo je dostupné, je-li pouzito pFisluSenstvi - pfidavna
deska PLC
006 Slovo 6 aplikaéni karty Slovo je dostupné, je-li pouzito pFisluSenstvi - pfidavna
; deska PLC
CnFS | Cislo aktivni konfigurace Konfigurace ¢&islo 0, 1 nebo 2 Parametr je pFistupny, byla-
li konfigurovana funkce pfepinani konfiguraci, viz strana
185.
CFPS | PouZzita sada parametri (Sada ¢islo 0, 1 nebo 2) Parametr je pfistupny, byla-li
konfigurovana funkce prepinani sad parametrq, viz strana
49
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

S grafickym obsluznym terminalem:

noy Tarm  oQ00e  OA
1 CRIE MERL
FaO¥ Tamm  =DCDlix oA | 1.1 ENPLY START
MM MEHU EMT 1.2 HORITORKG ENT
2 ADCESSLEWEL 14 HOTOR OORTRIL
3 DFER S GANVE AS LA MPUTEFOUTRUTSOFG
4 FROIAORD Cixda am T Tuich
& LARGLEGE
Lo (=TT

S integrovanym obsluznym terminalem:

Pripojeni k napajeni

7 . -
Ei::j obrazeni stavu ménice

=&

SETTIMGE Il

Nastaveni
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RUK Tarmi +3200NHe  &12

| 13 SETTIRNGS |

Socala-wiza
Ceon barniion
Accalacadcn 2
Cocnlarniion
Ciade af s Drich
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Parametry nastaveni mohou byt modifikovany za klidu i v provozu frekvenéniho ménice.

UPOZORNENI
MOZNOST NEOCEKAVANE REAKCE ELEKTRICKEHO POHONU

1 Provéfte, zda zmény provadéné za provozu pohonu nemohou byt nebezpeéné
1 Upravy nastaveni se doporu€uje provadét v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice
Nerespektovani tohoto upozornéni muze vést k vaznému Urazu.

Kod Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni
Inr n Krok nastaveni ramp 0.01-01-1 0.1
[Krok nastaveni] [Ramp increment]

0.01 0O [0.01] (0.01): Doba trvani rampy do 99.99 s
0.1 0O [0.1] (0.1): Doba trvani rampy do 999.9 s
1 o [1] (1): Doba trvani rampy do 6000 s
ACC q Dobarozbéhu 0.1az6000s (1) 3.0s

[Doba rozbéhu] [Acceleration]

Doba trvani rozbéhové rampy z 0 do hodnoty jmenovité frekvence motoru, viz strana 38.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfilis nizka ve vztahu k momentu setrva¢nosti zatéze.
deC q Doba dobéhu 0.1az6000s (1) 3.0s
[Doba dobéhu] [Deceleration]

Doba trvani dobéhové rampy z hodnoty jmenovité frekvence motoru (viz strana 38) do 0.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfiliS nizka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.
AC2 q Dobarozbéhu 2 0.1az6000s (1) 3.0s
[Doba rozbéhu 2] [Acceleration 2]

<<
Doba trvani druhé rozbéhové rampy z 0 do hodnoty jmenovité frekvence motoru, viz strana 38.

Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfiliS nizka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.
dE2 q Doba dobéhu 2 0.1az6000s (1) 3.0s
[Doba dobé&hu 2] [Deceleration 2]

<<
Doba trvani druhé dobé&hové rampy z hodnoty jmenovité frekvence motoru (viz strana 38) do 0.

Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfiliS nizka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.
tAl q Zaobleni po¢atku rozbéhové rampy 0 az 100 % 10 %
[Zaobleni po¢atku ACC] [Begin Acc round]

Viz strana 126
Zaobleni poc¢atku rozbéhové rampy jako % z nastavené hodnoty doby rozbéhu (ACC) nebo
doby rozbéhu 2 (AC2)

tA2 q Zaobleni konce rozbéhové rampy 0 a7 (100-(tA1)) 10 %
[Zaobleni konce ACC] [End Acc round]

<L

Viz strana 126
Zaobleni konce rozbéhové rampy jako % z nastavené hodnoty doby rozbéhu (ACC) nebo

<« doby rozbéhu 2 (AC2).
Lze nastavit v rozmezi od 0 do (100% - zaobleni po¢atku rozbéhové rampy (tAl))
tA3 q Zaobleni po¢atku dobéhové rampy 0 az 100 % 10 %

[Zaobleni po¢atku dEC] [Begin Dec round]

Viz strana 126
Zaobleni po¢atku dobéhové rampy jako % z nastavené hodnoty doby dobéhu (dEC) nebo
doby dobéhu 2 (dE2)

(1) Rozsah nastaveni 0.01 az 99.99 s nebo 0.1 az 999. 9 s nebo 1 az 6000 s zavisi na nastaveni parametru krok nastaveni ramp
[Krok nastaveni] (Inr), viz strana 125.

<L

Hvézdi¢kou oznaCené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.

<L
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Kéd

Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni

tA4

<L

LSP

HSP

ItH

SPG

Slt

SFC

q Zaobleni konce dobéhové rampy 0 a7 (100-(tA3)) 10%
[Zaobleni konce DEC] [End Dec round]

Viz strana 126

Zaobleni konce dobéhové rampy jako % z nastavené hodnoty doby dobéhu (dEC) nebo
doby dobéhu 2 (dE2).

Lze nastavit v rozmezi od 0 do (100% - zaobleni po¢atku dobéhové rampy (tA3))

q Nizké otacky 0
[Nizké otacky] [Low speed]

Frekvence motoru pfi miniméalni zadané hodnoté otacek. Lze nastavit v rozmezi od 0 Hz do hodnoty
parametru vysoké otacky (HSP)

q Vysokeé otacky 50 Hz
[Vysoké otacky] [High speed]

Frekvence motoru pfi maximalni zadané hodnoté otacek. Lze nastavit v rozmezi od hodnoty parametru
nizké otacky (LSP) do hodnoty parametru maximalni frekvence (tFr) Tovarni nastaveni 50 Hz se zméni
na hodnotu 60 Hz, je-li parametr frekvence sité (bFr) nastaven na hodnotu 60 Hz.

q Hodnota proudu pro tepelnou ochranu motoru 0.2 az 1.5 In (1) Dle typové velikosti
[Tepelna ochrana I] [Motor therm. current] frekvenéniho ménice

Hodnota proudu pro tepelnou ochranu motoru se nastavi na hodnotu jmenovitého proudu motoru
dle typového Stitku.

q Proporcialni zesileni zpétnovazebni otackové smy€ky 0az 1000 % 40 %
[Otackova ZV: zes.P] [Speed prop. gain.]

Proporcialni zesileni otackové smycky
q Integracni zesileni zpétnovazebni otadckové smycky 0az1000% 100 %
[Otackova ZV: zes.l] [Speed time integral.]

Integracni zesileni otackové smycky
q Filtr zpétnovazebni otackové smycky 0 az 100 0
[Otackova ZV: filtr] [K speed loop filter]

Filtrani koeficient otatkové smycky

(1) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho

ménice.
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V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Nastaveni parametr filtr otackové smycky (SFC), proporcidlni zesileni otaékové smyéky (SPG)

a integracni zesileni otaékové smycéky (Slt)

1 Tyto parametry jsou dostupné pouze ve v profilech vektorového fizeni,viz strana 67 : [Typ fizeni] (Ctt) = [SVC U] (UUC) nebo
[SVC I] (CUC) nebo [FVC] (FUC) nebo [Sync.mot.] (SYn) a pokud je funkce ENA vypnuta [ENA system] (EnA) = [No] (nO).

1 Tovarni nastaveni postaci pro vétSinu aplikaci,
Ve vétSiné pripadl postaéi otaovou smy¢€ku nastavit s filtrem otaékové smyéky SFC =0

Regulator ota¢kové smycky typu IP s filtraci Zadané hodnoty otacek je vhodny pro aplikace, které vyzaduji pruzné a stabilni chovani
otackové smycky, napf zdvih nebo aplikace s velkym momentem setrva¢nosti.

1 Proporciélni zesileni ota¢kové smycky ma vliv na velikost pfekmitu
1 Integraéni zesileni otatkové smy¢ky ma vliv na Sifku propustného pasma a dobu odezvy
Snizeni SIT ",

- Snizeni SIT
Odezva na skok zadané -
hodnoty otacek [
i e — i e — i Ilf_‘\k\_ C—
= ¥ |
s i ag] |
ol ,/f ak I|'III ag |'
[eF'} a4 Ill [LE} |I
1] 4 -] .' g II
]
& ot B B0 AR 400 45 G0 B ol o SO0 B 30 A0 %0 48 A ﬁuIT ol Tl S SR A0 AR 400 g ALY
Cas [ms] Cas [ms] Cas [ms]
Odezva na skok Zadané Zvyseni SPG e Zvyseni SPG e
hodnoty otacek X
i
II \_ i L Ili-H' ! i
1 II TN w |
b |I id |I Bad |
4] | 14 II E4 ||
5] ,I 124} (52 ||
i |
:lJ R ETETEEE e TR E T T T T T E TEE T T
Cas [ms] Cas [ms]

Cas [ms]
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Specialni pfipad: otaékova smyéka s filtrem SFC* 0

Tento parametr je vyhrazen pro specialni aplikace, které vyzaduji extrémné kratké doby odezvy (polohovani nebo servofizeni)

- Prinastaveni hodnoty SFC = 100 se zméni struktura regulatoru ota¢ek na Pl bez filtrace Zadané hodnoty
- Prinastaveni hodnoty SFC v rozmezi 0 az 100 se struktura méni a odezvy jsou mezi uvedenymi na predchozi strané a nize.

Priklad: nastaveni bez filtru Zzadané hodnoty SFC = 100

1 Proporcialni zesileni otackové smycky ma vliv na Sitku propustného pasma a dobu odezvy
1 Integracni zesileni otaCkové smycky ma vliv na velikost pfekmitu

Odezva na skok zadané
hodnoty otacek

(1]
(i

wzdl

AR TR E T T
Cas [ms]

Odezva na skok zadané
hodnoty otacek

MR TESE T TS
Cas [ms]

Snizeni SIT kY

1
Ny
aed

LE] II
az{l

MIFEEE E R E T TS
Cas [ms]

Zvyseni SPG i

IR T EE I T T T
Cas [ms]
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Kod Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni
GPE n Proporcialni zesileni ENA 1 az 9999 250
[Prop.zesileni ENA] [ENA prop.gain]

<L
Viz strana 75.

GIE q Integracni zesileni ENA 0 az 9999 100
[Integr.zesileni ENA] [ENA integral gain]

<L
Viz strana 75.

UFr q IR kompenzace 25 az 200 % 100 %
[IR kompenzace] [IR compensation]

<L
Viz strana 70.

SLP q Kompenzace skluzu 0 az 150 % 100 %
[Kompenzace skluzu] [Slip compensation]

<L
Viz strana 70.

dCF q Koeficient pro vydéleni doby dobéhu 0az10 4
pro rychlé zastaveni [Délici koef. rampy] [Ramp divider]

<L
Viz strana 128.

IdC q Hodnota ss proudu pro brzdéni 1 0.1aZ71.41In(1) 0.64In(1)
[Proud 1 ss brzdéni] [DC injection level 1]

Viz strana 129.

Hodnota proudu pro brzdéni ss proudem aktivovaného logickym vstupem, konfigurovanym pro tuto
funkci nebo aktivovaného jako zpusob zastaveni.

<<

UPOZORNENI
Oveéfte, zda hodnota nastaveného proudu nemuze zpUsobit pfehfati motoru
Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni
tdl q Doba pro brzdéni ss proudem 1 0.1az30s 05s
[Doba ss brzdéni 1] [DC injection time]
<<

Viz strana 129.

Do uplynuti doby pro brzdeni ss proudem 1 plati hodnota proudu[Proud 1 ss brzdéni] (1dC),

potom plati hodnota [Proud 2 ss brzdéni] (IdC2) po dobu (tdC)

IdC2 q Hodnota ss proudu pro brzdéni 2 0.1aZ71.41In(1) 0.5In(1)

[Proud 2 ss brzdéni] [DC injection level 2]

Viz strana 129.

Hodnota 2 proudu pro brzdéni ss proudem aktivovaného logickym vstupem, konfigurovanym pro tuto
funkci nebo aktivovaného jako zpusob zastaveni. Hodnota proudu 2 je aktualni po ukonéeni ¢asovani
<< [Doba ss brzdéni 1] (td1).

UPOZORNENI

Oveéfte, zda hodnota nastaveného proudu nemuze zpUsobit pfehfati motoru
Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni

tdC q Doba pro brzdéni ss proudem 2 0.1az30s 05s
[Doba ss brzdéni 2] [DC injection time 2]

<< )
Viz strana 129.

Po dobu €asovéani [Doba ss brzdéni 2] (tdC) plati hodnota proudu [Proud 2 ss brzdéni] (IdC2).

(1) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
ménice.

Hvézdi¢kou oznaené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Kod Nazev/popis Rozsah nastaveni| T|
n|
€|

SdC1 q Hodnota ss proudu 1 pro automatické dobrzdéni o0az1.2in(1) 0.7 In (1)

po zastaveni motoru [Proud 1 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. level 1]

Viz strana 130

Hodnota ss proudu pro automatické dobrzdéni po zastaveni motoru. Tento parametr je dostupny, pokud
je funkce automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni [Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Ano] (YES)
<< nebo [Trvalé] (Ct).

Tento parametr je nucené nastaven na 0 v pfipadé volby typu fizeni [Typ fizeni] (Ctt) =

synchronni motor [Synchronni motor] (SYn), viz strana 67.

UPOZORNENI

Oveéfte, zda nemuze dojit k pfehfati motoru zpGsobené timto proudem
Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni

tdC1 q Doba 1 dobrzdéni ss proudem po zastaveni motoru 0.1az30s 05s
[Doba 1 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. time]

<« Viz strana 130

Doba dobrzdéni ss proudem po zastaveni motoru. Tento parametr je dostupny, pokud je funkce
automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni [Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Yes] (YES)
Pokud je nastaven [typ fizeni] (Ctt) jako vektorové fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC) nebo
[Synchronni motor] (SYn), viz strana 67, tento parametr slouzi pro nastaveni doby syceni motoru
po zastaveni.

SdC2 q Hodnota ss proudu 2 pro automatické dobrzdeéni 0az1.2In(l) 0.51n (1)
po zastaveni [Proud 2 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. level 2]

Viz strana 130

Druha hodnota ss proudu pro automatické dobrzdéni po zastaveni motoru. Tento parametr je dostupny,
pokud je funkce automatické dobrzdeni ss proudem po zastaveni [Automatické dobrzdéni] (AdC) =
[Ano] (YES) nebo [Trvalé] (Ct).

<< Tento parametr je nucené nastaven na 0 v pfipadé volby typu fizeni [Typ fizeni] (Ctt) =

synchronni motor [Synchronni motor] (SYn), viz strana 67.

UPOZORNENI
Oveéfte, zda nemuze dojit k pfehfati motoru zpisobené timto proudem
Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni
tdC2 q Doba dobrzdéni ss proudem po zastaveni 2 0az30s 0s
[Doba 2 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. time 2]
Viz strana 130

<« Druha doba dobrzdéni ss proudem po zastaveni motoru. Tento parametr je dostupny, pokud je funkce
automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni [Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Yes] (YES)

AdC SdCZ Cperation

~ ! Poznamka: pokud je nastaven typ fizeni = vektorové Fizeni

= o _I—| se zpétnou vazbou, nejsou dostupné parametry SAdC1, SAC2 ani
- T tdC2. Dostupny zlstava pouze parametr tdC1, ktery slouzi

! pro nastaveni doby syceni motoru po zastaveni.

5402 Lem I

=] L

1
Run command |

Speed

(1) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
ménice.

Hvézdi¢kou oznaené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
<« parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Kod Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni
SFr n Spinaci frekvence laz16 kHz 2.5 nebo 4 kHz
[Spinaci frekvence] [Switching freq.] dle typové velikosti

frekvenéniho ménice
Nastaveni hodnoty spinaci frekvence.
Pokud je spinaci frekvence nastavena na hodnotu mensi, nez 2 kHz je rozsah hodnot proudového
omezeni a proudového omezeni 2 limitovan hodnotou 1.36 In, viz nize.
Nastaveni za chodu motoru:
- Pokud je po¢ate¢ni hodnota mensi nez 2 kHz, neni ji mozné za chodu zvysit nad 1.9 kHz.
- Pokud je pocate¢ni hodnota vétsi, nebo rovna 2 kHz, nelze ji snizit pod hodnotu 2 kHz.
Nastaveni v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice: bez omezeni.

Poznamka: v pfipadé zvySeni teploty méni¢e vlivem spinacich ztrat dojde k automatickému snizeni
spinaci frekvence s navratem na pGvodné nastavenou hodnotu po ochlazeni ménice.

CL1 n Omezeni proudu 1 0aZ 1.65 In (1) 1.51n (1)
[Proudové omezeni] [Current Limitation]

Slouzi pro nastaveni omezeni proudu motoru.

Pokud je spinaci frekvence nastavena na hodnotu mensi, nez 2 kHz je rozsah nastaveni

omezeni proudu limitovan hodnotou 1.36 In.

Poznamka: Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni mensi, nez 0.25 In, se mize frekvenéni méni¢
zablokovat pfi hlaSeni poruchy vypadek vystupni faze [Vypadek vystupni faze] (OPF), pokud je hlaSeni
této poruchy povoleno, viz strana 201. Nastaveni hodnoty omezeni proudu nizsi, nez je hodnota proudu
motoru bez zatizeni nema vyznam.

CL2 n Omezeni proudu 2 0aZ 1.65 In (1) 1.51n (1)

[Proudové omezeni 2] [I Limit 2 value]

Viz strana 172.

Pokud je spinaci frekvence nastavena na hodnotu mensi, nez 2 kHz je rozsah nastaveni

<« omezeni proudu limitovan hodnotou 1.36 In.

Poznamka: Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni mensi, nez 0.25 In, se mize frekvenéni méni¢
zablokovat pfi hlaSeni poruchy vypadek vystupni faze [Output Phase Loss] (OPF), pokud je hlaSeni
této poruchy povoleno, viz strana 201. Nastaveni hodnoty omezeni proudu nizsi, nez je hodnota proudu
motoru bez zatizeni nemé vyznam.

(1) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho

ménice.

Hvézdi¢kou oznaené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Kod Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni
FLU q Nastaveni rezimu syceni motoru [Ne] (FnO)
[Rezim syceni motoru] [Motor fluxing]
FnC O [PreruSované] [Not Cont.] (FnC): Rezim FeruSovaného syceni
FCt O [Trvalé] [Continuous] (FCt): Rezim trvalého syceni. Toto nastaveni neni pfistupné, je-li

[Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Ano] (YES) viz strana 130, nebo jeli jako [Zpusob zastaveni] (AdC)
nastaven [Volny dobéh] (nSt), viz strana 128.

FnO o [Ne] [No] (FnO): Funkce neni aktivni. Toto nastaveni neni pfistupné, je-li [Typ Fizeni] (Ctt) =
vektorové fizeni proudové [SVC 1] (CUC) nebo vektorové fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC),

viz strana 67.

Je-li typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) = vektorové fizeni proudové [SVC I] (CUC) nebo vektorové fizeni

se zpétnou vazbou [FVC] (FUC) nebo [Synchronni motor] (Syn), tovarni nastaveni[Ne] (FnO)

se automaticky zméni na [PferuSované] (FnC).

V pfipadé pritomnosti syceni motoru pred povelem pro chod se dosahuje nejlepSich dynamickych
parametr( pfi rozbéhu.

1 Je-li zvoleno trvalé syceni [Trvalé] (FCt), magneticky tok se v motoru vybuduje pfi zapnuti
frekvenéniho ménice

1 Je-li zvoleno preruSované syceni [PferuSované] (FnC), je syceni odvozeno od povelu pro chod

Proud syceni motoru je zpoc¢atku vétsi, nez jmenovitad hodnota proudu motoru [Jmen. proud motoru] (nCr),
poté klesne na nastavenou hodnotu magnetiza¢niho proudu.

UPOZORNENI
Ovéfte, zda nemuze dojit k pfehfati motoru zpisobené timto proudem
Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni

Je-li typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) = [Synchronni motor] (Syn), viz strana 67, parametr [Konf.syceni motoru]
(FLU) se vztahuje rotoru, ne k syceni motoru.

Je-li [Ovladani brzdy] (bLC), viz strana 148 nastaveno jinak nez [Ne] (nO),

parametr [Konf.syceni motoru] (FLU) nemé& vyznam.

tLS gOmezeni doby provozu na nizkych otac¢kach 0az999.9s 0s

[Doba chodu na LSP] [Low speed time out]

Maximalni doba provozu na nizkych otackach [Nizké otacky] (LSP), viz strana 40.

po uplynuti nastavené doby provozu na LSP se motor automaticky zastavi. Je-li méni¢ trvale odblokovan,
motor se opét rozbéhne po zvySeni Zadané hodnoty frekvence nad hodnotu nizkych otaéek (LSP)
Upozornéni: je-li nastavena nulova hodnota — bez omezeni doby provozu.

JGF q Pomalé otacéky - jogging 0 aZ 10 Hz 10 Hz
[Jogging-Zad.h.] [Jog frequency]

<<
Viz strana 132

Zvédané hodnota pomalych ota¢ek

JGt q Casové zpozdéni mezi aktivacemi funkce pomalé otacky o0az2s 05s

[Jogging-zpozdéni] [Jog delay]

<< )
Viz strana 132
Casové zpozdéni mezi dvémi bezprostiedné za sebou nasledujicimi aktivacemi funkce pomalé otacéky.
Hveézdickou oznaCené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.
<<
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Kod Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni

SP2 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 2 0 aZ 1000 Hz 10 Hz
[PFedvolené otacky 2] [Preset speed 2]

<« Viz strana 135

SP3 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 3 0 aZ 1000 Hz 15 Hz
[PFedvolené otacky 3] [Preset speed 3]

<« Viz strana 135

SP4 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 4 0 aZ 1000 Hz 20 Hz
[PFedvolené otacky 4] [Preset speed 4]

<« Viz strana 135

SP5 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 5 0 aZ 1000 Hz 25 Hz
[PFedvolené otacky 5] [Preset speed 5]

<« Viz strana 135

SP6 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 6 0 aZ 1000 Hz 30 Hz
[PFedvolené otacky 6] [Preset speed 6]

<« Viz strana 135

SP7 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 7 0 aZ 1000 Hz 35 Hz
[PFedvolené otacky 7] [Preset speed 7]

<« Viz strana 135

SP8 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 8 0 aZ 1000 Hz 40 Hz
[PFedvolené otacky 8] [Preset speed 8]

<« Viz strana 135

SP9 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 9 0 aZ 1000 Hz 45 Hz
[PFedvolené otacky 9] [Preset speed 9]

<« Viz strana 135

SP10 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 10 0 aZ 1000 Hz 50 Hz
[Predvolené otacky 10] [Preset speed 10]

<« Viz strana 135

SP11 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 11 0 aZ 1000 Hz 55 Hz
[PFedvolené otacky 11] [Preset speed 11]

<« Viz strana 135

SP12 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 12 0 aZ 1000 Hz 60 Hz
[PFedvolené otacky 12] [Preset speed 12]

<« Viz strana 135

SP13 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 13 0 aZ 1000 Hz 70 Hz
[PFedvolené otacky 13] [Preset speed 13]

<« Viz strana 135

SP14 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 14 0 aZ 1000 Hz 80 Hz
[PFedvolené otacky 14] [Preset speed 14]

<« Viz strana 135

Hvézdi¢kou oznaené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Kod Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni

SP15 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 15 0 aZ 1000 Hz 90 Hz
[PFedvolené otacky 15] [Preset speed 15]

<« Viz strana 135

SP16 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 16 0 aZ 1000 Hz 100 Hz
[PFedvolené otacky 16] [Preset speed 16]

<< Viz strana 135

MFr q Multiplikaéni koeficient [Multipying coeff.] 0 aZ 100 % 100 %

[Multiplika¢ni koef.]

Multiplikaéni koeficient je dostupny, pokud je pro graficky terminal konfigurovana nasobici zadana hodnota
[Néasobici zad.h.2] (MA2) nebo [Nasobici zad.h.3] (MA3), viz strana 124.

rPG q Proporcionalni zesileni PID regulatoru 0.01 az 100 1
[Prop.zesileni PID] [PID prop. gain]

<<
Viz strana 163.

Proporcionalni zesileni.

riG q Integraéni zesileni PID regulatoru 0.01 aZ 100 1
[Integr.zesileni PID] [PID integral gain]

<< )
Viz strana 164.

Integracni zesileni
rdG q Derivaéni slozka PID reguléatoru 0.00 a7 100 0
[Der.sloZzka PID] [PID derivate gain]

<< )
Viz strana 164.

Derivaéni zesileni.
PrP g Rampa zadané hodnoty regulované veli¢iny PID 0az99.9s 0s
[Rampa PID] [Rampa PID]

<<
Viz strana 164.
Nastaveni linearni rampy v obvodu Zadané hodnoty PID regulatoru. Nastavena doba trvani odpovida
zméné od minimalni zadané hodnoty PID [ZH PID min] (PIP1) do maximalni Zaddané hodnoty PID
[ZH PID max] (PIP2) a obracenég.

POL q Minimalni vystupni hodnota PID -500 az +500 Hz (1) O Hz
[Min vystup PID] [Min PID output] -1000 az +1000 Hz

<< i
Viz strana 164.
Minimalni vystupni hodnota PID regulatoru v Hz.

POH g Maximalni vystupni hodnota PID 0 az +500 Hz (1) 60 Hz
[Max vystup PID] [Max PID output] 0 az +1000 Hz

<<

Viz strana 164.

Maximalni vystupni hodnota PID regulétoru v Hz.

PAL q Spodni prahova hodnota zpétnovazebniho signélu PIDviz strana 164 (2) 100
[Spodni prah ZV PID] [Min fbk alarm]

<<
Viz strana 164.

Spodni prahova hodnota zpétnovazebniho signélu PID regulatoru pro vyhodnoceni poruchy zpétné vazby.

PAH q Horni prahovéa hodnota zpétnovazebniho signélu PID Viz strana 164 (2) 1000
[Horni prah ZV PID] [Max fok alarm]

<< )
Viz strana 164.

Horni prahova hodnota zpétnovazebniho signalu PID regulatoru pro vyhodnoceni poruchy zpétné vazby.
(1) Dle typové velikosti frekvencniho ménice.

(2) Pokud se nepouziva graficky terminal jsou hodnoty vétsi, nez 9999 zobrazeny s desetinnou teckou za tisici - napriklad 15.65
znamena 15650.

Hvézdi¢kou oznaené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Kod Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni

PEr q Prahovéa hodnota regulaéni odchylky PID 0 aZ 65535 (1) 100
[Prah-reg. odchylka PID] [PID error alarm]

<< )
Viz strana 164.
Prahova hodnota regula¢ni odchylky PID regulatoru pro hlaSeni poruchy

PSr q Koeficient pfizpasobeni pro prediktivni vstup 1 aZ 100 % 100 %
Zzadané hodnoty otaéek PID [Koef. n vstupu PID] [Speed input %]

<<
Viz strana 165
Slouzi pro nastaveni vlivu tohoto vstupu na vystup PID regulatoru napfiklad pro definovani vztahu mezi
linearni a otacivou rychlosti.

re2 q Predvolend zddana hodnota regulované veli¢iny 2 Viz strana 166 (1) 300
[2.pfedvolena ZH PID] [Preset ref PID 2]

<« Viz strana 166
Predvolena zadana hodnota regulované veli¢iny PID regulatoru.

rP3 q Predvolend zddana hodnota regulované veli¢iny 3 Viz strana 166 (1) 600
[3.pfedvolena ZH PID] [Preset ref PID 3]

<« Viz strana 166
Predvolena zadana hodnota regulované veli¢iny PID regulatoru.

rP4 q Predvolena zddana hodnota regulované veli¢iny 4 Viz strana 166 (1) 900
[4.pfedvolena ZH PID] [Preset ref PID 4]

<« Viz strana 166
Predvolena zadana hodnota regulované veli¢iny PID regulatoru.

Ibr q Prahovéa hodnota proudu p#i odbrzdéni 0a?1.321n (2) 0
brzdy- chod vpred [| odbrzdéni-vpred] [Brake release | FW]

<< )
Viz strana 148
Proud pfi odbrzdéni pfi pohybu bfemene nahoru nebo pohybu vpred.

Ird q Prahovéa hodnota proudu p#fi odbrzdéni 0a?1.321n (2) 0
brzdy- chod vzad [| odbrzdéni-vzad] [Brake release | Rev]

<< )
Viz strana 148
Proud pfi odbrzdéni pfi pohybu bfemene dold nebo pohybu vzad

brt q Doba odpadu brzdy 0az5s 0s
[Doba odbrzdéni] [Brake release time]

<< )
Viz strana 148.
Doba, za kterou brzda mechanicky odbrzdi.

blr qgFrekvence pA odbrzdéni [Automaticky] (AUtO)  [Automaticky] (AUtO)
[Frekvence odbrzdéni] [Brake release freq] 0-10Hz

<<
Viz strana 149.
Frekvence pfi odbrzdéni brzdy.

bEn q Frekvence p# zabrzdéni [Automaticky] (AUtO)  [Automaticky] (AUtO)
[Frekvence zabrzdéni] [Brake engage freq] 0-10 Hz

<< )
Viz strana 149.
Frekvence pfi zabrzdéni brzdy.

thE q Zpozdéni pred zabrzdénim 0az5s 0s
[ZpoZdéni pfed zabrzdénim] [Brake engage delay]

<< )
Viz strana 149.
Doba zpozdéni okamziku zabrzdéni brzdy. Slouzi ke zpozdéni okamziku zabrzdéni napfiklad do doby
zastaveni pohonu. Pouze pro horizontalni pohyb.

(1) Pokud se nepouziva graficky terminal jsou hodnoty vétsi, nez 9999 zobrazeny s desetinnou teckou za tisici - napriklad 15.65

znamena 15650.

(2) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho

ménice.

<L

Hvézdi¢kou oznaCené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Kod Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni
bEt q Doba zabrzdéni brzdy 0az5s 0s
[Frekvence zabrzdéni] [Brake engage time]

<< )
Viz strana 149.

Doba, za kterou brzda mechanicky zabrzdi.
JdC q Skok frekvence p#f reverzaci [Automaticky] (AUtO) [Automaticky] (AUtO)
[Skok frekvence pfi reverzaci] [Jump atreversal]  0- 10 Hz

<< i
Viz strana 150.

ttr q Zpozdéni mezi zabrzdénim a novym odbrzdénim brzdy 0az5.00s 0s
[Zpozdéni nového rozbéhu] [Time to restart]

Viz strana 150.
Nastaveni ¢asu mezi zabrzdénim a novym rozbéhem s odbrzdénim

tLIM g Momentové omezeni v motorickém kvadrantu 0az300% 100 %
[Omezeni M-motor] [Motoring torque limit]

<L

Viz strana 171.
Momentové omezeni v motorickém kvadrantu ¢innosti pohonu v % z jmenovité hodnoty momentu.

tLIG g Momentové omezeni v generatorickém kvadrantu 0az300% 100 %
[Omezeni M-generator] [Gen. torque limit]

<L

Viz strana 171.
Momentové omezeni v generatorickém kvadrantu ¢innosti pohonu v % z jmenovité hodnoty momentu.

trH q Hodnata zvySeni frekvence nad zakladni hodnotu 0 az 10 Hz 4 Hz
[Horni frekvence] [Traverse high]

<L

<< )
Viz strana 191.

trL q Hodnata poklesu frekvence pod zakladni hodnotu 0 aZ 10 Hz 4 Hz
[Dolni frekvence] [Traverse Low]

<< )
Viz strana 191.

gSH q Velikost skoku frekvence nad hodnotu horni frekvence 0 az trH 0 Hz
[Skok otacek nahoru] [Quick step High]

<< )
Viz strana 191.

gSL q Velikost skoku frekvence pod hodnotu dolni frekvence 0aztrL 0 Hz
[Skok otacek dolU] [Quick step Low]

<< )
Viz strana 191.

Ctd q Prahovéa hodnota proudu motoru 0az1.5In(1) In(1)
[Prahova hodnota proudu] [Current threshold]

Nastaveni prahové hodnoty proudu pro funkci signalizace prekroé¢eni prahové hodnoty proudu

[= Proud] (CtA) konfigurované pro reléovy nebo tranzistorovy vystup s otevienym kolektorem,

viz strana 95.

Ftd q Prahovéa hodnota frekvence motoru 0.0 aZ 1000 Hz [Vysoké otacky] (HSP)

[Prahova hodnota frekvence] [Freq. threshold]

Nastaveni prahové hodnoty frekvence pro funkci signalizace pfekroc¢eni prahové hodnoty frekvence

[= Frekvence] (FtA) konfigurované pro reléovy nebo tranzistorovy vystup s otevienym kolektorem,

viz strana 95.

F2d q Prahovéa hodnota frekvence motoru 2 0.0 aZ 1000 Hz [Vysoké otacky] (HSP)

[Prahova hodnota frekvence 2] [Freq. 2 threshold]

Nastaveni druhé prahové hodnoty frekvence pro funkci signalizace prekroceni druhé prahové hodnoty
proudu [= Frekvence 2] (F2A) konfigurované pro reléovy nebo tranzistorovy vystup s otevienym
kolektorem, viz strana 95.

(1) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
meénice.

Hvézdi¢kou oznaené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
<« parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.

63

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.3 — Nastaveni
[1.3 NASTAVENI’] [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Kéd

Nazev/popis [ Rozsah nastaveni| Tovarni nastaveni

ttd

<L

LbC

<L

n Prahova hodnota teploty motoru 0az118 % 100 %
[Prahova teplota motoru] [Motor therm. level]

Nastaveni prahové hodnoty teploty motoru pro funkci signalizace prekro¢eni prahové hodnoty teploty
motoru [= Teplota motoru] [Th. motor att.] (tSA) konfigurované pro reléovy nebo tranzistorovy
vystup s otevienym kolektorem
Viz strana 95.
n Korekce zatizeni 0 aZ 1000 Hz 0 Hz

[Korekce zatiZeni] [Load correction]

Viz strana 78.
Korekce v Hz

<L

Hveézdickou oznaCené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.
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Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
bFr q Frekvence sité [50 Hz IEC] (50)
[Frekvence sité] [Standard mot.freq]
50 o [50 Hz IEC] (50) : 50 Hz
60 O [60 Hz NEMA] (60) : 60 Hz

Tento parametr ovliviiuje pfednastavené hodnoty nasledujicich parametrd: jmenovité napéti motoru - viz nize,
vysoké otacky (HSP) - viz strana 40, prahova hodnota frekvence - viz strana 62, jmenovita frekvence motoru

a maximalni frekvence - viz nize

nPr q Jmenovity vykon motoru Dle typové velikosti Dle typové velikosti

[Jmenovity vykon motoru] [Rated motor power] frekvenéniho ménice  frekvenéniho ménice

Jmenovity vykon motoru dle typového Stitku. Je- li nastaveno frekvence sité = 50 Hz, Udaj
se zadava v kW, pokud je nastaveno 60 Hz, zadava se v HP.

unsS q Jmenovité napéti motoru Dle typové velikosti  Dle typové velikosti
[Jmen. napéti motoru] [Rated mot. current] frekvenéniho ménige  frekvenéniho ménice
a nastaveni frekvence
sité (bFr).

Jmenovité napéti motoru dle typového Stitku.
ATV711 11 1M3; 100 az 240 V
ATV711 11 IN4;: 200 az 480V

nCr q Jmenovity proud motoru 0.25a% 1.51n (1) Dle typové velikosti
[Jmen. proud motoru] [Rated mot. current] frekvenéniho ménice
a nastaveni frekvence
sité (bFr).

Jmenovity proud motoru dle typového Stitku.
FrS q Jmenovita frekvence motoru 10 az 1000 Hz 50 Hz
[Jmen. frekvence motoru] [Rated motor freq.]

Jmenovita frekvence motoru dle typového Stitku. Tovarni nastaveni 50 Hz. Zméni se na 60 Hz,
je-li parametr frekvence sité nastaven na hodnotu 60 Hz.

nSP q Jmenovité otacky motoru 0 aZ 60000 ot/min Dle typové velikosti
[Jmen. ota¢ky motoru] [Rated motor speed] frekvenéniho ménice

Jmenovité otac¢ky motoru dle jeho typového Stitku.

Zobrazeni na integrovaném displeji frekvenéniho méni¢e: 0 az 9999 ot/min, dale 10.00 az 60.00 tisic ot/min
Nékdy mize byt na typovém Stitku misto hodnoty jmenovitych otatek motoru uvedena hodnota synchronnich
otécek a hodnota skluzu v procentech nebo v Hz. Jmenovité otacky potom Ize spoditat:

jmenovité otacky = synchronni otacky x (100 — skluz v %) / 100

nebo

jmenovité otacky = synchronni otacky x (50 — skluz v Hz) / 50

pfipadné pro 60 Hz motory:

jmenovité otacky = synchronni otacky x (60 — skluz v Hz) / 60

tFr g Maximalni frekvence 10 a7 1000 Hz 60 Hz
[Maximalni frekvence] [Max Frequency]

Hodnota tovarniho nastaveni 60 Hz se méni na 72 Hz, je-li parametr frekvence sité nastaven na hodnotu 60 H
Maximalni hodnota je omezena nasledujicimi podminkami:

I Nesmi prekrocit desetinasobek hodnoty parametru jmenovita frekvence motoru

1 Nesmi prekrocit hodnotu 500 Hz u frekven¢nich ménicu o typové velikosti vétsi, nez ATV71HD37N4.
(Nastaveni maximalni frekvence az do 1000 Hz je mozné pouze do vykonu 37 kW.)

(1) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
meénice.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

tUn n Automatické nastaveni parametra [Ne] (nO)
[Auto-tuning] [Auto-tuning]

noO o [Ne] [No] (nO): Ne.
YES o [Ano] [Yes] (YES): Ano. Po potvrzeni této volby bude proveden autotuning, poté se zobrazi hodnota
[Provedeno] (dOnE)
dOnE o [Provedeno] [Done] (dONnE): Autotuning proveden. Zméfené hodnoty jsou pouZzity.
Upozornéni:
1 Pred spusténim automatického nastaveni parametrt musi byt spravné nastaveny vSechny parametry
motoru:
- Asynchronni motor: [Jmen. napéti motoru] (UnS), [Jmenovita frekvence] (FrS),
[IJmen. proud motoru] (nCr), [Jmen. otaéky motoru] (nCr), [Jmen. vykon motoru] (nCr)
- Synchronni motor: [l - synchronni motor] (nCrS), [n - synchronni motor] (nSPS),
[Pocet pold] (PPnS), [Napétova konstanta] (PHS), [Zméfena L v ose d] (LdS),
[ZméFena L v ose q] (LgS)

Pokud je po provedeni automatického nastaveni parametrd zménén alespon jeden z parametrd motoru,
funkce [Auto-tuning] prejde automaticky do stavu [Ne] (nO). Automatické nastaveni parametrd je nutno
provést znovu.

1 Automatické nastaveni parametrd |ze spustit pouze tehdy, neni-li aktivovana zadna funkce. Pokud jsou
konfigurovany logické vstupy pro funkce volny dobéh nebo rychlé zastaveni, musi byt ve stavu
log. 1 — to znamena neaktivni.

1 Automatické nastaveni parametr ma prioritu pfed povely chod nebo syceni motoru. Tyto povely
budou provedeny az po jeho ukon¢eni.

1 Pokud dojde v pribéhu automatického nastaveni parametrd k chybé, zobrazi se na displeji [Ne] (nO),
pfipadné, v zavislosti na nastaveni parametru hlaSeni poruchy autotuningu [Autotune fault mgt]
(tnL), viz strana 211, maze dojit k poruchovému hlaSeni porucha autotuningu.

1 Automatické nastaveni parametrt miZze trvat 1 az 2 s. NepreruSujte jeho prabéh.Vyckejte do zobrazeni
hlaSeni [Provedeno] (dOnE) pfipadné [Ne] (nO).

Upozornéni:
V prabéhu automatického nastaveni parametra protéka motorem jmenovity proud, motor se neotaéi.

AUt n Automatické spousténi autotuningu [Ne] (nO)
[Automaticky auto-tuning] [Automatic autotune]
noO o [Ne] (nO): Ne.
YES o [Ano] (YES): Ano. Po potvrzeni této volby bude autotuning provadén po kazdém pfipojeni frekvenéniho

ménic¢e k napajecimu napéti. Pro tuto funkci plati stejné upozornéni jako pro funkci automatické nastaveni
parametru, uvedené vyse.

tus n Stav automatického nastaveni parametra [Neproveden] (tAb)
[Stav auto-tuningu] [Auto tuning status]

Hodnotu parametru Ize pouze ¢ist

tAb o [Neproveden] [Not done] (tAb): pouzita tovarné nastavena hodnota odporu statorového vinuti
o [Ceké se] [Pending] (PEnd): je pozadavek na autotuning, ten véak prozatim nebyl proveden
PEnd O [Probihd] [In progress] (PrOG): autotuning probih&

ProgG O [Selhal] [Failed] (FAIL): v pribéhu vykonavani autotuningu nastala chyba

FAIL o [Proveden] [Done] (dOnE): autotuning byl proveden a zméfena hodnota odporu statoru je pouzita
dOnE| v matematickém modelu pro fizeni motoru

o [Upraveno] [Customized] (CUS): Autotuning byl proveden ale nejméné jeden parametr, nastaveny
CuUs prostfednictvim autotuningu byl nasledné zménén. Funkce automatické nastaveni parametrd

[Auto-tuning] (tUn) pfejde na [Ne] (nO).

Jedna se o nasledujici parametry autotuningu:

odpor statoru synchronniho motoru [Cust. stator R Syn] (rSAS), viz strana 70, odpor statoru asynchronniho
motoru [R1w] (rSA), magnetiza¢ni proud [Idw] (IdA), indukénost [LFw] (LFA), ¢asova konstanta [T2w] (trA),
viz strana 71.

PHr n Sled vystupnich fazi [ABC] (AbC)

[Sled vystupnich fazi] [Output Ph rotation]

AbC o [ABC] (AbC):

ACb o [ACB] (ACh):
Parametr Ize pouzit pro zménu sméru ota¢eni motoru pro dany povel chod bez zmény zapojeni motoru.
Upozornéni:  Neprovadéjte zménu nastaveni parametru sled vystupnich fazi, pokud je nastaven typ fizeni

jako vektorové fizeni se zpétnou vazbou [Typ Fizeni] (Ctt) = [FVC] (FUC) Zménu
sledu vystupnich fazi je potfebné provést pred, pfipadné v prabéhu zkousky pohonu
s inkrementalnim snima¢em otacek, viz strana 73.
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Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

Ctt

uuc

cuc

FUC

UF2

UF5

SYn

q Typ fizeni [SVC U] (UUC)
[Typ fizeni] [Motor control type]

O [SVC U] [SVC V] (UUC): Vektoroveé Fizeni napét'ové. Pouziti tohoto typu fizeni se doporucuje pfi
nahradé frekvenénich ménica Altivar 58. Tento rezim umozriuje napajeni vice paralelné zapojenych motort z
jednoho  frekvenéniho ménice.

O [SVC 1] [SVC I] (CUC): Vektorové Fizeni proudové. Pouziti tohoto typu Fizeni se doporucuje pfi nahradé
frekvenénich méni€a Altivar 58F, provozovanych v rezimu vektorového fizeni bez zpétné vazby. Tento rezim
neumoznuje napéjeni paralelné zapojenych motor( z jednoho frekvenéniho ménice.

o [FVC] [FVC] (FUC): Vektorové Fizeni se zpétnou vazbou pro motory vybavené inkrementalnim
snimacem. Pouziti tohoto typu fizeni se doporucuje pfi nahradé frekvenénich méni¢a Altivar 58F, provozovanych
v rezimu vektorového Fizeni se zpétnou vazbou. Tento rezim se vyznacuje nejlepSimi parametry z hlediska
presnosti regulace otac¢ek a momentu a umoznuje vyuzit plné momentové pretizitelnosti i v oblasti nulovych
otacek. Tento rezim neumoznuje napéjeni paralelné zapojenych motor( z jednoho frekvenéniho ménice.

Upozornéni: pred prepnutim do rezimu vektorového fizeni se zpétnou vazbou je nutné provést Uspésné

zkousku inkrementalniho snimade, viz strana 73.

o [U/F 2 body] [V/F 2 pts] (UF2): Rizeni dle zavislosti U/f, definované dvéma body, bez kompenzace
skluzu. Pouziti tohoto typu fizeni se doporucuje pro:

- specialni motory (s vinutou kotvou atd)

- vysokootackové motory

- motory s velmi malym vykonem v porovnani s frekvenénim méni¢em atd.

Napéti

uns

Zavislost U/f je dana jmenovitou frekvenci motoru FrS,
jmenovitym napétim motoru UnS a pocatecnim napétim Uo

Uo

Frekvence
FrS
o [U/F 5 bodu] [V/F 2 pts] (UF5): Rizeni dle zavislosti U/f, definované péti body. Jako dvoubodové, s
moznosti potlageni rezonanénich kmitocta.

Ng ~°

uns
us

u4 g Zavislost U/f je dana jmenovitou frekvenci motoru FrS,
il jmenovitym napétim motoru UnS, napétimi Uo az U5

(UK} a frekvencemi F1 aZ F5

Ul .-'- S I

u2

uo

F1  F2 F3 F4 F5  Frs

o [Synchronni motor] [Sync. mot.] (Syn): Synchronni motor. Ur€eno pouze pro synchronni motory s
permanentnimi magnety se sinusovym prabé&hem elektromotorické sily (Ems) Volba tohoto typu Fizeni zpGsobi
zobrazeni parametrU

pro synchronni motory. Parametry pro asynchronni motory nejsou v tomto typu fizeni pfistupné.

68

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

uo n U0 [uo] 0 az 600V ov

Nastaveni hodnoty napéti zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti U/f
definované dvéma body, nebo péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 2 pts] (UF2) nebo [V/F 5 pts] (UF5)

Ul n Ul [u1] 0 az 600V ov

Nastaveni hodnoty napéti zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti U/f
definované péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 5 pts] (UF5)

F1 n fl [F1) 0 aZ 1000 Hz 0 Hz

Nastaveni hodnoty frekvence zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti
U/f definované péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 5 pts] (UF5)

u2 n U2 [u2] 0 az 600V ov

Nastaveni hodnoty napéti zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti U/f
definované péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 5 pts] (UF5)
F2 n fl [F2] 0 aZ 1000 Hz 0 Hz

Nastaveni hodnoty frekvence zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti
U/f definované péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 5 pts] (UF5)

u3 N U3 [u3] 0 az 600V ov

Nastaveni hodnoty napéti zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti U/f
definované péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 5 pts] (UF5)
F3 n f3 [F3] 0 a7 1000 Hz OHz

Nastaveni hodnoty frekvence zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti
U/f definované péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 5 pts] (UF5)

U4 N U4 [u4] 0 az 600V oV

Nastaveni hodnoty napéti zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti U/f
definované péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 5 pts] (UF5)

F4 N f4[F4] 0 az 1000 Hz 0 Hz

Nastaveni hodnoty frekvence zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti
U/f definované péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 5 pts] (UF5)

us n U5 [us] 0 a7 600V ov

Nastaveni hodnoty napéti zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti U/f
definované péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 5 pts] (UF5)

F5 N f5 [F5)] 0 a7 1000 Hz OHz

Nastaveni hodnoty frekvence zavislosti U/f. Tento parametr je dostupny, bylo-li zvoleno fizeni dle zavislosti
U/f definované péti body. [Motor control type] (Ctt) = [V/F 5 pts] (UF5)
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Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

uc2 n Vektorové Fizeni v oblasti konstantniho vykonu [No] (nO)
[Rizeni pfi konst vykonu] [Vector Control 2pt]
Parametr je pfistupny pro typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) = vektorové fizeni napétové [SVC U (UUC) nebo
vektorové fizeni proudové [SVC 1] (CUC) nebo vektorové fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC).

noO o [No] (nO): Funkce neni aktivni
YES o [Yes] (YES): Funkce aktivni
Pouziti funkce je vhodné v aplikacich, kde je potfebné rozsifit otackovy rozsah motoru do oblasti ¢innosti
s konstantnim vykonem nebo kdyZ je jmenovité napéti motoru mensi, nez je napéti sité.
Funkce poskytuje moznost Upravy zavislosti napéti na frekvenci vzhledem k pozadavku provozovat motor
pfi napéti UCP a frekvenci FCP.
Napéti [V]
Pracovni napéti UCP —
,_*:'_. -
Jmenovité napéti motoru UnS
Frekvence [Hz]
Jmenovita frekvence  Pracovni frekvence FCP
motoru FrS

UCP n Hodnota max pracovniho napéti Dle typové Dle typové

[Max. pracovni napéti] [V constant power] velikosti ménie  velikosti ménice
a frekvence sité (bFr)

Nastaveni hodnoty maximalniho pracovniho napéti. Tento parametr je dostupny, je-li aktivni funkce vektorové
fizeni v oblasti konstantniho vykonu [Rizeni pfi konst vykonu] (UC2) = [Ano] (YES)

FCP n Hodnota max pracovni frekvence Dle typové = frekvence
[Max. pracovni frekvence] [Freq. Const Power] velikosti ménie  sit& (bFr)

a frekvence sité (bFr)

Nastaveni hodnoty maximalni pracovni frekvence. Tento parametr je dostupny, je-li aktivni funkce vektorové
fizeni v oblasti konstantniho vykonu [Rizeni pfi konst vykonu] (UC2) = [Ano] (YES)
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Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Parametry synchronniho motoru:
Tyto parametry jsou dostupné, pokud je zvolen typ fizeni [Motor control] (Ctt) = synchronni motor [Sync. mot.] (SYn). V tomto pfipadé
nejsou pristupné parametry pro asynchronni motor.

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
nCrS n Jmenovity proud synchronniho motoru 0.25a71.51n(2) Dle typové
[I - synchronni motor] [Nominal I sync] velikosti ménice
Jmenovity proud synchronniho motoru dle typového Stitku
nSPS [ n Jmenovité otacky synchronniho motoru 0 aZ 60000 ot/min Dle typové
[n - synchronni motor] [Nom motor spdsync] velikosti ménice

Jmenovité otacky synchronniho motoru dle typového Stitku
Zobrazeni na vestavéném obsluzném termindlu : 0 az 9999 ot/min, potom 10.00 az 60.00 tisic ot/min

PPnS [ n Poéet pélovych dvojic synchronniho motoru 0az50 Dle typové
[Pocet pdlU] [Pole pairs] velikosti ménice
Poget pélovych dvojic synchronniho motoru

PHS n Napétova konstanta synchronniho motoru 0 aZ 65535 Dle typové
[Napétova konstanta] [Syn. EMF constant] velikosti ménice

Napétova konstanta synchronniho motoru v mV na 1000 ot/min

Zobrazeni na vestavéném obsluzném terminalu : 0 az 9999 mV, potom 10.00 az 65.53 V

LdS n Automatické nastaveni indukénosti v ose d 0 a7 655.3 Dle typové
[ZméFena L v ose d] [Autotune L d-axis] velikosti méni¢e

Zméfena indukénost statoru - osad v mH
Pro motory s hladkymi pély je indukénost v ose d = indukénost v ose g = indukénost statoru L
LgS n Automatické nastaveni indukénosti v ose q 0 aZ 655.3 Dle typové

[Zméfena L v ose q] [Autotune L g-axis] velikosti ménice

Zméfenda indukénost statoru - osa g v mH
Pro motory s hladkymi pély je indukénost v ose d = indukénost v ose g = indukénost statoru L

rSAS [ n Odpor statorového vinuti synchronniho motoru Dle typové Dle typové
[Odpor statoru] [Cust. stator R syn] velikosti ménice  velikosti ménige

Odpor statorového vinuti ve studeném stavu. Bylo-li provedeno automatické nastaveni parametrd, tovarni
nastaveni je nahrazeno zméfenou hodnotou. Je-li hodnota odporu znama, je mozné jeji zadani uzivatelem.
Hodnota je udana pro frekvenéni ménice do 75 kW v mW, nad 75 kW v m.

Zobrazeni na vestavéném obsluzném terminalu : 0 az 9999, potom 10.00 aZ 65.53

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
UFr n IR kompenzace €)) 25 a7 200 % 100 %
[IR kompenzace] [IR compensation]

Parametr je pfistupny, je-li nastaven jiny typ fizeni, nez fizeni dle zavislosti U/f.
q [Typ Fizeni] (Ctt) * [U/F 2 body] (UF2) * [U/F 5 bodl] (UF5)

Pouziva se na optimalizaci momentu pfi velmi nizkych otackéach. Pokud neni moment dostatecny,

zvyste hodnotu IR kompenzace. Po zahfati motoru zkontrolujte, zda hodnota UFr neni pfilis vysoka (riziko
nestability).

SLP | n Kompenzace skluzu 1) 0 a7 150 % 100 %

[Kompenzace skluzu] [Slip compensation]

Parametr je pfistupny, je-li nastaven jiny typ fizeni, nez fizeni dle zavislosti U/f nebo synchronni motor.
q [Typ fizeni] (Ctt) * [U/F 2 body] (UF2) * [U/F 5 bodud] (UF5) * [Synchronni motor] (SYn)
Umozniuje kompenzovat pokles otacek pfi zatizeni motoru zvySenim vystupni frekvence ménice
o hodnotu skluzu.
Pokud je nastaveni kompenzace skluzu < skuteény skluz: Otacky motoru pfi zatizeni klesaji
Pokud je nastaveni kompenzace skluzu > skute¢ny skluz: Otacky motoru pfi zatizeni stoupaji,
vznika riziko nestability.
(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu 1.3 nastaveni [1.3 SETTINGS] (SEt-)
(2) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvencniho
meénice.

Parametry Ize modifikovat v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice i za chodu motoru.
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Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Parametry motoru v pfistupové Urovni EXPERT
V této pfistupové Urovni je mozné:

Cist parametry vypoétené frekven&nim méniéem v priib&hu automatického nastaveni parametr(, uréené pouze pro &tent.
Napfiklad R1r je vypoéteny odpor statoru ve studeném stavu.

Pokud je potfebné - nahradit nékteré z téchto vypoétenych parametrd jinou hodnotou. Napfiklad R1w - zméFeny odpor statoru ve
studeném stavu.
Pokud je zméfeny parametr XYw nahrazen jinou hodnotou, frekvenéni ménic ji pouzije jako spocitanou hodnotu XYr.

Asynchronni motor

Pokud bylo provedeno automatického nastaveni parametrd a nasledné byl zménén néktery z parametr(, na kterém vysledky
autotuningu zalezi, ( jmenovité napéti motoru [Rated motor volt](nS), jmenovitéa frekvence motoru [Rated motor freq.] (FrS)
,Jjmenovity proud motoru [Rated mot. current] (nCr), jmenovité otacky motoru [Rated motor speed] (nSP), jmenovity vykon
motoru [Rated motor power] (nPr) ) potom vypoétené hodnoty XYw prejdou do tovarniho nastaveni.

Kod Nazev/popis
rSM n Vypocétena hodnota odporu statoru R1r [Stator R measured]
Hodnotu parametru Ize pouze ¢ist.
Odpor statoru ve studeném stavu, vypocéteny frekvenénim méni¢em. Hodnota odporu je udana v mW pro
typové velikosti frekvenénich ménici do 75 kW a v mW pro typové velikosti vétsi.
[dM n Vypocétena hodnota magnetizaéniho proudu Idr [1dr]
Hodnotu parametru Ize pouze &ist.
Hodnota magnetizacniho proudu v A, vypocétena frekvenénim ménicem.
LFM n Vypoétena hodnota indukénosti Lfr [Lfr]
Hodnotu parametru Ize pouze &ist.
Hodnota indukénosti v mH vypoctena frekvenénim ménicem.
trM n Vypocétena hodnota éasové konstanty rotoru T2r  [T2r]
Hodnotu parametru Ize pouze &ist.
Hodnota casové konstanty rotoru v ms, vypoctené frekvenénim ménicem.
nSL n Vypocétena hodnota jmenovitého skluzu motoru [Nominal motor slip]
Hodnotu parametru Ize pouze €ist.
Hodnota jmenovitého skluzu motoru v Hz, vypoétena frekvenénim ménicem.
Pro zménu jmenovitého skluzu zménite jmenovité otacky motoru [Rated motor speed] (nSP), viz strana 65.
PPn n Vypoétena hodnota poétu pélovych dvojic  [pr]
Hodnotu parametru Ize pouze &ist.
Hodnota poctu polovych dvojic, vypoétena frekvenénim méni¢em.
rSA n Hodnota odporu statoru R1w [R1w]
Hodnotu parametru Ize zménit
Odpor statoru ve studeném stavu. Hodnota odporu je udana v mW pro typové velikosti frekvenénich ménicu
do 75 kW a v mW pro typové velikosti vétSi. Zobrazeni na vestavéném obsluzném terminélu: 0 az 9999,
potom 10.00 az 65.53 tisic.
IdA n Hodnota magnetizaéniho proudu Idw [Idw]
Hodnotu parametru Ize pouze &ist.
Hodnota magnetiza¢niho proudu v A, vypoéteny frekvenénim ménicem.
LFA n Hodnota indukénosti Lfw [Lfw]
Hodnotu parametru Ize zménit.
Hodnota indukcénosti v mH.
trA n Hodnota ¢asové konstanty rotoru T2w [T2w]
Hodnotu parametru Ize zménit.
Hodnota casové konstanty rotoru v ms.

Synchronni motor

Kod Nazev /popis

rSMS ||n Vypoétena hodnota odporu statoru R1rS [R1rS]

Hodnotu parametru Ize pouze ¢&ist.

Odpor statoru ve studeném stavu, vypocéteny frekvenénim méni¢em. Tato hodnota je hodnota tovarniho
nastaveni nebo bylo-li provedeno - vysledek automatického nastaveni parametrd. Hodnota odporu
je udana v mW pro typové velikosti frekvenénich ménica do 75 kW a v mW pro typové velikosti vétsi.
Zobrazeni na vestavéném obsluzném terminalu: 0 az 9999, potom 10.00 az 65.53 tisic.

FrSS [ n Vypoétena hodnota jmenovité frekvence [Nominal freq sync.]

Hodnotu parametru Ize pouze ¢&ist.

Jmenovité hodnota frekvence p/i jmenovitych otackach v Hz, vypoctena frekvenénim meénic¢em.
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Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Volba inkrementalniho snimace:
Viz doporuceni v Katalogu a Priru¢ce pro montaz a zapojeni.

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
EnS n Volba pouZiti signald inkrementéalniho snimace [AABB] (AAbb)
[Volba signalt IRC] [Encoder type]
Konfiguraci je nutno provést v zavislosti na typu desky a pouziti inkrementalniho snimace (1)
nO O [----] (nO): Inkrementéalni snima¢ nepouzit
AADbb o [AABB] (AAbb): Pro signély A, A-, B, B-
Ab o [AB] (Ab): Pro signély A, B
A o [A] (A): Pro signél A. Hodnota neni pfistupnd, pokud je nastaveni funkce inkrementalniho snimace
konfigurovano jako otackova zpétna vazba [Funkce IRC] (EnU) = [Otackova ZV] (rEG)
PGI n Pocet impulsd na otacku 100 aZ 5000 1024
[Pocet impulst] [Number of pulses]
Pocet impulst inkrementalniho snimac¢e na otacku.
Parametr je pfistupny, je-li pouZita pfidavna deska pro inkrementalni snimac. (1)

(1) Mozné volby nastaveni zavisi na typu desky pro inkrementalni snimac. Parametry konfigurace inkrementalniho snimace jsou
pfistupné také v menu 1.5 - konfigurace vstupt a vystupd [1.5 VSTUPY/VYSTUPY] (I-O-)
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Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Postup ovéreni inkrementalniho snimace:

1. Nastavte jiny typ fizeni motoru [Motor control type] (Ctt), neZ vektorové fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC) To provedte i v
pfipadé, Ze se pozdéji budete vektorové fizeni se zpétnou vazbou pouZzivat.

2. Provedte zakladni nastaveni frekvenéniho ménice - viz napt. strana 6.
3. Nastavte funkci inkrementalniho snimade [Encoder usage] (EnU) = Neaktivni [No] (nO)

4. Nastavte typ inkrementélniho snimace [Encoder type] (EnS) a poéet impulst na otaéku [Number of pulses] (PGI) dle pouZitého
inkrementalniho snimace.

5. Nastavte ovéreni inkrementélniho snimaée [Encoder check] (EnC) = Aktivace ovéreni inkrementalniho snimade [Yes] (YES)

6. Zzadejte chod vpred a zadanou hodnotu vystupni frekvence cca 15 % jmenovitych otaéek motoru a sledujte nejméné 3 sec,
zda se motor v poradku otagéi.

7. Pokud se objevi poruchové hlaSeni [Encoder fault] (EnF), stav funkce ovéreni inkrementalniho snimacde [Encoder
check] (EnC) se zméni na ovéreni nebylo provedeno [No] (nO) :

- provéfte, zda je spravné nastaven typ inkrementalniho snimace [Encoder type] (EnS) a pocet impulst na otacku
[Number of pulses] (PGI)

- provéfte, zda je inkrementalni snima¢ fadné mechanicky spojen s motorem, je-li napajen a zda je v poradku
signalové vedeni

- pokud je vSe v poradku a pres to doslo k hlaSeni poruchy provedte zménu sméru otateni motoru pomoci funkce
[Output phase rotation] (PHTr). (Stejného vysledku dosahneme téz prehozenim dvou fazi motoru, nebo signalt
inkrementalniho snimace napf. A a A-)

8. Poruchové hlaseni resetujte a pokradujte znovu od bodu 5 dokud neni funkce ovéreni inkrementélniho snimace [Encoder check]
(EnC) = Ovéreni Uspésnée provedeno - snimac funkéni [Done] (dOnE)

9. Pokud je to pozadovano, nastavte typ Fizeni [Motor control type] (Ctt) = vektorové fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC)
10. vyzkousejte pohon v celém rozsahu otagek.
Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

EnC n Ovéreni inkrementalniho snimace [Neprovedeno] (nO)
[Ovéfeni IRC] [Encoder check]

Oveéreni spravné funkce inkrementalniho snimace.
Parametr je pfistupny, je-li do frekvenéniho méni¢e vioZzena deska inkrementéalniho snimace (1)

no O [Neprovedeno] [Not done] (nO): Ovéreni nebylo provedeno
YES O [Aktivace] [Yes] (Yes): Aktivace ovéreni inkrementalniho snimace
DOnH o [Provedeno] [Done] (dOnE): Ovéreni UspéSné provedeno - snimaé funkéni

PFi ovéfovani je provadéna kontrola:

- Spréavnosti smeéru ota¢eni motoru vzhledem k inkrementalnimu snimagi

- Pritomnosti vSech signalu (funkénost vedeni)

- Poctu impulst na otacku

V pfipadé, Ze néktera z kontrolovanych podminek neni vyhovujici, dojde k zablokovani frekvenéniho ménice
s hlaSenim poruchy [!! IRC] (EnF)

EnuU n Nastaveni funkce inkrementalniho snimace [Ne] (nO)
[Funkce IRC] [Encoder usage]

Parametr je pfistupny, je-li do frekvenéniho méni¢e vioZzena deska inkrementéalniho snimace (1)

noO o [Ne] [No] (nO): Neaktivni.
SEC o [Monitorovani otaéek] [Fdbk monit.] (SEC): Pouze pro Géely monitorovani otacek.
rEG O [Otackova ZV] [Spd fdk reg.] (fEG): Otackova zpétna vazba s regulaci a monitorovanim otacek. Toto

nastaveni je aktivovano automaticky, pokud je zvolen typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) = vektorové fizeni se
zpétnou vazbou [FVC] (FUC). Pokud je zvolen typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) = vektorové fizeni napéetové
[SVC U] (UUC), inkrementalni snima¢ pracuje jako zpétnovazebni snima¢ otatek a umozriuje provadéni
statické korekce otacek. Toto nastaveni neni pfistupné pro zbyvajici typy fizeni.

PGr o [Z&dan4 hodnota otaéek] [Speed ref.] (PGr): Zadavani zadané hodnoty otaéek inkrementalnim
snimacem.

(1) Mozné volby nastaveni zavisi na typu desky pro inkrementalni snimac. Parametry konfigurace inkrementalniho snimace jsou
pfistupné také v menu 1.5 - konfigurace vstupt a vystupd [1.5 VSTUPY/VYSTUPY] (I-O-)
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[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

ENA systém [ENA SYSTEM]

ENA systém je profil fizeni pro aplikace s rotacni nevyvazenou zatézi.
Pouziva se pfedevsim pro ropna ¢erpadla. Pro tyto aplikace pfinasi nasledujici vyhody:
- Umozriuje ¢innost bez brzdného rezistoru
- Snizuje mechanické namahani ojnice
- Snizuje kolisani odbéru proudu ze sité
- Snizuje spotfebu elektrické energie zlepSenim poméru vykon/proud

Proporcialni zesileni ENA [ENA prop. gain]

Nastaveni proporcionalniho zesileni slouzi pro zachovani kompromisu mezi snizenim spotfeby elektrické energie (a/nebo kolisanim
odbéru proudu ze sité) a mechanickym naméahanim, které zplGsobuje ojnice.

Uspory elektrické energie vznikaji snizenim kolisani odebiraného proudu ze sité za zvySeni hodnoty proudu pFi zachovani stejné
prameérné otacivé rychlosti.

Integraénini zesileni ENA [ENA integral gain]
Nastaveni integracniho zesileni slouZzi pro vyhlazeni ss napéti meziobvodu frekvenéniho ménice.

Motor ¢erpadla s frekvenénim méni€em bez brzdného rezistoru uvedte do chodu s malym proporcionalnim a integraénim zesilenim
(proporcionélni 25 % a integracni 10 %) z divodu zabranéni zablokovani ménice s hlaSenim prepéti v ss meziobvodu. Provéfte, zda je
toto nastaveni optimalni.

Doporuceni pro nastaveni za provozu:
Zabranéni vzniku prepéti ve ss meziobvodu bez brzdného rezistoru:
Monitorujte otacky stroje na grafickém obsluzném terminalu.
Snizujte hodnotu integra¢niho zesileni do okamZiku poklesu otacek stroje. Po dosazeni tohoto bodu opét integraéni zesileni pomalu
zvySuijte, az do okamziku stabilizace otacek.
Pomoci grafického obsluzného terminalu nebo osciloskopu provéfte stabilitu napéti ss meziobvodu.
Uspory elektrické energie:
Plynulym snizovanim proporcionélniho zesileni Ize zvysit Gspory elektrické energie snizenim maximalni hodnoty proudu, odebiraného
ze sité. To ma vSak za nasledek zvyseni kolisani otacek a mechanického namahani.
Snaha je proto najit kompromisni nastaveni, které umozni Uspory energie pfi minimalnim mechanickém namahani.
Po snizeni proporcionalniho zesileni se muze ukazat potfeba opétné Upravy nastaveni integrac¢niho zesileni z hlediska prepéti ve ss
meziobvodu.

Poznamka: Po nastaveni zkontrolujte, zda se ¢erpadlo fadné rozbiha. Snizeni integra¢niho zesileni midze mit za nasledek snizeni
zabérného momentu pfi rozbéhu.

Pomér prevodu [Reduction ratio]

Tento parametr umoziiuje zakaznické zobrazeni rychlosti stroje (napf. pocet pohybl pistu ¢erpadla za minutu) ktera odpovida otatkam
motoru pred pfevodovkou prostfednictvim grafického terminalu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

EnA n ENA systém [Ne] (nO)
[ENA systém)] [ENA system]

Parametr je pfistupny, je-li nastaven typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) = vektorové fizeni napétové [SVC U] (UUC),

no viz strana 67.
YES O [Ne] (nO): Funkce neaktivni
o [Ano] (YES): Funkce aktivni
GPE n Proporcidlni zesileni ENA 1) 1 a7 9999 250
[Prop.zesileni ENA] [ENA prop.gain]
q Parametr je pfistupny, je-li funkce ENA systém aktivni [ENA systém] (EnA) = [Ano] (YES).
GIE n Integraéni zesileni ENA 1) 0 a7 9999 100
[Integr.zesileni ENA] [ENA integral gain]
q Parametr je pfistupny, je-li funkce ENA systém aktivni [ENA systém] (EnA) = [Ano] (YES).
rAP n Pomér pfevodu 10.0 az 999.9 10

[Pomér pfevodu ENA] [Reduction ratio]

q Parametr je pfistupny, je-li funkce ENA systém aktivni [ENA systém] (EnA) = [Ano] (YES).

(1) Parametry jsou také pfistupné v menu nastaveni [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Parametry |ze modifikovat v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice i za chodu motoru.

77

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
OFlI n Sinusovy filtr [Ne] (nO)
[Sinusovy filtr] [Sinus filter]
no o [Ne] (nO): Funkce neaktivni
YES O [Ano] (YES): Pouziti sinusového filtru - zpusobi omezeni prepéti na vystupu frekvenéniho ménice
a motoru, snizeni zemniho unikajiciho proudu.
Poznamka: Je-li [Sinusovy filtr] (OFI) = [Ano] (YES), musi byt nastaven typ fizeni (viz strana 67)
[Typ Fizeni] (Ctt) jako [U/F 2 body] (UF2) nebo [U/F 5 bodu] (UF5) nebo [SVC V] (UUC) a maximalni
frekvence [Maximalni frekvence] (tFr) nesmi prekroéit 100 Hz.
SFr n Spinaci frekvence @) laz16 kHz 2.5 nebo 4 kHz
[Spinaci frekvence] [Switching freq.] dle typové
velikosti ménice
Parametr slouzi pro nastaveni hodnoty spinaci frekvence.
Poznamka: v pfipadé zvySeni teploty méni¢e vlivem spinacich ztrat dojde k automatickému snizeni
spinaci frekvence s navratem na pavodné nastavenou hodnotu po ochlazeni ménice.
Nastaveni za chodu motoru:
- Pokud je po¢ate¢ni hodnota mensi nez 2 kHz, neni ji mozné za chodu zvySit nad 1.9 kHz.
- Pokud je pocate¢ni hodnota vétsi, nebo rovna 2 kHz, nelze ji snizit pod hodnotu 2 kHz.
Nastaveni v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice: bez omezeni.
Pokud je spinaci frekvence nastavena na hodnotu mensi, nez 2 kHz je rozsah hodnot proudového omezeni
a proudového omezeni 2 limitovan hodnotou 1.36 In, viz strana 57. Pokud je aktivovana funkce
sinusovy filtr (viz vySe) tovarni nastaveni spinaci frekvence se zméni na 4 kHz bez ohledu na typovou
velikost ménic¢e a rozsah nastaveni spinaci frekvence se zmensi na 4 az 16 kHz.
CL1 n Proudové omezeni 6] 0aZ1.651In (2) 151n (2)
[Proudové omezeni] [Current Limitation]
Slouzi pro nastaveni omezeni proudu motoru.
Pokud je spinaci frekvence (viz vySe) nastavena na hodnotu mensi, nez 2 kHz je rozsah nastaveni
proudového omezeni limitovan hodnotou 1.36 In.
Poznamka: Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni mensi, nez 0.25 In, se mize frekvenéni méni¢
zablokovat pfi hlaSeni poruchy vypadek vystupni faze [Vypadek vystupni faze] (OPF), pokud je hlaSeni
této poruchy povoleno, viz strana 201. Nastaveni nizSi hodnoty proudového omezeni, nez je hodnota proudu
motoru bez zatizeni nema vyznam.
nrd n Tichy provoz motoru [Yes] (Yes)
[Tichy provoz motoru] [Noise reduction]
no o [No] (nO): Funkce neaktivni
Yes O [Yes] (YES): Tichy provoz s nahodnym rozmitanim vzorkovaci frekvence
Néahodné rozmitani vzorkovaci frekvence umoznuje provoz bez akustickych rezonanci v aplikacich,
které vyzaduji tichy provoz napf. v budovach a divadelni technice.
SuL n Omezeni napétového namahani izolace motoru [No] (nO)
[Omezeni namahani izolace] [Motor surge limit.]
Aktivace funkce zplGsobi omezeni pfepétovych Spic¢ek na vystupu ménice. Pouziti funkce je vhodné
pro aplikace:
- motory v kryti NEMA
- japonské motory
- vietenové motory
- previnuté motory
no o [No] (nO): Funkce neaktivni
YES o [Yes] (YES): Funkce aktivni
Doporucuje se ponechat nastaveni omezeni napétového namahani izolace motoru = [No] (nO), pokud
je na vystupu ménice pouzit sinusovy filtr nebo pro motory 230/400 V, provozované na napéti 3 x 230 V
nebo pokud délka kabelu mezi motorem a frekvenénim méni¢em neprekrogi:
- 4 mstinéného kabelu
- 10 m nestinéného kabelu
SOP |[n Utlumova ¢asova konstanta 10 s
[Utlumova €as. konst.] [Volt surge limit.opt]
Parametr je pfistupny, je-li nastaveno omezeni napétového namahani izolace motoru [Motor surge limit.]
(SuL) = [Yes] (YES): Funkce aktivni
Nastavte hodnotu 6, 8 nebo 10 ns, viz tabulka na nasledujici strané.

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu 1.3 nastaveni [1.3 SETTINGS] (SEt-)
(2) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho

ménice.

Parametry Ize modifikovat v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice i za chodu motoru.
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Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Hodnota nastaveni Gtlumové dasové konstanty [Utlumova ¢as. konst.] (SOP) odpovida ¢asové konstanté Gtlumu daného kabelu.
Funkce omezuje prepéti na nejvySe dvojnasobek jmenovitého napéti ss meziobvodu potlacenim superpozice odrazenych napéti,
zplUsobenych velkou délkou kabelu.

Nize uvedena tabulka uvadi nastavenim parametru (SOP) pro maximalni délku kabelt mezi frekvenénim méni¢em a motorem. Pro delSi
kabely je nutné pouzit filtr dU/dt nebo sinusovy filtr.

Pro paralelné zapojené motory se musi uvazovat s celkovou délkou kabeld. Vyberte typ frekvenéniho ménice, jehoz vystupni proud
je vétsi nebo roven souctu proudu paralelné zapojenych motor(. Pro dany typ frekvenéniho méni¢e naleznéte v tabulce hodnotu
celkové délky kabell. Tuto celkovou délku vydélte po¢tem motort - ziskate tak max. délku kabelu ke kazdému motoru. Pfiklad: napéajeni
dvou paralelné zapojenych motord o vykonu 7.5 kW, které jsou jsou vzdaleny 30 m od frekvenéniho ménice. Dle souctu proudd motor(
vyhovi 15 kW frekvenéni ménic typu ATV71HD15N4. Z tabulky v Fadku 15 KW vybereme délku kabelu 60 m nebo ve stinéném
provedeni 70 m pro hodnotu nastaveni parametru (SOP) = 8 ns.

UPOZORNENI: Pro zachovani dobrych technickych parametrti nezvy$ujte bezddvodné hodnotu nastaveni Gtlumové dasové konstanty.

Tabulky vztahu mezi maximalni délkou vystupniho kabelu a nastavenim parametru (SOP) pro
napdajeci napéti 400 V.

Altivar 71 Motor Prarez kabelu Maximalni délka kabelu v m
Typové oznaceni  Vykon Nestinény kabel "GORSE" Stinény kabel "GORSE"
typ HO7 RN-F 4Gxx typ GVCSTV-LS/H
KW HF I mme AWG S0P =0 3IOP =B LOF = EOF =10 BOF=E S0P =&

ATWTIHOTENS 0.7% 1 1.5 14 100 mi Tom £Em 105 m ESm ES5m
ATWTIHUIEMS 1.5 2 1.5 14 100 mi Toim £Em 105 m ESm B5m
ATWTIHUZZMY 2.2 3 1.5 14 110 m B5 m £Em 105 m ESm &5 m
ATWTIHUZ0OMS 3 - 1.5 14 110 m BS m £Em 105 m ESm B5 m
ATVTIHUSDMS 4 5 1.5 4 110 m BES m 25 m 105 m ESm 5 m
ATWTIHUGEMS 5.5 7.5 2.5 14 1z0 m B5 m 25 m 105 m ESm &5 m
ATWTIHUTEMS T.E 10 2.5 14 120 m BS m £Em 105 m ESm ESm
ATVTIHD11M4 i1 1c B 10 115 m B0 m £Em 100 m TEm E5m
ATWTIHDI1EM4 15 20 10 B 135 mi B0 m £0'm 100 m TOm S0 m
ATWTIHD1EMS g = 25 10 B 115 m B0 m 3Em 150 m TS m Sdm
ATWTIHD2ZM4 22 30 16 E 150 m B0 m £0'm 150 m TOm S0 m
ATVTIHDB0OMS ag a0 25 4 150 m 55 m 3Em 150 m Tam Sam
ATWTIHDETHS a7 50 a5 5 200 mi B5 m S0m 150 m TOm S0m
ATWTIHDEEMS 45 B0 50 o 00 m 55 m 30m 150 m EOimi 40m
ATWVTIHDEEMS E5 75 70 2m 200 m E0m 2Em 150 m E=m am
ATWVTIHDTEMS TE 100 855 410 200 m £5m 2Em 150 m EE=m am

Altivar 71 Motor Priarez kabelu Maximalni délka kabelu v m

Typové oznaceni  Vykon Stinény kabel "BELDEN" Stinény kabel "PROTOFLEX"

typ 2950x typ EMV 2YSLCY-J
KW HF I mme AWG S0P =0 3IOP =B LOF =8 EOF =10 BOF=E S0P =&

ATWTIHDTENS 0.7% 1 1.5 14 Sam 20 m 3i0m
ATWTIHUIEMS 5 2 1.5 14 Eam &0 m 30m
ATWTIHU2ZMY 2.2 3 1.5 14 Eam 0 m i0m
ATWTIHUZ0OMS 3 - 1.5 14 S0 m &0 m 30m
ATVTIHUSDMS 4 5 1.5 4 5am 20 m aobm
ATWTIHUGEMS 5.5 7.5 2.5 14 Sam 20 m 3i0m
ATWTIHUTEMS T.E 10 2.5 14 Sam 20 m 30m
ATWTIHD11ME i1 1= B 10 Eam 20 m 30m
ATWTIHD1EM4 ic 20 10 (] Eam £0m i0m
ATWTIHD1EMS g = 25 10 B Eam 0 m i0m
ATWTIHD2ZM4 22 30 16 E 75 m 40 mi 25 m
ATVTIHDB0OMS ag a0 25 4 75 M 40 m Z5m
ATVTIHDETHS a7 g0 a5 5 75 M 40 m Z5m
ATWTIHDEEMS 45 B0 S0 1] 75 M 40 m 25 m
ATWTIHDEEMS 55 TE 70 2m 75 M 30 m 15 m
ATWVTIHDTEMS TE 100 855 410 75 m 30m 15 m

POZNAMKA: Pro motory 400/230 V, provozované pii napéti 230 V funkci omezeni napétového namahani izolace motoru vypnéte.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

Ubr

q

bbAr

nO
YES

LbA

nO
YES

LbC

q Prahova hodnota napéti pro sepnuti brzdného spinace @

[U brzdného spinace] [Braking level]

Prahova hodnota ss napéti v meziobvodu pro sepnuti brzdného spinace a pfipojeni brzdného rezistoru.
ATV71.---M3:: Tovarni nastaveni 395 V.

ATV71.---N4: Tovarni nastaveni 785 V.

Rozsah nastaveni zavisi na rozsahu napéajeciho napéti frekvenéniho ménic¢e a na nastaveni parametru
sitové napéti [Sitové napéti] (UrES), viz strana 205.

q Rozdéleni brzdného vykonu [Ne] (nO)

[Rozdéleni brzdného vykonu] [Braking balance]

o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita

O [Ano] [Yes] (YES): Funkce aktivni. Slouzi pro rovnomérné rozdéleni brzdného vykonu pro frekvenéni mén
propojené prostfednictvim ss meziobvodl. Nastaveni prahové hodnoty napéti pro sepnuti brzdného spinace,
musi byt pro vSechny méni¢e nastavené stejné.

Aktivace funkce je mozna pouze v pfipadé, je-li automatické prodlouzeni doby dobéhu pfi pfi pfilis intenzivnim
brzdéni vypnuto, viz strana 127.

q Rozdéleni zatizeni mechanicky svazanych motorda [Ne] (nO)

[Rozdéleni zatizeni] [Load sharing]

Slouzi pro zlepSeni rozdéleni zatizeni mezi dva mechanicky propojené motory, napajené samostatnymi
frekvenénimi ménici.

O [Ne] [No] (nO): Funkce neaktivni

o [Ano] [Yes] (YES): Funkce aktivni.

Parametr je pfistupny pouze v pfipadé, je-li nastaven jiny typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) j, nez vektorové Fizeni
se zpétnou vazbou [FVC] (FUC).

q Koeficient rozdéleni zatizeni ) 0 aZ 1000 Hz O Hz

[Koeficient rozdéleni] [Load correction]

Jmenovita hodnota korekce v Hz pro dosazeni rozdéleni zatizeni.

Parametr je pfistupny pouze v pfipadé, je-li rozdéleni zatizeni mechanicky svazanych motord aktivni.
Moment LbC

Jmenovity moment

Frekvence

Jmenovity moment

(1) Dle rozsahu napajeciho napéti konkrétniho frekvenéniho ménice.
(2) Parametr je pfistupny také v sub-menu 1.3 nastaveni [1.3 SETTINGS] (SEt-)

Parametry Ize modifikovat v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice i za chodu motoru.
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Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Rozdéleni zatizeni mechanicky svazanych motora, parametry pfistupné v Grovni EXPERT

Princip
Zadana Z&dana hodnota momentu
-
hodnota  _ | Rampa Otackova smycka
otacek
Koeficient Filtr
rozdéleni
-2 LEF
= Tar |
=]
=L

L

Koeficient rozdéleni K je dan souginem koeficientu koeficientu otd¢ek K1 a momentu K2 (K = K1 x K2)

K1

Otagky

LEC3 / Moment
LEC3 Jmenovity
moment x (1 + LBC3)

LBC
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Sub-menu 1.4 — Parametry motoru
[1.4 PARAMETRY MOTORU][1.4 MOTOR CONTROL] (drC-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

LbC1 |[n Korekce na minimalnich otac¢kach 0 az 999.9 Hz 0
[Korekce min. otacky] [Correction min spd]

q Parametr je pfistupny, je-li rozdéleni zatizeni mechanicky svazanych motord aktivni.

Slouzi pro nastaveni minimalni hodnoty otacek, od které je provadéna korekce otac¢ek Korekce neni
provadéna pod tuto hodnotu. Pouziva se pro omezeni korekce na velmi malych otackach, ktera muze
zabranit ota¢eni motoru.

LbC2 | n Korekce na maximalnich otackach 0 a% 999.9 Hz 0.1

[Korekce max. otacky] [Correction max spd]

q Parametr je pfistupny, je-li rozdéleni zatizeni mechanicky svazanych motord aktivni.

Slouzi pro nastaveni maximalni hodnoty otacek, nad kterou je pouzita maximalni hodnota koeficientu
rozdéleni zatizeni.

LbC3 [ n Momentovy ofset 0 aZ 300 % 0%

[Ofset momentu] [Torque offset]

q Parametr je pfistupny, je-li rozdéleni zatizeni mechanicky svazanych motord aktivni.

Minimalni moment pro rozdéleni zatizeni v % jmenovitého vykonu. Korekce neni

provadéna pod tuto hodnotu. Slouzi pro odstranéni nestabilit, neni-li smér pasobeni momentu
konstantni.

LbF n Korekéni filtr 100 ms aZ 20 s 100 ms

[Korekéni filtr] [Sharing filtr]

Parametr je pistupny, je-li rozdéleni zatizeni mechanicky svazanych motord aktivni.
q Casova konstanta filtru v ms. SlouZzi pro odstranéni nestability v pfipadé, je-li mechanicka vazba mezi
motory pruzna.

Parametry Ize modifikovat v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice i za chodu motoru.
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Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupd
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Pristup prostrednictvim grafického obsluzného terminalu

oY Tam A 00Wr O
1 CAMT MERU
1.1 SBMFPLY START
1.2 HORITOR R
[F== Tare  =DZDx 2R | 1.3 BETTIRGE ALk Tam  sScodie BOA
W R ENT .4 MOTOR CORTROL =N
S IHPUTE DUTPUTS OFG 1) wire comleal
2ACCESS LEWEL Coxla TS BT Tuick Iraicn bme
3 OPEH ! ST AL esnrae wwign
& PASSHAORD LY COHPIGLRATION
& LARGIRGE Lk COMPEGURATION
Code Ot _odn ) = s E

Pristup prostrednictvim vestavéného obsluzného terminalu

Pripojeni k napajeni

Zobrazeni stavu ménice
— [ ]

&
&=

1= iHFL.TE:IGI.JTF_lTE CFG l
&
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Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupd
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
tCC q Volba 2-vodiéového nebo 3-vodiéového ovladani [2-vodi¢ové] (2C)
[2/3-vodicové ovladani] [2/3 wire control]
2C O [2-vodi¢ové] [2 wire] (2C): 2-vodicové ovladani
3C O [3-vodi¢ové] [3 wire] (3C): 3-vodicové ovladani

2-vodi¢ové ovladani - ovladani trvalou Urovni signalu nebo hranou signalu: funkce chod vpred, resp. chod
vzad je aktivni, pokud je pFislusny logicky vstup uveden do stavu log.1

Priklad zapojeni

LI1: chod vpred
LIx: chod vzad

3-vodiCové ovladani — ovladani impulsem: funkce chod vpred, resp. chod vzad je aktivovana kratkodobym
uvedeni pFislusného logického vstupu do drovné log.1.Aktivace pfislusné funkce se zrusi (stop) kratkodobym
uvedenim logického vstupu LI1 do Urovné log.0.

Priklad zapojeni

LI1: stop
LI2: chod vpred
LIx: chod vzad

UPOZORNENI

Pro zménu nastaveni parametru volba 2-vodic¢ového nebo 3-vodi¢ového ovladani
stlacte klavesu ,ENT*“ minimalné po dobu 2 s. Parametr typ 2-vodicového ovladani
[2-vodicové - typ] [2 wire type] (tCt) viz strana 82 a vSechny funkce, které ovliviuji
logické vstupy se vrati do tovarniho nastaveni!

Do tovarniho nastaveni se vrati také vSechny zmény, provedené ve zvolené
makrokonfiguraci. (Ztrata vSech provedenych Gprav makrokonfigurace)
2-vodi¢ové nebo 3-vodi¢ové ovladani se doporucéuje zvolit pred konfiguraci menu
1.6 Rizeni (CtL-) a 1.7 Aplikaéni funkce (FUn-).

Zabezpecte zménu/ovérte zapojeni logickych vstupu pro zvolené ovliadani.

tCt q Typ 2-vodiéového ovladani [Hrana signalu] (trn)
[2-vodiCové - typ] [2 wire type]
LEL o [Uroven] (LEL): Logicka troveri 1 nebo 0 na pfislusném logickém vstupu znamena chod nebo zastaveni.
trn o [Hrana signalu] (irn): Aby se zabranilo ndhodnym restartim po prerusSeni napajeni, resp. poruse, je pro
inicializaci ¢innosti - povelu pro chod potfebna zména stavu signalu(pfechod nebo hrana)
PFO O [Priorita vpred] (PFO): Logicka Grover 1 nebo 0 na pfFisluSném vstupu znamené chod nebo zastaveni,
ale vstup ,chod vpred" ma vzdy prioritu vaci vstupu ,chod vzad“.
s q Konfigurace fukce chod vzad [LI2] (LI2)
[Konfig. chod vzad] [Reverse assign.]
noO o [Ne] (nO): funkce neni aktivni
Li1 o [LI1] (LI1) aZ [L16] (LI6)

O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
typové oznaceni VW 3A3201

O [LI111] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vlozZzeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
typové oznaceni VW 3A3202

C101 O [C101] (C101) az [C115] (C115): PFi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky Modbus

- O [C201] (C201) az [C215] (C215): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky CANopen
O [C301] (C301) az [C315] (C315): PFi pouziti pFisluSenstvi - rozSifovaci komunikaéni desky

O [C401] (C401) az [C415] (C415): Pfi pouziti prisluSenstvi - rozSifovaci deska s PLC

Cdoo O [CDO0Q] (C00) az [CD13] (Cd13): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10) Ize
prepnout také prostrfednictvim odpovidajiciho logického vstupu

O [CD14] (Cd14) a[CD15] (Cd15): v profilu zadavani [Profil zadavéani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (IO) Ize
pfepnout pouze bez logického vstupu

Konfigurace funkce chod vzad
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

L1- N [Konfigurace LI1] [Li1 CONFIGURATION]

L1A o Zobrazeni funkci logického vstupu LI1
[Zobrazeni funkci LI1] [LI1 Assigment]

Parametr slouZi pouze pro éteni.
Slouzi pro ziskani informace o vSech funkcich, pro které je logicky vstup LI1 konfigurovan.
L1d o Zpozdéni aktivace logického vstupu LI1 0 az 200 ms 0

[Zpozdéni aktivace LI1] [LI1 On Delay]

Parametr slouZi pro nastaveni zpozdéni pfi pfechodu logického vstupu LI1 z Grovné log. 0 do log. 1.
Zpozdéni slouzi pro filtraci pfipadného ruseni, Ize nastavit v rozmezi od 0 do 200 ms. Pfechod
z Urovné log. 1 do log. 0 neni zpozdén.

UPOZORNENI
NEOCEKAVANA FUNKCE ZARIZENI
Provérte, zda nemuze nastaveni zpUsobit snizeni bezpeénosti zafizeni.
Poradi, ve kterém jsou aktivovany jednotlivé logické vstupy miZze byt ovlivnéno
individualnim nastavenim zpozdéni jejich akltivace.

L-- N [Konfigurace LIX] [Lix CONFIGURATION]

U v8ech dostupnych logickych vstupu frekvenéniho ménice Ize zobrazit jejich funkce a nastavit
zpozdéni jejich aktivace. (Viz parametry, které se vztahuji k LI1). Maximalni pocet logickych vstupu
frekvenéniho méni€e zavisi na pouzitém prisluSenstvi - typ pfidavnych desek.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupd a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Konfigurace analogovych vstupt a frekvenéniho vstupu

Hodnoty vstupniho signalu (ve V, mA, Hz) jsou vztazeny k % Zadané hodnoty.
Minimalni a maximalni zadana hodnota
Rozsah zadané hodnoty 0 az 100 % odpovida signalu na analogovém vstupu v rozmezi od nastavitelné hodnoty [Min hodnota]

do [Max hodnota]. Je také mozné nastavit pro maximalni zadanou hodnotu hodnotu vstupniho signalu mensi, nez pro minimalni
zédanou hodnotu - viz obrazek vpravo.

Z&danéa hodnota Z&danéa hodnota

1008 100%
Napétovy, " Napétovy,
_.-' proudovy pI’OUdOV)'/

# nebo ) nebo
frekvenéni ! frekvenéni

vstup \ vstup

o e 0% .
[Min hodnota] [Max hodnota] 20 mA nebo [Max hodnota] [Min hodnota] 20 mA nebo

(CrLx nebo (CrHx nebo 10 V nebo (CrHx nebo (CrLx nebo 10 V nebo

ULx nebo PIL) UHx nebo PFr) 30 kHz UHXx nebo PFr) ULx nebo PIL) 30 kHz
Pro bipoléarni vstupy jsou minimalni a maximalni Zzadana hodnota uvazovany v absolutni hodnoté: pfiklad +/- 2 az 8 V
Zaporna minimalni hodnota pro frekvenéni vstup

Z&danéa hodnota

100% -
i Frekvencéni
T T d 1 Vstup
[Min hodnota] [Max hodnota] 30 kHz

(PIL) (PFr)
Rozsah zadané hodnoty : pouze pro analogové vstupy

Tento parametr slouZi pro nastaveni rozsahu Zadané hodnoty, ktery Ize nastavit 0 az 100 % nebo -100% az 100 %. Takto Ize pouzitim
klasického unipolarniho vstupu zadavat Zzadanou hodnotu v obou polaritach.

Z4danéa hodnota Z&glané hodnoty
100% 100%:
Proudovy
nebo [Min /
napétovy hodnota]
vstup &

Etb ' Jr_b g - - - =
[Min hodnota] [Max hodnota] 20 mA 4 [Max hodnota] 20 mA
Rozsah nastaveni 0 az 100 % nebo 10 V nebo 10 V

- 100%
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupd a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
L1- N [Konfigurace LI1] [Li1 CONFIGURATION]
L1A qgPrdbéh zadané hodnoty v zavislosti na vstupnim signéalu [Standardni] (bSd)
[Prabéh zZadané hodnoty] [Reference template]
bSd |l o [Standardni] [Standard] (bSd) Pfi nulovém signalu zadané hodnoty
je vystupni frekvence rovna LSP
Fregkvence
HEF
-1 D0
J% +0iz#aZ4adana hodnota
NE-
HaP
O [Pedestal] [Pedestal] (bSd) P¥i signalu zadané hodnoty od 0 do LSP
je zadana hodnota frekvence rovna LSP
bLS . Frekvence
H3F
-100% LaF
| L= =100%  Z&dana hodnota
- : -
O [Mrtvé pasmo] [Deadband] (bnS) P¥i signalu zadané hodnoty od 0 do LSP
je zadana hodnota frekvence nulova
Frekvence
bnS
HSP
q00% P
1] Z&danéa hodnota
L LSP +100%
HSP
O [Mrtvé pasmo 0] [Deadband 0] (bnS) Stejné jako [Standardni] (bSd) kromé
HSP nésledujicich pfipadd, kdy je pro nulovou
= hodnotu signalu zadané hodnoty také zadana
nulova:
Frekvenc 1 Signal je mensi, nez [Minimalni hodnota],
LSP ktera je vétsi, nez 0 (Pfiklad 1 V pro vstup
~100% = ) konfigurovany 2 az 10 V)
0% 1 Signal je vétsi, nez [Minimalni hodnotal,
+100% ktera je vétsi, nez [Maximalni hodnota).
/;.-- L5P Zadana (Pfiklad 11 V pro vstup konfigurovany 10 az 0 V)
- hodnota
’,J-/f Pokud je analogovy vstup konfigurovan jako
ol HaF bipolarni, pribéh Zadané hodnoty zlstava

Tyto parametry definuji prabéh Zadané hodnoty vystupni frekvence v zavislosti na vstupnim signalu
na analogovych vstupech a frekvenénim vstupu. Nesouvisi s Zadanou hodnotou regulované veli¢iny v pfipad

pouziti PID regulatoru.

Omezeni jsou nastaveny pomoci parametu [Nizké otacky] (LSP) a [Vysoké otacky] (HSP), viz strana 40.

[Standardni] (bSd).
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupd
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Nelinearni zadavani zadané hodnoty : pouze pro analogové vstupy

Zavislost mezi vstupnim signalem a Zadanou hodnotou vystupni frekvence Ize upravit konfiguraci bodu, ktery se nachéazi uvnitf intervalu
zédané hodnoty.

Pro rozsah zadané hodnoty 0 az 100 %.
Z&dana hodnota

100 %

Napétovy nebo
[Vlozeny bod Y] proudovy analogovy

//’/ vstup.

[Min hodnota] [VloZeny bod X] [Max hodnota] 20 mA
(0 %) (100 %) nebo 10 V

Pro rozsah zadané hodnoty 0 az 100 %.
Z&danéa hodnota

100 %

Napétovy nebo
proudovy analogovy
/ vstup.

[Vlozeny bod Y] [Min. hodnota] -[Viozeny bod X]

(-100 %)

0% [Vlozeny  [Max. hodnota] 20 mA
-[Vlozeny bod Y] bod X] (100 %) nebo 10 V

-100 %
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupd a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

All-

N [Konfigurace All] [al1 CONFIGURATION]

Al1A

Allt

10U
UlL1

UIH1

q Zobrazeni funkci analogového vstupu All
[Zobrazeni funkci Al1] [Al1 assigment]

Parametr slouZi pouze pro éteni.
Slouzi pro ziskani informace o vSech funkcich, pro které je analogovy vstup All konfigurovan.

qTyp analogového vstupu All [Napétovy] (10U)
[Typ vstupu All] [AlL Type]

Parametr slouZi pouze pro éteni.
o [Napét'ovy] [Voltage] (10U)

qVelikost signalu na All odpovidajici 0% zadané hodnoty 0az10V 0V
[Min. hodnota Al1] [Al1 min value]

qgVelikost signdlu na All odpovidajici 100% zadané hodnoty 0az10VvV 100V
[Max. hodnota Al1] [Al1 max value]

AllF

qgFiltr All 0az10s Os
[Filtr Al1] [AlL filter]

Filtrace ruSivych signalu.

AllE

qgSoufadnice X vlozeného bodu All 0az 100% 0%
[Al1 vloZzeny bod X] [AIL Interm. point X]

X soufadnice bodu pro vytvoreni nelinearni zavislosti Zzadané hodnoty na vstupnim signalu
0 % odpovida [Min. hodnota Al1] (UIL1)
100 % odpovida [Max. hodnota Al1] (UIH1)

AI1S

gSoufadnice Y vloZzeného bodu All 0az 100% 0%
[Al1 vilozeny bod Y] [Al1 Interm. point Y]

Y soufadnice bodu pro vytvoreni nelinearni zavislosti Zddané hodnoty na vstupnim signélu
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupd

[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Al2- N [Konfigurace Al2] [al2 CONFIGURATION]
AlI2A | Zobrazeni funkci analogového vstupu Al2
[Zobrazeni funkci Al2] [AI2 assigment]
Parametr slouZi pouze pro éteni.
Slouzi pro ziskani informace o vSech funkcich, pro které je analogovy vstup Al2 konfigurovan.
Al2t qTyp analogového vstupu Al2 [Proudovy] (0A)
[Typ vstupu AlI2] [AI2 Type]
lou o [Napét'ovy] [Voltage] (10U) : Napétovy vstup
0A o [Proudovy] [Current] (OA) : Proudovy vstup
CrL2 ||gVelikost proudového signalu na Al2 0az 20 mA 0mA
odpovidajici 0% zadané hodnoty [Min. hodnota Al2] [AI2 min value]
Parametr je pfistupny, je-li [Typ vstupu Al2] (Al2t) = [Proudovy] (0A)
UIL2 | gVelikost napétového signalu na Al2 0az1o0V ov
odpovidajici 0% zadané hodnoty [Min. hodnota Al2] [AI2 min value]
Parametr je pfistupny, je-li [Typ vstupu Al2] (Al2t) = [Napétovy] (10U)
CrH2 ||gVelikost proudového signalu na Al2 0az20.0 mA 20.0 mA
odpovidajici 100% zadané hodnoty
[Max. hodnota Al2] [Al2 max value]
Parametr je pfistupny, je-li [Typ vstupu Al2] (Al2t) = [Proudovy] (0A)
UIH2 | gVelikost napétového signalu na Al2 0az1o0V 0V
odpovidajici 100% zadané hodnoty
[Max. hodnota Al2] [AlI2 max value]
Parametr je pfistupny, je-li [Typ vstupu Al2] (Al2t) = [Napétovy] (10U)
AI2F qFiltr Al2 0az10s Os
[Filtr Al2] [Ai2 filter]
Filtrace ruSivych signalu.
Al2L gRozsah zadané hodnoty, zadavané prostfednictvim Al2 [0 aZ 100 %] (POS)
[Rozsah Al2] [AI2 range]
POS o [0 az 100 %] (POS): Unipolarni rozsah zadané hodnoty
nEG O [-100 az 100 %] (NEG): Bipolarni rozsah zadané hodnoty
Priklad bipolarni zadané hodnoty pro napétovy vstup 0 az 10 V:
- 0V odpovida zadané hodnoté vystupni frekvence -100 %
- 5V odpovida zadané hodnoté vystupni frekvence 0 %
- 10V odpovida zadané hodnoté vystupni frekvence +100 %
AI2E [ gSouradnice X vloZzeného bodu Al2 0az 100 % 0 %
[AI2 viozeny bod X] [AI2 Interm. point X]
X soufadnice bodu pro vytvoreni nelinearni zavislosti Zzadané hodnoty na vstupnim signalu
0 % odpovida [Min. hodnota Al2] (UIL2) pro unipolarni rozsah zadané hodnoty
[Max hodnota Al2] (UIH2) + [Min hodnota Al2] (UIL2)
0 % odpovida pro bipolarni rozsah zadané hodnoty
2
100 % odpovida [Max. hodnota Al2] (UIH2)
Al2S [ gSouradnice Y vioZzeného bodu Al2 0 az 100% 0%
[AI2 viozeny bod Y] [AI2 Interm. point X]
Y soufadnice bodu pro vytvoreni nelinearni zavislosti zadané hodnoty na vstupnim signéalu
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupd

[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Al3- N [Konfigurace Al3] [a13 CONFIGURATION]
Parametr je pfistupny, pokud je pouZzito pFisluSenstvi - rozSifovaci deska V/V typu VW3A3202
AI3A | Zobrazeni funkci analogového vstupu Al3
[Zobrazeni funkci Al3] [AI3 assigment]
Parametr slouZi pouze pro éteni.
Slouzi pro ziskani informace o vSech funkcich, pro které je analogovy vstup Al3 konfigurovan.
Al3t qTyp analogového vstupu Al3 [Proudovy] (0A)
[Typ vstupu AlI2] [AI2 Type]
10U Vstup nelze konfigurovat na jinou hodnotu - parametr slouzi pouze pro ¢teni.
0A O [Proudovy] [Current] (0A) : Proudovy vstup
CrL3 |[gVelikost proudového signéalu na Al3 0 aZ 20.0 mA 0 mA
odpovidajici 0% Zzadané hodnoty
[Min. hodnota Al3] [AI3 min value]
CrH3 |[gVelikost proudového signéalu na Al3 0 aZ 20.0 mA 20.0 mA
odpovidajici 100% zadané hodnoty
[Max. hodnota Al3] [AI3 max value]
AISF | gFiltr analogového vstupu AI3 0az10.0s 0s
[Filtr Al3] [AI3 filter]
Filtrace ruSivych signalu.
AI3L gRozsah zadané hodnoty, zadavané prostfednictvim Al3 [0 aZ 100 %] (POS)
[Rozsah Al3] [AI3 range]
POS O [0 az 100 %] (POS): Unipolarni rozsah zadané hodnoty
nEG 0 [-100 aZ 100 %] (nEG): Bipolarni rozsah zadané hodnoty
Priklad bipolarni zadané hodnoty pro proudovy vstup 4 az 20 mA:
- 4 mA odpovida zadané hodnoté vystupni frekvence -100 %
- 12 mA odpovida Zadané hodnoté vystupni frekvence 0 %
- 20 mA odpovida zadané hodnoté vystupni frekvence +100 %
Protoze analogovy vstup je fyzicky bipolarni (diferenéni), Ize bipolarni rozsah Zadané hodnoty
[-100 az 100 %] (nEG): uplatnit pouze v pfipadé pro unipolarni vstupni signdl. Bipolarni vstupni signal
neni kompatibilni s bipolarnim rozsahem zadané hodnoty.
AIBE [[gSoufadnice X vloZzeného bodu AI3 0 az 100 % 0%
[AI3 vlozeny bod X] [AI3 Interm. point X]
X soufadnice bodu pro vytvoreni nelinearni zavislosti Zzadané hodnoty na vstupnim signalu
0 % odpovida [Min. hodnota Al2] (CrL3) pro unipolarni rozsah zadané hodnoty
[Max hodnota Al2] (CrH3) + [Min hodnota Al2] (CrL3)
0 % odpovida pro bipolarni rozsah zadané hodnoty
2
100 % odpovida [Max. hodnota Al2] (CrH3)
AI3S [[gSoufadnice Y vloZzeného bodu AI3 0 aZ 100% 0%
[AI3 vlozeny bod Y] [AI3 Interm. point X]
Y soufadnice bodu pro vytvoreni nelinearni zavislosti zadané hodnoty na vstupnim signéalu
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupd

[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

Al4-

N [Konfigurace Al4] [al4 CONFIGURATION]
Parametr je pfistupny, pokud je pouZzito pFisluSenstvi - rozSifovaci deska V/V typu VW3A3202

Al4A

Al4t

10U

CrL4

uiL4

CrH4

UIH4

q Zobrazeni funkci analogového vstupu Al4
[Zobrazeni funkci Al4] [Al4 assigment]

Parametr slouZi pouze pro éteni.
Slouzi pro ziskani informace o vSech funkcich, pro které je analogovy vstup Al4 konfigurovan.

qTyp analogového vstupu Al4 [Proudovy] (0A)

[Typ vstupu Al4] [Al4 Type]

o [Napét'ovy] [Voltage] (10U) : Napétovy vstup

O [Proudovy] [Current] (OA) : Proudovy vstup
qVelikost proudového signélu na Al4 0az 20 mA 0mA
odpovidajici 0% Zzadané hodnoty

[Min. hodnota Al4] [Al4 min value]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vstupu Al4] (Al4t) = [Proudovy] (0A)
qVelikost napétového signélu na Al4 0az10V ov
odpovidajici 0% Zadané hodnoty

[Min. hodnota Al4] [Al4 min value]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vstupu Al4] (Al4t) = [Napétovy] (10U)

qVelikost proudového signélu na Al4 0az20.0 mA 20.0 mA

odpovidajici 100% zadané hodnoty
[Max. hodnota Al4] [Al4 max value]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vstupu Al4] (Al4t) = [Proudovy] (0A)
qVelikost napétového signélu na Al4 0az10V 10.0V
odpovidajici 100% zadané hodnoty

[Max. hodnota Al2] [Al4 max value]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vstupu Al4] (Al4t) = [Napétovy] (10U)

Al4F

qgFiltr Al4 0az10s 0s
[Filtr Al4] [Al4 filter]

Filtrace ruSivych signalu.

Al4L

POS
nEG

gRozsah zadané hodnoty, zadavané prostfednictvim Al2 [0 aZ 100 %] (POS)

[Rozsah Al4] [Al4 range]

O [0 az 100 %] (POS): Unipolarnirozsah zadané hodnoty

O [-100 az 100 %] (NEG): Bipolarni rozsah zadané hodnoty
Priklad bipolarni zadané hodnoty pro napétovy vstup 0 az 10 V:
- 0V odpovida zadané hodnoté vystupni frekvence -100 %

- 5V odpovida zadané hodnoté vystupni frekvence 0 %

- 10V odpovida zadané hodnoté vystupni frekvence +100 %

Al4E

qgSoufadnice X vloZzeného bodu Al4 0 az 100 % 0%
[Al4 viozeny bod X] [Al4 Interm. point X]

X soufadnice bodu pro vytvoreni nelinearni zavislosti zadané hodnoty na vstupnim signalu
0 % odpovida [Min. hodnota Al4] (UIL4) pro unipolarni rozsah zadané hodnoty
[Max hodnota Al4] + [Min hodnota Al4]
0 % odpovida pro bipolarni rozsah zadané hodnoty
2
100 % odpovida [Max. hodnota Al4] (UIH4)

Al4S

qgSoufadnice Y vloZzeného bodu Al4 0 aZ 100% 0%
[Al4 viozeny bod Y] [Al4 Interm. point X]

Y soufadnice bodu pro vytvoreni nelinearni zavislosti Zzadané hodnoty na vstupnim signélu
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupd a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
PLI- N [Konfigurace RP] [RP CONFIGURATION]
Parametr je pristupny, pokud je pouzito pfisluSenstvi - rozSifovaci deska V/V typu VW 3A3202
PIA q Zobrazeni funkci frekvenéniho vstupu RP

[Zobrazeni funkci RP] [RP assigment]

Parametr slouZi pouze pro éteni.
Slouzi pro ziskani informace o vSech funkcich, pro které je analogovy vstup Al4 konfigurovan.
PIL qgHodnota frekvence na RP -30.00a230.0kHz 0
odpovidajici 0% Zadané hodnoty

[Min. hodnota RP] [RP min value]

Hodnota vstupni frekvence, odpovidajici minimalni hodnoté vystupni frekvence.
PFr q Hodnota frekvence na RP 0 a7 30.0 kHz 30.0 kHz
odpovidajici 100% zadané hodnoty

[Max. hodnota RP] [RP max value]

Hodnota vstupni frekvence, odpovidajici maximalni hodnoté vystupni frekvence.

PFI gFiltr frekvenéniho vstupu RP 0 az 1000 ms 0
[Filtr RP] [RP filter]

Filtrace ruSivych signalu.
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Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Konfigurace vstupu pro inkrementalni snimaé€, konfigurovany jako vstup Zzadané hodnoty
Frekvence impulsi neméa znaménko - informaci o znaménku musi byt dana fidicim signalem (napfiklad logicky vstup)
Minimalni a maximalni vstupni hodnoty

Minimélni a maximélni Zddana hodnota

Minimalni a maximalni Zzadana hodnota odpovida nastavitelné hodnoté signélu na vstupu. Je také mozné nastavit pro
maximalni zadanou hodnotu hodnotu vstupniho signalu mensi, nez pro minimalni Zzadanou hodnotu - viz obrazek vpravo.

Z&danéa hodnota

Z&danéa hodnota

100% 100%
Frekvencéni Frekvencéni
vstup . vstup
% - 0% 4
[Min. hodnota] [Max. hodnota] 300 kHz [Max. hodnota] [Min. hodnota] 300 kHz
(EIL) (EFr) (EFr) (EIL)
Z&danéa hodnota
100% -
- Frekvencéni
¥ . vstup

[Min hodnota] [Max hodnota]
(EIL) (EFr)

300 kHz

Z&dana hodnota pfi nulové frekvenci na frekvenénim vstupu maze byt ziskana nastavenim zaporné minimalni hodnoty.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupd a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

IEn-

EnS

nO
AAbb

n Konfigurace inkrementalniho snimace

[Konfigurace IRC] [ENCODER CONFIGURATION]

Parametr je pfistupny, pokud je pouzito pfisluSenstvi - rozSifovaci deska pro inkrementalni snimac¢
Jednotlivé moznosti nastaveni zavisi na typu rozSifovaci desky pro inkrementalni snimac.

n Volba pouZiti signald inkrementéalniho snimace [AABB] (AAbb)

[Volba signalt IRC] [Encoder type]

Konfiguraci je nutno provést v zavislosti na typu desky a pouziti inkrementalniho snimace (1)

O [----] (nO): Inkrementéalni snima¢ nepouzit

o [AABB] (AAbb): Pro signély A, A-, B, B-

o [AB] (Ab): Pro signély A, B

o [A] (A): Pro signél A. Hodnota neni pfistupnd, pokud je nastaveni funkce inkrementalniho snimace
konfigurovano jako otackova zpétna vazba [Nastaveni funkce IRC] (EnU) = [Otackova ZV] (rEG)

EnC

nO
YES
DOnH

q Ovéreni inkrementalniho snimace [not done] (nO)

[Ovéfeni IRC] [Encoder check]

Ovéreni spravné funkce inkrementélniho snimace.

Parametr je pfistupny, je-li do frekvenéniho méni¢e vioZzena deska inkrementéalniho snimace (1)
O [Not done] (nO): Ovéreni nebylo provedeno

O [Yes] (Yes): Aktivace ovéreni inkrementalniho snimace

O [Done] (dONnE): Ovéreni GspéSné provedeno - snimaé funkéni

PFi ovéfovani je provadéna kontrola:

- Spravnosti sméru ota¢eni motoru vzhledem k inkrementalnimu snimagi

- Pritomnosti vSech signalu (funkénost vedeni)

- Poctu impulst na otacku

V pfipadé, Ze néktera z kontrolovanych podminek neni vyhovujici, dojde k zablokovani frekvenéniho ménice
s hlaSenim poruchy [Porucha IRC] (EnF)
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupd a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

IEn- N Konfigurace inkrementélniho snimaée (pokragovani

[Konfigurace IRC] [ENCODER CONFIGURATION]

Parametr je pfistupny, pokud je pouzito pfisluSenstvi - rozSifovaci deska pro inkrementalni snima¢
Jednotlivé moznosti nastaveni zavisi na typu rozsifovaci desky pro inkrementalni snimac.

EnuU q Nastaveni funkce inkrementélniho snimace [Ne] (nO)
[Nastaveni funkce IRC] [Encoder usage]

Parametr je pfistupny, je-li do frekvenéniho méni¢e vioZzena deska inkrementéalniho snimace (1)

noO o [Ne] [No] (nO): Neaktivni
SEC o [Monitorovani otacéek] [Fdbk monit.] (SEC): Pouze pro Géely monitorovani otacek.
rEG O [Otackova ZV] [Spd fdk reg.] (fEG): Otackova zpétna vazba s regulaci a monitorovanim otacek. Toto

nastaveni je aktivovano automaticky, pokud je zvolen typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) = vektorové fizeni se
zpétnou vazbou [FVC] (FUC). Pokud je zvolen typ fizeni [Typ Fizeni] (Ctt) = vektorové fizeni napéetové
[SVC U] (UUC), inkrementalni snima¢ pracuje jako zpétnovazebni snima¢ otatek a umozriuje provadéni
statické korekce otacek. Toto nastaveni neni pfistupné pro zbyvajici typy fizeni.

PGr o [Z&dan4 hodnota otaéek] [Speed ref.] (PGr): Zadavani zadané hodnoty otaéek inkrementalnim
snimaéem
PGI q Poéet impulsd na otacku 100 aZ 5000 1024

[Pocet impulsu/ot] [Number of pulses]

Pocet impulst inkrementalniho snimac¢e na otacku.
Parametr je pfistupny, je-li pouzita pfidavna deska pro inkrementalni snimac.

PGA | qZpdsob zadavani zadané hodnoty frekvence [IRC] (EnC)
[Zplsob zadavani] [Reference type]
EnC o [IRC] [Encoder] (EnC): Pouziti inkrementalniho snimace pro zadavéani zadané hodnoty vystupni
frekvence
PG o [Frekvence] [Freq. gen.] (PtG): Zadavani zddané hodnoty externim frekvenénim generatorem
(Signél bez znaménka)
EIL qgHodnota frekvence -300 a7 300kHz 0

odpovidajici 0% Zadané hodnoty
[Min. frekvence] [Freq min. value]

Parametr je pfistupny, je-li nastaveni funkce inkrementalniho snimace [Nastaveni funkce IRC] (EnU) =
[Zadana hodnota otacek] (PGr) a pokud je zplsob zadavani zadané hodnoty frekvence
[Zpusob zadavani] (PGA) = [Frekvence] (PtG).
Hodnota vstupni frekvence, odpovidajici minimalni hodnoté vystupni frekvence.
PFr q Hodnota frekvence 0.00 a7 300 kHz 300 kHz
odpovidajici 100% zadané hodnoty

[Max. frekvence] [Freq. max value]

Parametr je pfistupny, je-li nastaveni funkce inkrementalniho snimace [Nastaveni funkce IRC] (EnU) =
[Z&dana hodnota otagek] (PGr) a pokud je zpisob zadavani zadané hodnoty frekvence

[Zpusob zadavani] (PGA) = [Frekvence] (PtG).

Hodnota vstupni frekvence, odpovidajici maximalni hodnoté vystupni frekvence.

EFI qgFiltr frekvenéniho vstupu 0 az 1000 ms 0
[Filtr IRC] [Freq signal filter]

Parametr je pristupny, je-li nastaveni funkce inkrementalniho snimace [Nastaveni funkce IRC] (EnU) =
[Zadana hodnota otacek] (PGr)
Filtrace ruSivych signalu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
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Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupd
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
rl- n Konfigurace relé R1
[Konfigurace R1] [R1 CONFIGURATION]
rl gFunkce relé R1 [Bez poruchy] (FLt)
[Funkce R1] [R1 Assigment]
noO o [Bez funkce] [No] (nO): Bez funkce
FLt O [Bez poruchy] [No drive flt] (FLt): Neni porucha (Relé v sepnutém stavu. V pfipadé poruchy relé rozepne.)
run o [V chodu] [Drv running] (rUn): Pohon v chodu
FtA O [= Frekvence] [Frekv. Th. attain.] (FtA): Dosazeni prahové hodnoty frekvence
FLA O [= HSP] [HSP attain.] (FLA): Dosazeni vysokych otaéek HSP
CtA o [= Proud] [l attained] (CtA): Dosazeni prahové hodnoty proudu
SrA O [= Zadané otaéky] [Freq.ref.att] (SrA): Dosazeno shody Zadané a skuteéné hodnoty otaéek
tSA O [= Teplota motoru] [Th.mot. att.] (tSA): Dosazeno prahové hodnoty teploty motoru
PEE o [! Reg. odchylka PID] [PID error al.] (PEE): Varovani - regulaéni odchylka pfekrocila nastavenou mez
PFA o [! ZV PID] [PID fdbk al.] (PFA): Varovani - signél zpétné vazby mimo nastavené meze
AP2 O [! 4-20 mA AI2] [AI2 Al. 4-20] (AP2): Varovani - pferuSeni proudové smycéky analogového vstupu Al2
F2A o [= Frekvence 2] [Freq. Th. 2attain.] (F2A): Dosazeni prahové hodnoty frekvence 2
tAd O [= Teplota ménicée] [Th.drv.att.] (tAd): Dosazeno prahové hodnoty teploty ménice
tS2 O [=Teplota motoru 2] [Th.mot2 att.] (tS2): Dosazeno prahové hodnoty 2 teploty motoru
tS3 O [=Teplota motoru 3] [Th.mot2 att.] (tS3): Dosazeno prahové hodnoty 3 teploty motoru
AtS O [Generator] [Neg Torque] (AtS): Motor v generatorickém rezimu
CnFO o [Konfigurace 0] [Cnfg.0 act] (CnF0): Konfigurace 0 aktivni
CnF1 o [Konfigurace 1] [Cnfg.1 act] (CnF1): Konfigurace 1 aktivni
CnF2 o [Konfigurace 2] [Cnfg.2 act] (CnF2): Konfigurace 2 aktivni
CFP1 O [Sada par. 1] [Set 1 active] (CFP1): Sada parametra 1 aktivni
CFP2 O [Sada par. 2] [Set 2 active] (CFP2): Sada parametra 2 aktivni
CFP3 O [Sada par. 3] [Set 3 active] (CFP3): Sada parametra 3 aktivni
dbL O [Meziobvod OK] [DC charged] (dbL): ss meziobvod pfipraven
brs O [Dyn. brzdéni] [In braking] (brS): Brzdéni ss proudem
Prm O [Bezpeéné odpojeno] [P. removed] (PrM): Méni¢ zablokovan vstupem pro bezpeéné odpojeni
MCP o [I motor > 0] [l present] (MCP): Motorem protékéa proud
LSA o [Koncovy spina€] [Limit sw.att] (LSA): Aktivovan koncovy spinaé
AG1 o [! Skupina 1] [Alarm Grp 1] (AG1): Aktivni 1. skupina varovani
AG2 O [! Skupina 2] [Alarm Grp 2] (AG2): Aktivni 2. skupina varovani
AG3 o [! Skupina 3] [Alarm Grp 3] (AG3): Aktivni 3. skupina varovani
P1A o [! PTC 1] [PTC1 alarm] (P1A): Varovani - pFferoéeni prahové hodnoty teploty 1 - PTC
P2A o [! PTC 2] [PTC2 alarm] (P2A): Varovani - pferoéeni prahové hodnoty teploty 2 - PTC
PLA O [! PTC = LI6] [LI6 = PTC Al] (PLA): LI6 = varovani - pfehrati. ZjiSténo snimaci PTC na logickém vstupu LI6|
EFA o [! Externi porucha] [Ext. fault al.] (EFA): Varovani - externi porucha
USA o [! Podpéti] [Under V. al.] (USA): Varovani - podpéti
UPA O [! Podpéti] [Underv. prev.] (UPA): PFfedbézné varovani - podpéti
AnA o [! Skluz] [Sliping al.] (AnA): Varovani - skluz motoru
tHA o [! PiehFati ménige] [Al. °C drv] (tHA): Varovani - pFehrati frekvenéniho méniée
bSA O [! Brzdéni] [Load mvt al] (bSA): Varovani - pohyb v zabrzdéném stavu
bCA O [! Brzda] [Brk cont. al] (bCA): Varovani - nesepnul pomocny kontakt brzdy
SSA O [! Momentové omezeni] [Lim T/l att] (SSA): Varovani - dosazeno momentového omezeni
A o [! Regulace momentu] [Trqg. ctrl. al.] (rtA): Varovani - regulace momentu
tJA o [! IGBT] [IGBT al.] (tJA): Varovani - IGBT
bOA o [! Rezistor] [No] (bOA): Varovani - pfehrati brzdného rezistoru
APA o [! PrisluSenstvi] [Option al] (APA): Varovani - porucha pFisluSenstvi - vestavéné PLC
AP3 O [! 4-20 mA AI3] [AI3 Al. 4-20] (AP3): Varovani - pferuSeni proudové smycéky analogového vstupu Al3
AP4 O [! 4-20 mA Al4] [Al4 Al. 4-20] (AP4): Varovani - pferuSeni proudové smycéky analogového vstupu Al4
rdY o [Pripraven] [Ready] (rdY): Frekvenéni ménié prfipraven k éinnosti
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupd
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

rl-

rid

ris

POS
nEG

riH

n Konfigurace relé R1 (pokragovani)

[Konfigurace R1] [R1 CONFIGURATION]
q Nastaveni doby reakce relé R1 0 az 9999 ms 0
[Doba reakce R1] [R1 Delay time]

Pokud za¢ne platit vyhodnocovana podminka, zména stavu relé nastane az po uplynuti nastavené reakéni doby.

Reakéni dobu nelze prodlouzit pro funkci [Bez poruchy] (FLt): Neni porucha. Hodnota reakéni doby zGstava 0,

tzn stav bez poruchy je hlaSen ihned.

q Nastaveni pozitivni / negativni logiky relé R1 [1] (POS)
[Logika relé R1][R1 Active at]

o [1] [1] (POS): Relé sepne, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovano
o [0] [0] (NEG): Relé rozepne, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovano
Nelze zménit nastaveni [1] (POS) pro funkci [Bez poruchy] (FLt): Neni porucha. (Pokud je frekvenéni ménic
napéajen a neni porucha, relé R1 je sepnuto)
q Nastaveni doby zpozdéni relé R1 0 az 9999 ms 0

[Doba zpozdéni R1] [R1 Holding time]

Pokud vyhodnocovana podminka pfestane platit, zména stavu relé nastane az po uplynuti doby zpozdéni.
Zpozdéni nelze nastavit pro funkci [Bez poruchy] (FLt): Neni porucha. Hodnota zpozdéni zlstava 0,
tzn porucha je hlaSena bezprostiedné pfi vyskytu.

r2

bLC
LLC
occC
EbO
tSY
dco

r2d

r2S

POS
nEG

r2H

n Konfigurace relé R2

[Konfigurace R2] [R2 CONFIGURATION]
q Konfigurace relé R2 [Ne] (nO)
[Nastaveni funkce R2] [R2 Assignment]

Moznosti konfigurace relé R2 v tomto menu jsou shodné, jako u relé R1 - viz pfedchozi strana.
Navic Ize konfigurovat v menu [Aplika¢ni funkce] (FUn-) pro funkce:
O [Ovladani brzdy] [Brk control] (bLC): Ovladani externi brzdy
O [Sitovy styka€] [Input cont.] (LLC): Ovladani vstupniho stykace
O [Motorovy styka€] [Output cont.] (OCC): Ovladani vystupniho stykace
O [Spool end] [Spool end] (EbO)
O [Sync wobbl] [Sync wobbl] (tSY)
o [Rizeni nabijeni] [DC charging] (dCO): Ovladani stykaée pro nabijeni meziobvodu
q Nastaveni doby reakce relé R2 0 az 9999 ms 0
[Doba reakce R2] [R2 Delay time]

Pokud zaéne platit vyhodnocovana podminka, zména stavu relé nastane az po uplynuti nastavené reakéni dob)
Reakéni dobu nelze prodlouZit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykac] (LLC). Hodnota reakéni doby zlstava 0.

q Nastaveni pozitivni / negativni logiky relé R2 [1] (POS)
[Logika relé R2] [R2 Active at]

o [1] [1] (POS): Relé sepne, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovano
o [0] [0] (NEG): Relé rozepne, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovano
Nelze zménit nastaveni [1] (POS) pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykag] (LLC).
q Nastaveni doby zpozdéni relé R2 0 az 9999 ms 0
[Doba zpozdéni R2] [R2 Holding time]

Pokud vyhodnocovana podminka prestane platit, zména stavu relé nastane az po uplynuti doby zpozdéni.
Zpozdéni nelze nastavit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC), [Rizeni nabijeni] (dCO)
a [Sitovy stykag] (LLC).
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
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Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupd
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
r3- N Konfigurace relé R3

[Konfigurace R3] [R3 CONFIGURATION]

Parametr je pfistupny, je-li pouZzito pfisluSenstvi - pfidavna deska V/V typ VW3A3201.

r3 q Konfigurace relé R3 [Ne] (nO)
[Nastaveni funkce R3] [R3 Assignment]

Stejné jako u relé R2 - viz predchozi strana.

r3d q Nastaveni doby reakce relé R3 0 aZ 9999 ms 0
[Doba reakce R3] [R1 Delay time]

Pokud za¢ne platit vyhodnocovana podminka, zména stavu relé nastane az po uplynuti nastavené reakéni
doby. Reakeni dobu nelze prodlouZit pro funkci funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sit'ovy styka€] (LLC). Hodnota reakéni doby zdstava 0.

r3S q Nastaveni pozitivni/ negativni logiky relé R3 [1] (POS)
[Logika relé R3] [R1 Active at]

POS O [1] [1] (POS): Relé sepne, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovano

nEG o [0] [0] (NEG): Relé rozepne, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovano

Nelze zménit nastaveni [1] (POS) pro funkci funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykad] (LLC).

r3H q Nastaveni doby zpozdéni relé R3 0 aZ 9999 ms 0
[Doba zpozdéni R3] [R3 Holding time]

Pokud vyhodnocovana podminka prestane platit, zména stavu relé nastane az po uplynuti doby zpoZdéni.
Zpozdéni nelze nastavit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC), [Rizeni nabijeni] (dCO)
a [Sitovy stykad] (LLC).

r4- N Konfigurace relé R4

[Konfigurace R4] [R4 CONFIGURATION]

Parametr je pfistupny, je-li pouZzito pfisluSenstvi - pfidavna deska V/V typ VW3A3202.

r4 q Konfigurace relé R4 [Ne] (nO)
[Nastaveni funkce R4] [R4 Assignment]

Stejné jako u relé R2 - viz predchozi strana.
rdd q Nastaveni doby reakce relé R4 0 aZ 9999 ms 0
[Doba reakce R4] [R4 Delay time]

Pokud zaéne platit vyhodnocovana podminka, zména stavu relé nastane az po uplynuti nastavené reakéni dob)
Reakéni dobu nelze prodlouZit pro funkei funkci [Bez poruchy] (FLt), [Oviadani brzdy] (bLC),

[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykac] (LLC). Hodnota reakéni doby zlstava 0.

r4S q Nastaveni pozitivni/ negativni logiky relé R4 [1] (POS)
[Logika relé R4] [R4 Active at]

POS O [1] [1] (POS): Relé sepne, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovano

nEG o [0] [0] (NEG): Relé rozepne, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovano

Nelze zménit nastaveni [1] (POS) pro funkci funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykad] (LLC).

r4H q Nastaveni doby zpozdéni relé R4 0 az 9999 ms 0
[Doba zpozdéni R4] [R4 Holding time]

Pokud vyhodnocovana podminka prestane platit, zména stavu relé nastane az po uplynuti doby zpoZdéni.
Zpozdéni nelze nastavit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC), [Rizeni nabijeni] (dCO)
a [Sitovy stykag] (LLC).
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupd a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
LO1- n Konfigurace logického vystupu LO1
[Konfigurace LO1] [Lo1 CONFIGURATION]
Parametr je pfistupny, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska V/V typ VW3A3201.
LO1 q Konfigurace logického vystupu LO1 [Ne] (nO)
[Nastaveni funkce LO1] [LO1 Assignment]
Moznosti konfigurace logického vystupu LO1 jsou shodné, jako u relé R1 - viz strana 95.
Navic Ize konfigurovat v menu [7.1 Aplikaéni funkce] (FUn-) pro funkce:
bLC O [Ovladani brzdy] [Brk control] (bLC): Ovladani externi brzdy
LLC O [Sit'ovy styka€] [Input cont.] (LLC): Ovladani vstupniho stykace
occC o [Motorovy styka€] [Output cont.] (OCC): Ovladani vystupniho stykace
EbO O [Spool end] [Spool end] (EbO)
tSY O [Sync wobbl] [Sync wobbl] (tSY)
dCo o [Rizeni nabijeni] [DC charging] (dCO): Ovladéani stykace pro nabijeni meziobvodu
LO1d q Nastaveni doby reakce logického vystupu LO1 0 aZ 9999 ms 0
[Doba reakce LO1] [LO1 Delay time]
Pokud zaéne platit vyhodnocovana podminka, zména stavu LO1 nastane az po uplynuti nastavené reakéni
doby.
Dobu reakce logickeho vystupu nelze prodiouZit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykac] (LLC). V tomto pfipadé zustava hodnota reakéni doby O.
LO1S q Nastaveni pozitivni / negativni logiky logického vystupu LO1 [1] (POS)
[Logika relé LO1] [LO1 Active at]
POS O [1] (POS): LO1 prejde do log.1, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovan
nEG o [0] (NEG): LO1 prejde do log.0, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovan
Nelze zménit nastaveni [1] (POS) pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykac] (LLC).
LO1H q Nastaveni doby zpozdéni logického vystupu LO1 0 aZ 9999 ms 0
[Doba zpozdéni LO1] [LO1 Holding time]
Pokud vyhodnocovana podminka pfestane platit, zména stavu logického vystupu nastane az po uplynuti
doby zpozdeéni. :
Zpozdéni nelze nastavit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC), [Rizeni nabijeni] (dCO)
a [Sitovy stykag] (LLC).
LO2- n Konfigurace logického vystupu LO2
[Konfigurace LO2] [Lo2 CONFIGURATION]
Parametr je pfistupny, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska V/V typ VW3A3201.
LO2 q Konfigurace logického vystupu LO2 [Ne] (nO)
[Nastaveni funkce LO2] [LO2 Assignment]
Stejné, jako LO1
LO2d q Nastaveni doby reakce logického vystupu LO2 0 aZ 9999 ms 0
[Doba reakce LO2] [LO2 Delay time]
Pokud zaéne platit vyhodnocovana podminka, zména stavu LO2 nastane az po uplynuti nastavené reakéni
doby.
_ Dobu reakce logického vystupu nelze prodlouZit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykac] (LLC). V tomto pfipadé zustava hodnota reakéni doby O.
LO2S q Nastaveni pozitivni / negativni logiky logického vystupu LO1 [1] (POS)
[Logika relé LO2] [LO1 Active at]
POS O [1] (POS): LO1 prejde do log.1, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovan
nEG o [0] (NEG): LO1 prejde do log.0, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovan
Nelze zmeénit nastaveni [1] (POS) pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykac] (LLC).
LO2H q Nastaveni doby zpozdéni logického vystupu LO2 0 az 9999 ms 0

[Doba zpozdéni LO2] [LO2 Holding time]

Pokud vyhodnocovana podminka pfestane platit, zména stavu logického vystupu nastane az po uplynuti
doby zpozdeéni.

ZpoZdéni nelze nastavit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovliadani brzdy] (bLC), [Rizeni nabijeni] (dCO)
a [Sitovy stykag] (LLC).
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupad a vystupu

[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Tovarni nastaveni

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni

LO3- n Konfigurace logického vystupu LO3
[Konfigurace LOS3] [L03 CONFIGURATION]

LO3 q Konfigurace logického vystupu LO3
[Nastaveni funkce LO3] [LO3 Assignment]

Stejné, jako LO1 - viz pfedchozi stranu.
[Doba reakce LO3] [LO3 Delay time]
doby.

LO3S q Nastaveni pozitivni / negativni logiky logického vystupu LO3

[Logika relé LO3] [LO3 Active at]

[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy styka&] (LLC).

[Doba zpozdéni LO3] [LO3 Holding time]

doby zpozdeéni.

a [Sitovy stykag] (LLC)

Parametr je pfistupny, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska V/V typ VW3A3201.

LO3d q Nastaveni doby reakce logického vystupu LO3 0 aZ 9999 ms

Pokud zaéne platit vyhodnocovana podminka, zména stavu LO3 nastane az po uplynuti nastavené reakéni

Dobu reakce logického vystupu nelze prodlouZit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykac] (LLC). V tomto pfipadé zustava hodnota reakéni doby 0.

POS O [1] (POS): LO3 prejde do log.1, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovan
nEG o [0] (NEG): LO3 prejde do log.0, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovan
Nelze zménit nastaveni [1] (POS) pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),

LO3H q Nastaveni doby zpozdéni logického vystupu LO3 0 az 9999 ms

Pokud vyhodnocovana podminka pfestane platit, zména stavu logického vystupu nastane az po uplynuti

Zpozdéni nelze nastavit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC), [Rizeni nabijeni] (dCO)

LOA4- n Konfigurace logického vystupu LO4
[Konfigurace LO4] [Lo4 CONFIGURATION]

LO4 q Konfigurace logického vystupu LO4
[Nastaveni funkce LO4] [LO4 Assignment]

Stejné, jako LO1, viz pfedchozi stranu.
[Doba reakce LO4] [LO4 Delay time]
doby.

LO4S q Nastaveni pozitivni / negativni logiky logického vystupu LO4

[Logika relé LO4] [LO4 Active at]

[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykag] (LLC).

[Doba zpozdéni LO4] [LO4 Holding time]

doby zpozdeéni.

a [Sitovy stykag] (LLC).

Parametr je pfistupny, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska V/V typ VW3A3201.

LO4d q Nastaveni doby reakce logického vystupu LO4 0 aZ 9999 ms

Pokud zaéne platit vyhodnocovana podminka, zména stavu LO2 nastane az po uplynuti nastavené reakéni

Dobu reakce logického vystupu nelze prodlouZit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),
[Rizeni nabijeni] (dCO) a [Sitovy stykac] (LLC). V tomto pfipadé zdstava hodnota reakéni doby O.

POS O [1] (POS): LO4 prejde do log.1, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovéan
nEG O [0] (NEG): LOA4 prejde do log.0, pokud plati podminka, pro kterou je konfigurovéan
Nelze zménit nastaveni [1] (POS) pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovladani brzdy] (bLC),

LO4H q Nastaveni doby zpozdéni logického vystupu LO4 0 az 9999 ms

Pokud vyhodnocovana podminka pfestane platit, zména stavu logického vystupu nastane az po uplynuti

ZpoZdéni nelze nastavit pro funkci [Bez poruchy] (FLt), [Ovliadani brzdy] (bLC), [Rizeni nabijeni] (dCO)
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupd a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Konfigurace analogovych vystupt

Nastaveni minimalni a maximalni hodnoty vystupniho signalu

Minimalni hodnota vystupniho signalu v mA nebo V [Min hodnota] odpovida miniméalni hodnoté rozsahu zvoleného
zobrazovaného parametru, [Max hodnota] odpovida maximalni hodnoté rozsahu zobrazovaného parametru. Pro maximalni
hodnotu rozsahu zobrazovaného parametru je mozné nastavit hodnotu parametru [Max hodnota] mensi, nez hodnotu
parametru [Min hodnota] - viz obrazek vpravo.

Zvoleny
parametr

Zvoleny
parametr

hodnota

Min.
hodnota

(AOLx nebo

UOLX)

[Max hodnota] [Min hodn-ota] 20 mA nebo

(AOHx nebo
UOHX)

0oV

Vystupy AO2 a AO3 konfigurované jako bipolarni vystupy:

(AOHXx nebo
UOHX)

(AOLx nebo
UOLX)

0oV

[Min hodnota] (UOLX) a [Max hodnota] (UOHX) jsou absolutni hodnoty,symetricky platné pro obé polarity. V tomto pfipadé neni
mozné nastavit hodnotu parametru [Max hodnota] mensi, nez hodnotu parametru [Min hodnota] - viz obrazek vpravo.

-1o0W

Zvoleny parametr

Max. hodnota

Min hodnota

[Min hodnota]
(UOLx)
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupad a vystupu

[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
AO1- n Submenu konfigurace analogového vystupu AO1
[Konfigurace AO1] [A01 CONFIGURATION]
AO1 q Konfigurace analogového vystupu AO1 [Frekvence motoru] (OFr)
[Nastaveni funkce AO1] [AO1 Assignment]
noO o [Ne] [No] (nO): Bez funkce
OCr o [Proud motoru] [l motor] (OCr): Proud motoru: rozsah 0 az 2 In, kde In je jmenovity proud frekvenéniho ménice,
uvedeny v pfiruéce pro instalaci nebo na typovém Stitku
OFr O [Frekvence motoru] [Motor frequency] (OFr): Aktualni hodnota vystupni frekvence frekvenéniho ménice:
rozsah 0 az [Maximalni frekvence] (tFr) (Viz strana 65)
OrP o [Vystup rampy] [Ramp out] (OrP): Vystup rampy zadané hodnoty: rozsah 0 az [Maximalni frekvence] (tFr)
trq o [Moment motoru] [Motor torg.] (trq): Aktualni hodnota krouticiho momentu na hfideli motoru: rozsah

0 az 3Mn, kde Mn je jmenovity moment motoru.

Stq o [Moment motoru +/-] [Motor torq.] (Srg): Aktuélni hodnota krouticiho momentu na hfideli motoru

se znaménkem: rozsah -3Mn az +3Mn, kde Mn je jmenovity moment motoru.
O [Vystup rampy +/-] [Ramp out] (OrP): Vystup rampy zadané hodnoty seznaménkem:
rozsah -[Maximalni frekvence] (tFr) az +[Maximalni frekvence] (tFr)

OPS o [Z&dan4 hodnota PID] [PID reference] (OPS): Aktualni hodnota zadané hodnoty regulované veliéiny.

Rozsah od [Min.zadana hodn.PID] (PIP1) do [Max.zadan& hodn.PID] (PIP2)

OPF O [Skute€éna hodnota PID] [PID Feedback] (OPF): Aktuélni hodnota skuteéné hodnoty regulované

veliéiny. Rozsah od [ZV PID min] (PIF1) do [ZV PID max] (PIF2)
OPE o [Regul.odchylka PID] [PID error] (OPE): Aktuélni hodnota regulaéni odchylky
Rozsah od - 5% do +5 % z [ZV PID max] (PIF2) - [V PID min] (PIF1))

OPI o [Vystup PID] [PID output] (OPI): Vystup PID regulatoru. Rozsah od [Nizké otacky] (LSP) do
[Vysoké otacky] (HSP)
OPr o [Vykon motoru] [Mot. power] (OPr):Rozsah od 0 do 2.5 Pm, kde Pm je jmenovity vykon motoru
tHr O [Teplota motoru] [Mot thermal] (tHr): Tepelny stav motoru. Rozsah od 0 do 200 % jmenovitého stavu.
tHd O [Teplota ménice] [Drv thermal] (tHd): Tepelny stav méniée. Rozsah od 0 do 200 % jmenovitého stavu.
OFS o [Frekvence motoru +/-] [Motor o/p frq] (OFS): Aktualni hodnota vystupni frekvence frekvenéniho
meéniée se znaménkem: rozsah od -[Maximalni frekvence] (tFr) do +[Maximalni frekvence] (tFr)
tHr2 O [Teplota motoru 2] [Mot therm2] (tHr2): Tepelny stav motoru 2. Rozsah od 0 do 200 % jmenovitého stavu.
tHr3 O [Teplota motoru 3] [Mot therm3] (tHr3): Tepelny stav motoru 3. Rozsah od 0 do 200 % jmenovitého stavu.
Utr o [Z&d. hodn. M] [Uns. TrgRef] (Utr): Aktuélni z4dana hodnota momentu. Rozsah 0 az 3 Mn,

kde Mn je jmenovity moment motoru.

Str o [Z&d. hodn. M +/-] [Uns. TrgRef] (Str): Aktualni Zadana hodnota momentu se znaménkem.

Rozsah -3 az 3 Mn, kde Mn je jmenovity moment motoru.

tqL O [Omezeni momentu] [Torque lim.] (tgL): Hodnota omezeni momentu. Rozsah 0 az 3 Mn, kde Mn je jmenovity

moment motoru.
UoP o [Napéti motoru] [Motor volt.] (UOP): Aktualni hodnota napéti na motoru.
Rozsah 0 az [Jmen. napéti motoru] (UnS).

AO1t qTyp analogového vystupu AO1
[Typ vystupu AO1] [AO1 Type]

lou o [Napét'ovy] [Voltage] (10U): Napét'ovy vystup

0A O [Proudovy] [Current] (0A): Proudovy vystup
AOL1 qVelikost vystupniho signalu AO1 0 az 20 mA
odpovidajici spodni hodnoté rozsahu

[Min. hodnota AO1] [AO1 min output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO1t) = [Proudovy] (0A)
AOH1 q Velikost vystupniho signalu AO1 0az 20 mA
odpovidajici horni hodnoté rozsahu

[Max. hodnota AO1] [AO1 max output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO1t) = [Proudovy] (0A)
UoL1 qVelikost vystupniho signalu AO1 0az10V
odpovidajici spodni hodnoté rozsahu

[Min. hodnota AO1] [AO1 min output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO1t) = [Napétovy] (10U)
UOH1 q Velikost vystupniho signalu AO1 0az10V
odpovidajici horni hodnoté rozsahu

[Max. hodnota AO1] [AO1 max output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO1t) = [Napétovy] (10U)

[Proudovy] (0A)

0mA

20 mA

oV

0oV

AO1F gFiltr analogového vystupu AO1 0az10.00s
[Filtr AO1] [AO1 filter]

Filtrace ruSivych signalu.

Os
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupa a vystupu

[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

AO2-

AO2

AO2t

10U
0A
nl0uU

AOL2

AOH2

uoL2

UOH2

n Submenu konfigurace analogového vystupu AO2

[Konfigurace AOZ2] [A02 CONFIGURATION]
Parametr je pristupny, pokud je pouzito pfisluSenstvi - rozSifovaci deska V/V typu VW 3A3202
q Konfigurace analogového vystupu AO2 [Frekvence motoru] (OFr)
[Nastaveni funkce AO2] [AO2 Assignment]
Pro analogovy vystup AO2 plati stejné moznosti nastaveni, jako pro AO1 uvedené na predchazejici strané.
qTyp analogového vstupu AO2 [Proudovy] (0A)
[Typ vystupu AO2] [AO2 Type]
o [Napét'ovy] [Voltage] (10U): Napét'ovy vystup
O [Proudovy] [Current] (0A): Proudovy vystup
O [Napét'ovy +/-] [Voltage +/-] (n10U): Bipolarni napétovy vystup

qVelikost vystupniho signalu AO2 0az20mA  OmA
odpovidajici spodni hodnoté rozsahu

[Min. hodnota AO2] [AO2 min output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO2t) = [Proudovy] (0A)
q Velikost vystupniho signalu AO2 0az20mA 20 mA
odpovidajici horni hodnoté rozsahu

[Max. hodnota A02] [AO2 max output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO2t) = [Proudovy] (0A)
qVelikost vystupniho signalu AO2 0az10V ov
odpovidajici spodni hodnoté rozsahu

[Min. hodnota AO2] [AO2 min output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO2t) = [Napétovy] (10U) nebo [Napétovy +/-] (n10U)
q Velikost vystupniho signalu AO2 0az10V 10V
odpovidajici horni hodnoté rozsahu

[Max. hodnota A02] [AO2 max output]
Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO2t) = [Napétovy] (10U) nebo [Napétovy +/-] (n10U)

AO2F

gFiltr analogového vystupu AO2 0az10.00s Os

[Filtr AO2] [AO2 filter]
Filtrace ruSivych signalu.

AO3-

AQO3

AO3t
10U

nl0uU
AOL3

AOH3

uoL3

UOH3

n Submenu konfigurace analogového vystupu AO3

[Konfigurace AO3] [A03 CONFIGURATION]

Parametr je pristupny, pokud je pouzito pfisluSenstvi - rozSifovaci deska V/V typu VW 3A3202
q Konfigurace analogového vystupu AO3 [Frekvence motoru] (OFr)

[Nastaveni funkce AO3] [AO3 Assignment]

Pro analogovy vystup AO2 plati stejné moznosti nastaveni, jako pro AO1 uvedené na predchazejici strané.
qTyp analogového vstupu AO3 [Proudovy] (0A)

[Typ vystupu AO3] [AO3 Type]

o [Napét'ovy] [Voltage] (10U): Napét'ovy vystup

O [Proudovy] [Current] (0A): Proudovy vystup

o [Napét'ovy +/-] [Voltage +/-] (n10U): Bipolarni napétovy vystup
qVelikost vystupniho signalu AO3 0az20mA O0mA
odpovidajici spodni hodnoté rozsahu

[Min. hodnota AO2] [AO1 min output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO2t) = [Proudovy] (0A)
q Velikost vystupniho signalu AO3 0az20mA 20 mA
odpovidajici horni hodnoté rozsahu

[Max. hodnota AO3] [A03 max output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO2t) = [Proudovy] (0A)
qVelikost vystupniho signalu AO3 0az10V oV
odpovidajici spodni hodnoté rozsahu

[Min. hodnota AO3] [AO3 min output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO2t) = [Napétovy] (10U) nebo [Napétovy +/-] (n10U)
q Velikost vystupniho signalu AO3 0az10V 0V
odpovidajici horni hodnoté rozsahu

[Max. hodnota AO3] [A03 max output]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ vystupu AO1] (AO2t) = [Napétovy] (10U) nebo [Napétovy +/-] (n10U)

AO3F

gFiltr analogového vystupu AO3 0az10.00s Os

[Filtr AO3] [AO3 filter]
Filtrace ruSivych signalu.
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Sub-menu 1.5 — Konfigurace vstupd a vystupu
[1.5 VSTUPY/VYSTUPY] [1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Nasledujici submenu slouZi pro slouceni riznych typt varovani do jedné az tfi skupin. Pro kazdou skupinu je mozné konfigurovat jeden
logicky vystup. (relé nebo LO) Tyto skupiny mohou byt zobrazeny také na grafickém terminalu - viz menu 6 [6 - ZOBRAZENI
NASTAVENI] ] a Ize je nalézt téZ prostfednictvim sub-menu zobrazeni konfigurace a stavu V/V [1.2 ZOBRAZENI STAVU].

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
AlC- N Sub-menu skupiny varovani
[SKUPINY VAROVANI]
Al1C q Konfigurace 1. skupiny varovani
[Skupina varovani 1] [ALARM GRP1 DEFINITION]
PLA O [! LI6 = PTC] [LI6=PTC al.] (PLA): Varovani - pfehrati. Zjisténo snimaci PTC na logickém vstupu LI6.
P1A o [! PTC 1] [PTC1 alarm] (P1A): Varovani - pFferoéeni prahové hodnoty teploty 1 - PTC
P2A o [! PTC 2] [PTC2 alarm] (P2A): Varovani - pFferoéeni prahové hodnoty teploty 2 - PTC
EFA o [! Externi porucha] [Ext. fault al.] (EFA): Varovani - externi porucha
USA o [! Podpéti] [Under V. al.] (USA): Varovani - podpéti
AnA o [! Skluz] [Sliping al.] (AnA): Varovani - skluz motoru
CtA o [= Proud] [l attained] (CtA): Dosazeni prahové hodnoty proudu
FtA O [= Frekvence] [Frekv. Th. attain.] (FtA): Dosazeni prahové hodnoty frekvence
F2A o [= Frekvence 2] [Frekv. Th. 2 attain.] (F2A): Dosazeni prahové hodnoty frekvence
SrA O [= Zadané otaéky] [Freq.ref.att] (SrA): DosaZzeno shody Zadané a skuteéné hodnoty otaéek
tSA O [= Teplota motoru] [Th.mot. att.] (tSA): Dosazeno prahové hodnoty teploty motoru
tS2 O [= Teplota motoru 2] [Th.mot2 att.] (tS2): Dosazeno prahové hodnoty 2 teploty motoru
tS3 O [= Teplota motoru 3] [Th.mot2 att.] (tS3): Dosazeno prahové hodnoty 3 teploty motoru
UPA o [! Podpéti] [Underv. prev.] (UPA): Pfedbézné varovani - podpéti
FLA O [= HSP] [HSP attain.] (FLA): Dosazeni vysokych otaéek HSP
tHA o [! PiehFati ménig&e] [Al. °C drv] (tHA): Varovani - pFehrati frekvenéniho méniée
bSA O [! Brzdéni] [Load mvt al] (bSA): Varovani - pohyb v zabrzdéném stavu
bCA o [! Brzda] [Brk cont. al] (bCA): Varovani - nesepnul pomocny kontakt brzdy
PEE o [! Reg. odchylka PID] [PID error al.] (PEE): Varovani - regulaéni odchylka pfekrocila nastavenou mez
PFA o [! ZV PID] [PID fdbk al.] (PFA): Varovani - signél zpétné vazby mimo nastavené meze
AP2 O [! 4-20 mA AI2] [AI2 Al. 4-20] (AP2): Varovani - pferuSeni proudové smycéky analogového vstupu Al2
AP3 O [! 4-20 mA AI3] [AI3 Al. 4-20] (AP3): Varovani - pferuSeni proudové smycéky analogového vstupu AlI3
AP4 O [! 4-20 mA Al4] [Al4 Al. 4-20] (AP4): Varovani - pferuSeni proudové smycéky analogového vstupu Al4
SSA o [! Momentoveé omezeni] [Lim T/l att] (SSA): Varovani - dosazeno momentového omezeni
tAd O [= Teplota ménice] [Th.drv.att.] (tAd): Dosazeno prahové hodnoty teploty ménice
tJA o [! IGBT] [IGBT al.] (tJA): Varovani - IGBT
rtA o [! Regulace momentu] [Trq. ctrl. al.] (rtA): Varovéani - regulace momentu
bOA o [! Rezistor] [No] (bOA): Varovani - pfehrati brzdného rezistoru
APA o [! PrisluSenstvi] [Option al] (APA): Varovani - porucha pfisluSenstvi - vestavéné PLC
UrA O [xxxxxxx] [Regen. underV. al.] (UrA): Rezervovano
Viz "Kontrola parametru s vice moznostmi nastaveni" pomoci vestavéného terminalu na strané 26, nebo pro graficky
termindl na strané 17
A2C q Konfigurace 2. skupiny varovani
[Skupina varovani 2] [ALARM GRP1 DEFINITION]
Stejné jako pro 1. skupinu varovani
A3C q Konfigurace 3. skupiny varovani
[Skupina varovani 3] [ALARM GRP1 DEFINITION]
Stejné jako pro 1. skupinu varovani
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Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Pristup pomoci grafického termindlu:

ROY Term  +0.00Hz 0A&
1 CRIVE MEMU

1.1 SIMPLY START

1.2 MONITORING

1.3 SETTINGE
1.4 MOTOR CONTROL
| GER Term +0.00Hz _ 0OA | 1.5 INPUTS | OUTFUTS CFG RUN Term  +80.00Hz  80A |
MAIN MENU ENT Code << == Quick ENT 1.6 COMMAND
1 DRIVE MENU 1.6 COMMAND Ref.1 channel
2 ACCESS LEVEL 1.7 AFPLICATION FUNCT. BV Inhibiticn
3 OPEN/ SAVE AS 1.8 FAULT MANAGEMENT Stop Key priority
4 PASSWORD 1.9 COMMUNICATION (FELE
5 LANGUAGE 10 DIAGNOSTICS Crnd switching
Code Quick 11 IDENTIFICATION Code << > Quick

.12 USER MEMU

1

1

1.12 FACTORY SETTINGS

1

1.14 PROGRAMMABLE CARD

Pristup pomoci vestavéného terminalu:

Pripojeni k napajeni

Zobrazeni provozniho stavu

COMMAND |
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Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Nastaveni parametril v sub-menu 1.6 Rizeni Ize zménit pouze v zablokovaném stavu frekven&niho méni¢e
Moznosti ovladani frekvenéniho ménice a zadavani zadané hodnoty

Povely pro ovladani frekvenéniho méni¢e (chod vpred, chod vzad atd) a zadanou hodnotu vystupni frekvence Ize zadavat
nasledujicimi zpUsoby:

Ovladani frekvenéniho ménice Zadavani zadané hodnoty
1 Oviaddani ze svorkovnice logickymi vstupy (LIx) 1 Analogové vstupy, frekvenéni vstup, enkodér - ze svorkovnice
1 Klavesami grafického terminalu 1 Klavesami grafického terminalu
1 Po sériové komunikaéni lince s protokolem Modbus 1 Po sériové komunikaéni lince s protokolem Modbus (konektor
(konektor RJ45) RJ45)
1 Po sériové komunikaéni lince s protokolem CANopen 1 Po sériové komunikaéni lince s protokolem CANopen (konektor
(konektor RJ45) RJ45)
1 Prostfednictvim pfisluSenstvi - komunika¢ni desky 1 Prostfednictvim pfisluSenstvi - komunika¢ni desky
1 Prostfednictvim pfisluSenstvi - pfidavné desky PLC 1 Prostfednictvim pfisluSenstvi - pfidavné desky PLC
1 +/- zadavani zadané hodnoty prostfednictvim LIx ze
svorkovnice
1 +/- zadavani zadané hodnoty prostfednictvim grafického
terminalu

Chovani frekvenéniho ménice Altivar 71 Ize pfizpasobit pro aktualni pozadavky prepnutim do riiznych profild:

1 [Rada ATV58] [8 serie] (SE8): Profil pro nahradu Altivar 58

1 [Spoleény kanal] [Not separ.] (SIM): Stejny kanal pro zadavani povell a zadané hodnoty

1 [Oddélené kanaly] [Separate] (SEP): Oddélené kanaly pro zadavani povelt a zadané hodnoty

Zadavani fidicich povell prostfednictvim komunikaéni sbérnice v téchto rezimech je v souladu s protokolem DRIVECOM. V fidicim
slové je nastavitelnych pouze 5 bith. (Viz pfiru¢ku pro pfislusny typ komunikace) Prostfednictvim komunikaéni sbérnice nejsou
pFistupné aplikacni funkce.

1 [Vstupy/Vystupy] [I/O profile] (I0): V tomto profilu je mozné pouzit kandly pro zadavani zadané hodnoty a poveld nezavisle na sobé.
Zadavani je zde jednodussi, nez v predchozich profilech a moznosti pouziti komunikaéni sbérnice jsou Sirsi.

Povely mohou byt realizovany prostfednictvim logickych vstupl frekvenéniho ménic¢e nebo po komunikaéni sbérnici. V druhém pfipadé
jsou povely pfifazeny jednotlivym bitdm fidiciho slova a slouzi jako virtualni logické vstupy. Pro jednotlivé bity (virtualni logické vstupy)
je potom mozné prifadit i aplikaéni funkce. Pro jeden bit mGZe byt pfifazeno vice funkci.

POZNAMKA: Povely pro zastaveni ze svorkovnice zistavaji funkéni i v pfipadé, Ze je nastaven jiny kanal pro zadavani poveld.
POZNAMKA: Integrovany kanal Modbus ma 2 funkce:
- Pro pfipojeni komunika¢ni sbérnice Modbus

- Pro pfipojeni grafického terminalu
Frekvenéni méni¢ rozpozna graficky terminal nezavisle na tom, ktera funkce Modbus je vyuzivana.
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Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Kandl pro zadavani zadané hodnoty pro profily [Spoleény kanal] [Not separ.] (SIM), [Oddélené kanaly]
[Separate] (SEP) a [Vstupy/Vystupy] [1/0 profile] (10), bez konfigurace regulatoru PID

[Reference 1B]

[Ref.1
channel]

POZNAMKA: v rezimu [Vstupy/Vystupy]
neni pfistupné funkce nuceny prfechod do
mistniho fizeni

Preset speeds

no

|_| L Graphic
(SP1) display

sp2 terminal

“Summing ref. 2]

[Summing ref. 3]

[Subtr

]
=

ct. ref. 2]

LI
SP16
= I ?

i

[Subtract. ref. 3] Jog

operation

i

[Ref.2 multiplier]

=

13
iy

L +=

[Ref.d muliiplier]

[FRA+ SAZ + A3 - dA2 - dAT) x MAZ x MAZ

+/- apeed around a
reference

F

[FID REGULATOR]
[

[High Ramps
spead]

HSP BCC DEC

/| FrH /—\_ i
(sp' ACZ DE2

[Low speed]

n
PID not assigned

- Channel 1

[Ref.2 channel]

[

Forced local

. 2 switehing]

@ Channal 2

E

Vysvétlivka:
Poloha ¢erného ¢tverecku
zobrazuje tovarni nastaveni

Zadané hodnoty:

Frl, SA2, SA3, dA2, dA3, MA2, MA3:

1 Lze zadavat prostfednictvim svorkovnice, grafického termindlu, vestavéné komunikaéni shérnice Modbus, vestavéné komunikaéni
sbérnice CANopen, pfislusenstvi - komunika¢ni desky, pfisluSenstvi rozSifovaci desky PLC.

Frib v profilu (SEP) a (10):
1 Lze zadavat prostfednictvim svorkovnice, grafického terminalu, vestavéné komunika¢ni shérnice Modbus, vestavéné komunikaéni
sbérnice CANopen, pfislusenstvi - komunikaéni desky, pfisluSenstvi rozSifovaci desky PLC.

Frib v profilu (SIM):

1 Lze zadavat prostfednictvim svorkovnice (Pouze v pfipadé, je-li nastaveno Frl = svorkovnice)

Fr2:
1 Lze zadavat prostfednictvim svorkovnice, grafického terminalu, vestavéné komunika¢ni shérnice Modbus, vestavéné komunikaéni
sbérnice CANopen, pfFisluSenstvi - komunika¢ni desky, pfisluSenstvi rozSifovaci desky PLC a také prostfednictvim +/- otacek.

POZNAMKA: V sub-menu aplikagni funkce [1.7 Aplika¢ni funkce] (FUn-) je nutné nastavit: [Kanal zad.h.1B] [Ref. 1B chanel] (Frib) a
[Pfepinani zad.h.1B] [Ref. 1B switching] (rCb)
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Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Kandl pro zadavani zadané hodnoty pro profily [Spoleény kanal] [Not separ.] (SIM), [Oddélené kanaly]
[Separate] (SEP) a [Vstupy/Vystupy] (/0 profile] (10), s konfiguraci regulatoru PID pro zadavani zddané
hodnoty regulované veli€iny ze svorkovnice

[Ref 1B switching]

[Ref.1
channel]

POZNAMKA: v rezimu [Vstupy/Vystupy]
neni pfistupné funkce nuceny prfechod do
[Ref 1B channel] L] PID mistniho fizeni
) . o
[Summing ref. 2] ':I: A See page B
9 H l_Lee
[Summing ref 3] =
-ﬂ - 0
5 Graphic
[Subtract. ref. 2] + display
E terminal
[Subfract. ref. 3] +
2
L
[High -
LI speed] Ramps (1)
H=P ACC DEC
Channel 1 /| Fre _/_\_ L
R nd
[Re ? ﬂh?nﬂE] 5P AC2 DE2
IE Channel 2 [Low =peed]
p—— Forced local

[Ref. 2 switching]
Vysvétlivka:

Poloha ¢erného ¢tverecku
zobrazuje tovarni nastaveni

Zadané hodnoty:

Fril:

I Lze zadavat prostfednictvim svorkovnice, grafického terminalu, vestavéné komunika¢ni shérnice Modbus, vestavéné komunikaéni
sbérnice CANopen, pfislusenstvi - komunikaéni desky, pfisluSenstvi rozSifovaci desky PLC.

Frib v profilu (SEP) a (10):
1 Lze zadavat prostfednictvim svorkovnice, grafického termindlu, vestavéné komunika¢ni shérnice Modbus, vestavéné komunikaéni
sbérnice CANopen, pfislusenstvi - komunika¢ni desky, pfisluSenstvi rozSifovaci desky PLC.

Frib v profilu (SIM):
1 Lze zadavat prostfednictvim svorkovnice (Pouze v pfipadé, je-li nastaveno Frl = svorkovnice)

SA2, SA3, dA2, dA3:

1 Lze zadavat pouze prostfednictvim svorkovnice

Fr2:

I Lze zadavat prostfednictvim svorkovnice, grafického termindlu, vestavéné komunika¢ni shérnice Modbus, vestavéné komunikaéni
sbérnice CANopen, pfisluSenstvi - komunika¢ni desky, pfisluSenstvi rozSifovaci desky PLC a také prostfednictvim +/- otacek.

(1) Obvody generovani ramp nejsou aktivni v pfipadé pouziti PID regulatoru.

POZNAMKA: V sub-menu aplikagni funkce [1.7 Aplika¢ni funkce] (FUn-) je nutné nastavit: [Kanal zad.h.1B] [Ref. 1B chanel] (Frib) a
[Pfepinani zad.h.1B] [Ref. 1B switching] (rCb)
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Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

s >z

Kanal pro zadavani zadané hodnoty pro profil [Spole€ny kanal] [Not separ] (SIM),
Zadavani zadané hodnoty a povell prostfednictvim spoleéného kanalu

Kanal pro zadavani povelu je ur€en konfiguraci kanalu pro zadavani zadané hodnoty. Parametry Frl, Fr2, rFC, FLO, a FLOC jsou
spole¢né.

Priklad: pfi nastaveni Frl = All (zadavani zadané hodnoty prostfednictvim analogového vstupu All ze svorkovnice) jsou aktivni
ovladaci signély prostfednictvim LI (logické vstupy na svorkovnici)

Ll o no

— Al

[Ref.1 A2
channel] a3
=- L Al4

Lo
(RUNISTOP EI j

FWD/REY)
Graphic dizplay
termina

[Channel Switching]

[Ref. 2 switching]

Reverse
STOP

Graphic display terminal |?| |

(stop Key

pricrity]
[Ref2 channel] )

Vysvétlivka:
Poloha ¢erného ¢tverecku
zobrazuje tovarni nastaveni
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Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

s >z

Kandly pro zadavani zadané hodnoty a poveltl v profilu [Oddélené kanaly] [Separate] (SEP)
Zadavani zadané hodnoty a poveltl prostfednictvim dvou raznych kanald.

Parametry FLO, a FLOC jsou pro oba kanaly spole¢né.

Pfiklad: Je-li v rezimu nuceného prfechodu do mistniho fizeni FLO = YES zadavani zadané hodnoty analogovym vstupem All ze

svorkovnice je v tomto rezimu aktivni i ovladani signdly LI (logické vstupy na svorkovnici)

Kanaly pro zadavani poveld Cd1 a Cd2 jsou nezavislé na kanalech zadané hodnoty Frl, Frlb a Fr2

LI

[Cmd channel 1]

CC
(RUNISTOP E| L
FWD/REWY)
Graphic
dizplay
terminal Ll
[Channel Switching]
[Cmd switching] ocal

Forward
Reverse
STOP

Graficky terminal Iﬁ

(Stop Key

ity
[Cmd channel 2] priority)

Vysvétlivka:

Poloha ¢erného &tverecku zobrazuje tovarni
nastaveni s vyjimkou

[PFepinani kanalu] [Chanel Switching] (CHCF)

Povely
Cd1, Cd2:

1 Lze zadavat prostfednictvim svorkovnice, grafického terminalu, vestavéné komunika¢ni shérnice Modbus, vestavéné komunikaéni
sbérnice CANopen, pfislusenstvi - komunika¢ni desky, pfisluSenstvi rozSifovaci desky PLC.
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Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Kandl pro zadavani povela v profilu [Vstupy/Vystupy] [/0 profile] (10)

Zé&dana hodnota a povely se zadavaji prostfednictvim dvou raznych kanala, stejné jako v profilu [Oddélené kanaly] [Separate]
(SEP).

Kanaly pro zadavani poveld Cd1 a Cd2 jsou nezavislé na kanalech zadané hodnoty Frl, Frlb a Fr2

Povely
Cd1, Cd2:

I Lze zadavat prostfednictvim svorkovnice, grafického terminalu, vestavéné komunika¢ni shérnice Modbus, vestavéné komunikaéni
sbérnice CANopen, pfislusenstvi - komunika¢ni desky, pfisluSenstvi rozSifovaci desky PLC.

taal " pra zacavarn povel

o2 -
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Vysvétlivka:
Poloha ¢erného &tverecku zobrazuje tovarni

nastaveni s vyjimkou
[PFepinani kanalu] [Chanel Switching] (CHCF)
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Kandl pro zadavani povela v profilu [Vstupy/Vystupy] [/0 profile] (10)

Volba kanélu pro zadavani povell:
Lze konfigurovat razné povely nebo funkce:

1 Pevny kandl volbou logického vstupu LI nebo nastavenim bitu slova Cxxx, které pfedstavuje ekvivalent logickych vstupt:

- Privolbé napr LI3 bude nezavisle na tom, ktery kanal je pravé aktivni funkce nebo povel realizovana v zavislosti na stavu LI3

- PFivolbé napf C214, bude nezavisle na tom, ktery kanal je pravé aktivni funkce nebo povel realizovana v zavislosti na stavu bitu 14
slova Cxxx pro CANopen.

1 Prepinatelny kanal nastavenim bitu slova CDxxx:

- Napf. pfi volbé CD11 bude akce nebo povel realizovana v zavislosti na stavu:

L112 pokud je aktivni kanél zadavani povell ze svorkovnice

C111 pokud je aktivni kanal zadavani poveld prostfednictvim komunikace Modbus

C211 pokud je aktivni kanal zadavani povelu prostfednictvim komunikace CANopen.
C311 pokud je aktivni kanal zadavani povelu prostfednictvim pfidavné komunikaéni desky
C411 pokud je aktivni kanal zadavani povelu prostfednictvim rozSifovaci desky PLC

Pokud je aktivni kanal zadavani prostfednictvim grafického terminalu jsou funkce a povely konfigurované pro jednotlivé bity slova CDxx
neaktivni.

Poznamka:
CD14 a CD15 lze pouzit pouze pro prepinani mezi dvémi komunika¢nimi sbérnicemi. Tyto bity nemaji ekvivalent v logickych vstupech.

Svorkovnice Vestavény Vestavény Pfidavna komuni- | Pfidavna deska PLC| Interni bit
Modbus CANopen kacni deska

cooo
LIZ (1) C101 (1) C201 (1) C301 (1) 401(1) coo
LI3 c102 C202 C302 C402 cooz
Li4 c103 203 C303 C402 cDo3
LIS C104 C204 C304 C404 chDod
LiG c10s C205 C305 C40% cDos
LI C1086 206 C306 C408 cDos
Lia c1o7 czov c307 c407 cooy
Lig c108 208 C308 C408 coos
LI10 C10% C209 C308 C40% coog
L1 C110 C210 C310 410 Do
Lz c1n C21 C3n C411 cD1
LI13 c112 Cx2 C312 C412 chiz
Li14 c113 C213 313 413 cD13
C114 C214 C314 C414 chDi4
c11s8 C215 315 C415 cDis

(1) V pfipadé pouziti 3-vodi¢ového ovladani: nastaveni [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC) = [3-vodi¢ové] (3C) viz strana 82, LI2, C101,
C201, C310 a C401 nejsou pristupné.
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V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Podminky pouziti pro logické vstupy a Fidici bity:

[LI1] (LI1)
az Frekvenéni méni¢ s nebo bez pfisluSenstvi
[LI6] (LIB)
[LI7] (LI7)
az S prisluSenstvim - rozSifovaci deskou V/V typu VW3A3201

[LI10] (LI10)

[LI11] (LI11)
az
[L114] (LI14)

S prisluSenstvim - rozSifovaci deskou V/V typu VW3A3202

[C101] (C101)
az
[C110] (C110)

Prostfednictvim vestavéné komunikace Modbus v profilu [Vstupy/Vystupy] (10)

[C111] (C111)
az
[C115] (C115)

Prostfednictvim vestavéné komunikace Modbus - nezavisle na konfiguraci profilu

[C201] (C201)
az
[C210] (C210)

Prostfednictvim vestavéné komunikace CANopen v profilu [Vstupy/Vystupy] (10)

[C211] (C211)
az
[C215] (C215)

Prostfednictvim vestavéné komunikace CANopen - nezavisle na konfiguraci profilu

[C301] (C301)
az
[C310] (C310)

Prostfednictvim pfidavné komunika¢ni desky v profilu [Vstupy/Vystupy] (10)

[C311] (C311)
az
[C315] (C315)

Prostfednictvim pfidavné komunikaéni desky - nezavisle na konfiguraci profilu

[C401] (C401)
az
[C410] (C410)

Prostfednictvim pfidavné desky PLC v profilu [Vstupy/Vystupy] (10)

[C411] (C411)
az
[C415] (C415)

Prostfednictvim pfidavné desky PLC - nezavisle na konfiguraci profilu

[CDO00] (Cd00)
az
[CD10] (Cd10)

V profilu [Vstupy/Vystupy] (10)

[CD11] (Cd11)
az
[CD15] (Cd15)

Nezavisle na konfiguraci profilu

Poznamka:

(1) V profilu [Vstupy/Vystupy] (I0) neni pfistupny logicky vstup LI1. V pfipadé pouziti 3-vodi¢ového ovladani pfi nastaveni

[2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC) = [3-vodiové] (3C), viz strana 82, LI2, C101, C201, C310 a C401 nejsou pristupné.

VAROVANI

MOZNOST NEOCEKAVANE REAKCE ZARIZENI
Neaktivni komunika¢ni kanaly nejsou monitorovany. (PFi poruse komunikaéniho kanalu v dobé, kdy neni pouzivan nedojde k hl
poruchy se zablokovanim frekvenéniho ménice.) Ujistéte se, Ze povely a funkce pfifazené bitdm C101 az C415 nemohou byt

v pfipadé poruchy komunikaéni sbérnice nebezpeéné pro obsluhu zafizeni.

Nerespektovani tohoto upozornéni muaze byt pri€¢inou vazného drazu!
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Frl q Konfigurace kanalu Frl pro zadavani zadané hodnoty [AI1] (A1)
[Kanal Fr1-zad.hodn.] [Ref.1 chan]

All o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup All

Al2 o [Al2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup Al2

Al3 o [AI3] [AIZ] (AlI3): Analogovy vstup AI3

Al4 O [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup Al4

LCC o [Terminal] [HMI] (LCC): Graficky terminal

Mdb o [Modbus] [Modbus] (Mdb): Vestavény Modbus

CAn o [CANopen] [CANopen] (CAn): Vestavény CANopen

nEt o [Komunikaéni deska] [Com. card] (nEt): PAidavna komunikaéni deska

APP O [PLC deska] [Prog. card] (APP): Pfidavna deska PLC

PI o [Frekvenéni vstup] [RP] (Pl): Frekvenéni vstup, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozSifovaci deskou V/V
typu VW3 A3202

PG O [Enkodér] [Encoder ref] (PG): Vstup enkodéru, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozSifovaci deskou pro enkodér

rin Zakaz chodu vzad [nO] (0A)
[Zakaz chodu vzad] [RV Inhibition]

no o [Ne] [No] (nO): Funkce neni aktivni

YES O [Ano] [Yes] (YES): Funkce aktivni
Zakazani chodu vzad nelze aplikovat na funkci chod vzad, konfigurovanou pro néktery z logickych vstupd LI.

V pfipadé aktivace této funkce:
- bude vykonan povel pro chod vzad zadany logickym vstupem
- nebude vykonan povel pro chod vzad zadany prostfednictvim grafického terminalu
- nebude vykonan povel pro chod vzad zadany po komunikaéni sbérnici
- vSechny zaporné zadané hodnoty, které jsou napf. vysledkem souétu vstupt, vystup PID atd jsou
brany jako nulové.
PSt Priorita klavesy STOP na grafickém terminélu [Ano] (Yes)
[Priorita STOP] [Stop Key priority]

no o [Ne] [No] (nO): Funkce neni aktivni

YES O [Ano] [Yes] (YES): Funkce aktivni. Umoznuje aktivaci funkce klavesy STOP na grafickém terminalu
i v pfipadé, Ze graficky termindl neni konfigurovan jako kandl pro zadavani poveld. V tomto pfipadé bude
typ zastaveni volny dobéh.

Pro potvrzeni zmény nastaveni této funkce je nutné stisknout tla¢itko ENTER po dobu 2 s.

Pokud je graficky termindl konfigurovan jako kanal pro zadavéani poveld, Ize nastavit typ zastaveni

[Typ zastaveni] (Stt), viz strana 128 nezavisle na nastaveni funkce priorita klavesy STOP na grafickém terminalu.
CHCF | g Nastaveni profilu pro zadavani zadané hodnoty a poveld [Spole&ny kanal] (SIM)

[Profil zadavani] [Profile]

SE8 o [Rada ATV58] [8 serie] (SE8): Profil pro nahradu Altivar 58. UmoZfiuje po pfedchozim nastavenf této funkce
nahrat do frekvenéniho méni€e ATV71 pomoci software PowerSuite konfiguraci a nastaveni frekvenéniho
ménic¢e ATV58.

Toto nastaveni neni pristupné, je-li do frekvenéniho ménic¢e vloZzena pridavna deska PLC.
Poznamka: nastaveni tohoto rezimu je nutné provést pouze pomoci software PowerSuite, jinak nelze garantovat
vysledek operace.

SIM O [Spoleény kanal] [Not separ.] (SIM): Stejny kanal pro zadavani povell a zadané hodnoty

SEP O [Oddélené kanaly] [Separate] (SEP): Oddélené kanaly pro zadavani povelt a zadané hodnoty. Toto nastaveni
neni pristupné z profilu [Vstupy/Vystupy] [I/O profile] (10)

10 o [Vstupy/Vystupy] [I/O profile] (I0): Profil vstupy / vystupy
Pokud je z profilu [Vstupy/Vystupy] (I0)zvolen profil [Rada ATV58] (SE8), parametry menu [1. POHON]
pfejdou do tovarniho nastaveni. pfechod do tovarniho nastaveni se netyk& sub-menu [1.9 KOMUNIKACE]
a[1.14 PROGRAM.DESKA]

V pfipadé pouZiti grafického terminalu se objevi obrazovka pro potvrzeni této operace. Postupujte dle pokynt
na obrazovce.

V pfipadé pouZziti vestavéného terminalu pro uloZeni této funkce a pfechod do tovarniho nastaveni

stisknéte tlacitko ENT po dobu 2s.
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Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
CCs q Volba a pfepinani kanalu pro zadavani poveld [Povelovy kanal 1] (Cd1)
[PFepinani kanalu povell] [Cmd switching]
Parametr je pfistupny, je-li zvolen profil [Oddélené kandly] (SEP) nebo [Vstupy/Vystupy] (I10)
Cd1 o [Povelovy kanal 1] [Cmd chanel 1] (Cd1): Trvale zvolen kanal 1
Cd2 o [Povelovy kanal 2] [Cmd chanel 2] (Cd2): Trvale zvolen kanal 2
L1 O [LI1] [LI1] (LI1): Pfepinani kanal 1/ kanal 2
o [..][...] (...) Viz podminky pro konfiguraci na strané 112 (mimo CD00 az CD14)
Pokud je konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log.0, je aktivni kanal [Povelovy kanal 1] (Cd1)
Pokud je konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log.1, je aktivni kanal [Povelovy kanal 2] (Cd2)
Cd1i Konfigurace kandlu Cd1 pro zadavani poveld [Svorkovnice] (tEr)
[Povelovy kanal 1] [Cmd chanel 1]
tEr o [Svorkovnice] [Terminals] (tEr): Svorkovnice
LCC o [Terminal] [HMI] (LCC): Graficky terninal
Mdb o [Modbus] [Modbus] (Mdb): Vestavény Modbus
CAn O [CANopen] [CANopen] (CAN): Vestavény CANopen
nEt o [Komunikaéni deska] [Com. card] (nEt): PAidavna komunikaéni deska
APP O [PLC deska] [Prog. card] (APP): Pfidavna deska PLC
Parametr je pfistupny pouze je-li zvolen [Profil zadavani] (CHCF) = [Oddélené kanaly] (SEP) nebo
[Vstupy/Vystupy] [I/O profile] (10).
Cd2 Konfigurace kanalu Cd2 pro zadavani poveld [Modbus] (Mdb)
[Povelovy kanal 2] [cmd chanel 2]
tEr o [Svorkovnice] [Terminals] (tEr): Svorkovnice
LCC o [Terminal] [HMI] (LCC): Graficky terninal
Mdb o [Modbus] [Modbus] (Mdb): Vestavény Modbus
CAn o [CANopen] [CANopen] (CAn): Vestavény CANopen
nEt o [Komunikaéni deska] [Com. card] (nEt): PAidavna komunikaéni deska
APP O [PLC deska] [Prog. card] (APP): Pfidavna deska PLC
Parametr je pfistupny pouze je-li zvolen [Profil zadavani] (CHCF) = [Oddélené kanaly] (SEP) nebo
[Vstupy/Vystupy] [I/O profile] (10).
rEC q Prepinani kandlu zaddané hodnoty Frl1/Fr2 [Kanal Z&d.hodn.1] (Fr1)
[PFepinani kanalu zad.h.] [Ref. 2 switching]
Fri o [Kanal zad.h.1] [chl active] (Frl): Trvale zvolen kanal 1
Fr2 o [Kanal zad.h.2] [ch2 active] (Fr2): Trvale zvolen kanal 2
O [LI1] [LI1] (LI1): Pfepinani kanal 1/ kanal 2
LI1 :
o [..][...] (..) Viz podminky pro konfiguraci na strané 112 (mimo CD00 az CD14)
Pokud je konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log.0, je aktivni kanal [Kanal zad.h.1] (Frl)
Pokud je konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log.1, je aktivni kanal [Kanal zad.h.2] (Fr2)
Fr2 q Konfigurace kanalu Fr2 pro zadavani zadané hodnoty [Ne] (nO)
[Kanal Fr2-zad.h.] [Ref.2 chanel]
nO o [Ne] [No] (nO): Kanal neni konfigurovan.
Je-li zvolen profil [Profil zadavani] (CHCF) = [Oddélené kanaly] (SEP) nebo [Vstupy/Vystupy] (10),
zédanéa hodnota 2 je nulova.
Je-li zvolen profil [Profil zadavani] (CHCF) = [Spole¢ny kanal] (SEP),
All o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup All
Al2 o [Al2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup Al2
Al3 o [AI3] [AI3] (AlI3): Analogovy vstup AI3
Al4 O [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup Al4
UPdt O [+/- zadavani] [+/- Speed] (UPdt): +/- zadavani otaéek motoru (motorpotenciometr)
LCC o [Terminal] [HMI] (LCC): Graficky terminal
Mdb o [Modbus] [Modbus] (Mdb): Vestavény Modbus
CAn o [CANopen] [CANopen] (CAn): Vestavény CANopen
nEt o [Komunikaéni deska] [Com. card] (nEt): PAidavna komunikaéni deska
APP O [PLC deska] [Prog. card] (APP): Pfidavna deska PLC
PI o [Frekvenéni vstup] [RP] (Pl): Frekvenéni vstup, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozSifovaci deskou V/V
typu VW3 A3202
PG O [Enkodér] [Encoder ref] (PG): Vstup enkodéru, je-li frekvenéni méni€ vybaven rozsifovaci deskou pro enkodér
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Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

COP | g Kopirovani konfigurace kanald [Ne] (nO)
[Kopie kanalu 1<>2] [Copy chanel 1<>2]

Slouzi pro kopirovéani aktualni zadané hodnoty a/nebo povelu

Cd1i Je-li zvolen [Profil zadavani] (CHCF) = [Oddélené kanaly] (SEP) nebo [Spole¢ny kand] (SIM), Viz strana 113,
Cd2 je mozné kopirovat pouze z kanalu 1 do kanalu 2
L1 Je-li zvolen [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10), kopirovani je mozné obéma sméry

o [Ne] [No] (nO): Neni kopirovani
o [Z&dan4 hodnota] [Reference] (SP): Kopie zadané hodnoty
o [Povel] [Command] (Cd): Kopie povelu
o [Z&d.hodn. a povel] [Cmd + ref.] (ALL): Kopie Z4dané hodnoty a povelu
- Z&dana hodnota nebo povel nemuze byt zapsana do kanalu zadavani ze svorkovnice
- Kopirovana zadana hodnota je FrH (pfed obvodem ramp) mimo pfipad, kdy je cilovy kanal zadavani
z&dané hodnoty nastaven na +/- zadavani otac¢ek. V tomto pfipadé je kopirovana zadana hodnota
rFr (za obvodem ramp)

VAROVANI

NEOCEKAVANA CINNOST ZARIZENI

Kopirovani povelu a/nebo zadané hodnoty maze zplsobit zménu sméru otaceni.
Zabezpecte aby to nemohlo byt nebezpetné

Nerespektovani tohoto upozornéni miaze vést k vaznému uUrazu!
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Sub-menu 1.6 — Rizeni
[1.6 RIZENI][1.6 COMAND] (CtL-)

Jako kanal pro zadavani povell a Zzadané hodnoty muze byt zvolen graficky obsluzny terminal frekvenéniho ménice. Pro tento terminal
je mozné nastavit rizné rezimy ¢innosti. Parametry, uvedené na této strané se vztahuji pouze k tomuto terminalu. Nejsou pFistupné
pomoci vestavéného terminalu.

Poznamky:

1 Zadavani povell nebo Zadané hodnoty otacek z tohoto terminalu je mozné jen v pfipadé, je-li zvolen jako aktivni kanal pro
zadavani. Vyjimkou je funkce [Povely z terminalu], kterd ma prioritu nad zadavanim poveld z aktivniho kanalu. Funkce
se aktivuje stiskem funkéniho tlagitka, které je pro tuto funkci konfigurovano, dalSim stiskem se funkce deaktivuje.

1 Zadavani povell nebo Zadané hodnoty ota¢ek z tohoto terminalu neni mozné, slouzi-li Zzaddana hodnota pro vice frekvenénich
ménicy.

1 Funkce pomalé otacky (jogging), predvolené otacky a +/- zadavani otacek, jsou pfistupné pouze v [Profil zadavani] (CHCF) =
[Spole¢ny kanal] (SIM)

1 Predvolené zadané hodnoty PID jsou pfistupné pouze v [Profil zadavani] (CHCF) = [Spole¢ny kanal] (SIM) nebo
[Oddélené kanaly] (SEP)

1 Funkce [Povely z terminalu] (rFC) je pFistupné ve vSech profilech zadavani.

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
q Konfigurace funkéni klavesy 1 grafického obsluzného terminalu [Ne]
[Funkce klavesy F1] [F1 key assigment]

O [Ne] [No]: Bez funkce

o [Jogging] [Jog]: Pomalé otacky (jogging)

o [Predv.ot.2] [Preset spd2]: Druhé prfedvolené otacéky. Stiskem tlacitka se aktivuji 2. pfedvolené otacky
[2.pfedvolené otacky] (SP2), viz strana 135. Stiskem klavesy STOP se funkce zrusi.

o [Predv.ot.3] [Preset spd3]: Treti pfedvolené otacky. Stiskem tla¢itka se aktivuji 2. predvolené otacky
[2.pfedvolené otacky] (SP2), viz strana 135. Stiskem klavesy STOP se funkce zrusi.

o [PID zad.hodn.2] [PID ref. 2]: Druha Zadana hodnota PID. Stiskem tlacitka se aktivuje 2. zadana hodnota PID
[PID zadanéa hodnota 2] (rP2), viz strana 166, bez nutnosti zadani povelu pro chod. Funkce je pfistupna pouze je-li
[Kanal Fr1-zad.hodn.] (Frl) = [Termindl] (LCC).
[Terminal] (LCC) .

o [PID zad.hodn.3] [PID ref. 3]: Treti zadana hodnota PID. Stiskem tladitka se aktivuje 3. zadana hodnota PID
[PID zadanéa hodnota 3] (SP2), viz strana 166, bez nutnosti zadani povelu pro chod. Funkce je pfistupna pouze je-li
[Kanal Fr1-zad.hodn.] (Frl) = [Termindl] (LCC).

O [+otacky] [+Speed]: ZvySovani otaéek. Parametr je pfistupny pouze je-li [Kandl Fr2-zad.hodn.] (Fr2) = [Terminal] (LCC).
Stiskem klavesy se zadéa povel pro chod a doba stisknuti odpovida nastavenym ota¢kam. Stiskem klavesy STOP
se funkce zrusi.

O [-ota€ky] [-Speed]: SniZzovani otacek. Parametr je pfistupny pouze je-li [Kanal Fr2-zad.hodn.] (Fr2) = [Terminal] (LCC)
a je-li konfigurovana jina klavesa pro funkci [+otacky]. Stiskem klavesy se otacky snizuiji.
Stiskem klavesy STOP se funkce zrusi.

o [Povely z termindlu] [T/K]: Zadavani poveld z grafického terminalu. Ma prioritu nad [Pfepinani kanalu povelt] (CCS)
a [Prepinani kanélu zad.h.] (rFC)

q Konfigurace funkéni klavesy 2 grafického obsluzného terminalu [Ne]
[Funkce klavesy F2] [F2 key assigment]

MozZnosti nastaveni jsou stejné jako pro funkéni klavesu 1
q Konfigurace funkéni klavesy 3 grafického obsluzného terminalu [Ne]
[Funkce klavesy F3] [F3 key assigment]

MozZnosti nastaveni jsou stejné jako pro funkéni klavesu 1
q Konfigurace funkéni klavesy 4 grafického obsluzného terminalu [Ne]
[Funkce klavesy F4] [F4 key assigment]

MozZnosti nastaveni jsou stejné jako pro funkéni klavesu 1
g Chovéani pohonu p# aktivaci funkce [Povely z termindlu] [Stop]
[?Zména fizeni] [HMI cmd.]

Pokud je konfigurovana funkce [Povely z terminalu] a je-li aktivni, tato funkce definuje chovani pohonu v okamziku zruSeni
zadavani poveld z terminalu (deaktivaci funkce)

O [Se zastavenim] [Stop]: Se zastavenim pohonu. Smér ota€eni a Zadana hodnota jsou zkopirovany a tyto hodnoty jsou
pouzity pfi dalSim povelu pro chod.

O [Bez zastaveni] [Bumpless]: Bez zastaveni. Smér ota€eni a Zadana hodnota jsou zkopirovany a tyto hodnoty dale plati.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Pristup do sub-menu aplikaéni funkce pomoci grafického obsluzného terminalu:

|R3Y Term +0.00Hz 0& I
MAIN MENU ENT

2 ACCESS LEVEL
3 OPEM / SAVE AS
4 PASSWORD
5 LANGUAGE
Code Quick
8 MOMITORING COMFIG.
7 DISPLAY CONFIG.

Pristup pomoci vestavéného terminalu:

Pripojeni
napéajeni

Zobrazeni stavu ménice

RDY Term +0.00 Hz 0k

1 DRIVE MEMNU

1.1 SIMPLY START

1.2 MONITORING

1.2 BETTINGS

1.4 MOTOR CONTROL

1.5 INPUTS F OUTPUTE CFG

Code = == Quick RUN Term  +E0.00Hz  80A |

16 COMMAND ENT 1.7 APFLICATION FUNCT.
T —

1.8 FAULT MANAGEMENT REF. OPERATIONS

1.8 COMMUNICATION RAMP

1.10 DIAGMNOSTICE
11 IDENTIFICATION
A2 FACTORY SETTINGS Code == = Quick
12 USER MENU

.14 PROGRAMMABLE CARD

1
1
1
1

STOP COMFIGURATION
AUTO DC INJECTION

Seznam funkci

Kod Néazev funkce Stran
rEF- | [PREPINANI ZAD.HODN.] [REFERENCE SWITCH.] 123
ORI- | [MAT.FUNKCE ZAD.HODN.] [REF. OPERATIONS] 124
rPt- | [RAMPY] [RAMPS] 125
Stt- | [KONFIGURACE ZASTAVENI] [STOP CONFIGURATIO 128
AdC- | [AUTOMATICKE DOBRZDENI] [AUTO DC INJECTION]| 130
JOG- | [JOGGING] [JOG] 132
PSS- | [PREDVOLENE OTACKY] [PRESET SPEEDS] 134
UPd- | [+/- ZADAVANI OTACEK] [+/-SPEED] 137
StE- | [+/- OTAGKY A ZAD.HODN.] [+/- SPEED AROUND REH 139
SPM- | [PAMET ZAD.HODN.] [MEMO REFERENCE] 140
FLI- | [SYCENi MOTORU] [FLUXING BY LI] 141
LSt- | [KONCOVE SNIMACE] [LIMIT SWITCHES] 143
bLC- | [LOGIKA OVLADANI BRZDY] [BRAKE LOGIC CONTR( 148
ELM- | [EXTERNI VAZENI] [EXTERNAL WEIGHT MEAS.] 154
HSH- | [ADAPTIVNI ZDVIH] [HIGH SPEED HOISTING] 158
Pld- | [PID REGULATOR] [PID REGULATOR] 163
Prl- | [PID PREDVOLENE ZAD.H.] [PID PRESET REFEREN(Q 166
tOr- | [MOMENTOVE RIZENI] [TORQUE CONTROL] 168
tOL- | [OMEZENI MOMENTU] [TORQUE LIMITATION] 171
CLI- | [PROUDOVE OMEZENI 2] [2nd CURRENT LIMIT] 172
LLC- | [OVLADANI SIT. STYKACE] [LINE CONTACTOR COM| 172
OCC- | [OVLADANI VYST.STYKACE] [OUTPUT CONTACTOR| 176
LPO- | [REZIM POLOHOVANI] [POSITIONING BY SENSORS] | 179
MLP- | [PREPINANI SAD PARAMETRU] [PARAMETER SET | 181
SWITCHING]
MMC- | [PREP. MOTORU/KONFIG.] [MULTIMOTORS/CONFIG]| 185
tnL- | [OVLADANI ATOTUNINGU LI] [AUTO TUNING BY LI] | 185
trO- | [NAVIJENI] [TRAVERSE CONTROL] 191
trO- | [NOUZOVY REZIM] [EVACUATION] 193
trO- | NAPAJENI DO SS MEZIOBVODU] [DC BUS SUPPLY]| 194
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Vétsina parametr(l v menu [1.7 APLIKACNI FUNKCE] (FUn-) je pFistupna pouze v pfipadé, je-li motor zastaven a frekvenéni méni¢
v zablokovaném stavu. Parametry, které |ze nastavovat i za provozu jsou oznageny ve sloupci kéd symbolem ).

Poznamka: Slugitelnost funkci

Soucasna volba riiznych aplikaénich funkci miZze byt omezena poctem vstupud a vystup(, které jsou k dispozici a jejich vzajemnou
slucitelnosti. (Viz tabulka vzajemné slucitelnosti funkci na nasledujici strané) Funkce v tabulce neuvedené jsou pIné slucitelné s jinymi.
Pokud nejsou funkce vzajemné sluéitelné, potom konfigurace prvni funkce zabrani konfiguraci druhé.

Kazda z funkci na dalSich stranach maze byt aktivovana konfiguraci jednoho vstupu nebo vystupu.

Jeden vstup muze byt konfigurovan pro aktivaci vice funkci souéasné (Napf.: chod vzad a 2. doba rozbéhu). Uzivatel musi
zabezpecit, aby souéasna aktivace vice funkci byla mozna. Vice funkci pro jeden logicky vstup je mozné pouze pro Urover pFistupu
[SPECIALNI] [ADVANCED] (AdU) nebo [EXPERTNI] [EXPERT] (EPr).

Uzivatel se musi pfed konfiguraci povelu, zadané hodnoty nebo funkce pro pfislusny vstup nebo vystup pfresvédéit, zda
pFislusné vstup nebo vystup jiz neni konfigurovéan pro jinou, nap¥. nekompatibilni nebo nevhodnou funkci. Pfi pfechodu do
tovarniho nastaveni nebo pfi zméné makrokonfigurace dojde k automatické konfiguraci vstupl a vystup(, ktera miize zpasobit, ze
nelze zvolit dalSi, nekompatibilni funkce. V tom pfipadé je nutné napfed deaktivovat funkce, které nejsou kompatibilni. (Viz
tabulku na nasledujici strané)
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

SHE| g o
(\I| “’3| —~ — m|
[ | (3r)| Kt H
52 2l Al BLE
= &8 H_| Q8 a R = 18 |2 |3 =
= A S = g| 8 —_ = N| Z — a r\| — LOl
< - I 2 A O P o (o I el F (T
Tabulka slugitelnosti funkci |2 | |= |5 |5 5 |2 B[R EEE o |5
SiREREEEEE 5 N 2 R V=T = i P P e
< |= |5 '5 @ 9.| F.| < 2 S T IS IS N s D |8
N9\ LI C s s < |E 3 |o e ™ [a) ® N = |©
Wz 013 '<T: n |0 |4 |x s g = | |IN W IR [Z |E
Q < o R e e I o (8 % > = [|= N I =
o R T I R i U (ORI w |8 R & |Z [0 |2 |5 |
Z | |2 |0 |o |2 ) (%) 2 IN | o |= |5 |5 IO s
218120 |5 |o|u |2 |8 I~ o oK IEIE IS I |2
Ll |0 Iale I2 |0 ¥ |s s 2= E (2 85 |5
RGBSR FEERERER
1 b = — > !
EEiRREEERBRE| RIEERRIRER]E|E
[MAT.FUNKCE ZAD.HODN.] (Str._124) & o4 4 o(1)
[+/- ZADAVANI OTACEK] (3) (Str._137) o |o o(1)
[KONCOVE POLOHY] (Str._143) °
[PREDVOLENE OTACKY] (Str._134) C P=S o(1)
[PID REGULATOR] (Str._163) o(4) ° o [0 o o(1)fe o
[NAVIJENI] (Str._191) B ° ° o(1)
[JOGGING] (Str._132) g ° g o (o ° o(1)
[LOGIKA OVLADANI BRZDY] (Str._148) B B ° ° ° °
[LETMY START] (Str._199) ° o(1)
[Brzdéni ss proudem] (Str._128) ° °(2)|& °
[Rychlé zastaveni] (Str._128) *(2) &
[Volny dobéh] (Str._128) clc
[+/- OTAGKY A ZAD.HODN.] (Str._139) o o o o(1)
[ADAPTIVNI ZDVIH] (Str._158) o o o o o
[MOMENTOVE RIiZENI] (Str._168) o(1) [o(1) o(1)[o(1)[0(1)[e(1) |0 [o(2) o(1) e o [o(1)]e
[Rozdéleni zatizeni] (Str._78) ° °
[POLOHOVANI] (Str._179) ° o(1)
[Synchronni motor] (Str. 67) ° ° °
(1) Rezim momentové fizeni neni slugitelny s ozna¢enymi funkcemi pouze v pfipadé, Ze je aktivni.
(2) Prioritu ma zpusob zastaven, aktivovany jako prvni.
(3) Mimo nékterych aplikaci zadavani zadané hodnoty prostfednictvim kanalu Fr2 (Viz obrazky na strané 106 a 107)
(4) S funkci PID regulator neni slugitelna pouze funkce soucin zadanych hodnot.
Vyznaéeni sluéitelnosti funkci (Neslucitelné funkce nelze konfigurovat najednou
I_il Neslucitelné funkce I:l Slugitelné funkce bez vyznamu
Vyznaéeni priority funkci (PFfi sou¢asném pozadavku na aktivaci obou funkci bude aktivni pouze funkce s vySsi prioritou)
Sipka oznaduje funkci s vy3si prioritou
STOP ma prioritu pfed vSemi funkcemi. Funkce pro zastaveni maji prioritu pfed funkcemi pro rozbéh. Prfednastavené otacky
zadané log.vstupy maji prioritu pfed zadanim analogovym vstupem.
POZNAMKA: Tabulka slugitelnosti funkci nezahrnuje funkce, které Ize konfigurovat pro funkéni klavesy grafického obsluzného
termindlu. (Viz strana 107)
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Neslugitelné funkce
V nasledujicich pfipadech jsou nékteré funkce nepfistupné nebo neaktivni:
Automaticky reset poruchy

Tuto funkci je mozné konfigurovat pouze v pfipadé, je-li nastaveno [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC) = [2-vodiCoveé] (2C)
a [2-vodi¢ové - typ] (tCt) = [Uroveri] (LEL) nebo [Priorita vpfed] (PFO), viz strana 82.

Letmy start motoru
Tuto funkci je moZné konfigurovat pouze v piipadg, je-li nastaveno [2/3-vodiCové ovladani] (tCC) = [2-vodi¢ové] (2C)
a [2-vodiové - typ] (tCt) = [Uroven] (LEL) nebo [Priorita vpred] (PFO), viz strana 82.

Funkce je zablokovana, pokud je nastaveno [Automatické ss dobrzdéni] (AdC) = [Trvalé] (Ct), viz strana 130.

Pro zobrazeni konfigurace jednotlivych vstupl a vystupl a ovéreni jejich sluéitelnosti je mozné vyuzit sub-menu 1.2 - zobrazeni
konfigurace a stavu V/V [1.2 Zobrazeni stavu] (SUP-), viz strana 41.

Platna konfigurace pfislusné funkce je na grafickém terminéalu znazornéna zaskrtnutim - viz pfiklad nize u funkce rampy:

RO Term +0.00H=z oA
1.7 AFFLICATICN FUMCT.

REFEREMCE SWITCH.
REF. OPERATICNS
RAMP o
STCP CONFIGURATION
AUTO DC INJECTION

Code e B Cuick
JOG

Pri pokusu o konfiguraci funkce, kterd neni slué€itelnéd s nékterou z funkci predtim jiz
konfigurovanych, se na displeji grafického terminalu zobrazi varovani:

RDY Term +0.00Hz oA
INCOMPATIBILITY
The function can’t be assigned [NESLUCGITELNA FUNKCE]

[Tuto funkci nelze pouzit, protoZe neni slucitelna s funkci konfigurovanou dfive.

because an incompatible RS ’ ] X o x:
P Viz pfiruéku pro konfiguraci a nastaveni. ENT nebo ESC pro dalSi ¢innost.]

function is already selected. See
programming boaok.

EMT or ESC to continue

Pri pokusu o konfiguraci funkce, kterd neni sluéitelnéd s nékterou z funkci predtim jiz
konfigurovanych, se na vestavéném termindlu zobrazi blikajici varovani COMP. Pokraéovat je moZné po
stisku klavesy ENT nebo ESC.

s >z

Pri konfiguraci logického nebo analogového vstupu, kanalu pro zadavani zadané hodnoty nebo bitu
slova lze stiskem funkéniho tla€itka HELP vyvolat aktualni nastaveni konfigurovaného logického

s~z

nebo analogového vstupu, kandlu pro zadavani zadané hodnoty nebo bitu slova.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Je-li logicky nebo analogovy vstup, kanal pro zadavani zadané hodnoty nebo bit slova jiz nastaven pro jinou
funkci, zobrazi se na grafickém terminalu varovani :

RUM +50.00H=z

12
WARNING - ASSIGNED TO [! KONFIGUROVANO JAKO:]
Reference switch. 2

B0A  +50.00H=z

EMNT-=Continue ESC-=Cancel

Pokud aktuélni nastavena uroveri pfistupu (viz strana 29) umozriuje nastaveni vice funkci pro jeden objekt, je mozné volbu potvrdit
stiskem klavesy ENT. Pokud toto Uroveri pfistupu neumozniuje, zobrazi se po stisku ENT néasledujici varovani:

RUM +50.00Hz 12504 +50.00H=z

ASSIGNMENT FORBIDDEN [! NEPOVOLENA KONFIGURACE]
Un-assign the present [ZruSte stavajici konfiguraci nebo zvolte specialni Groveri pristupu]

functions, or select

Advanced access leve

s~z

Je-li logicky nebo analogovy vstup, kanal pro zadavani zadané hodnoty nebo bit slova jiz nastaven pro jinou
funkci, zobrazi se na vestavéném terminalu blikajici kod predtim konfigurované funkce.

Pokud aktuélni nastavena uroveri pfistupu (viz strana 29) umozriuje nastaveni vice funkci pro jeden objekt, je mozné volbu potvrdit
stiskem klavesy ENT. Pokud toto Uroveri pfistupu neumoznuje, stisk klavesy ENT neprovede Zadnou akci, na disleji je stale zobrazen
blikajici koéd funkce. Opusténi je mozné stisknutim klavesy ESC.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Souétové vstupy / Rozdilové vstupy / Nasobici vstupy

Frior Frib —

SA2 —

SA3 —

dA2 — A

dA3 —

MAZ2 ——

MA3S —

A=(Fr1 or Frib + SAZ + SA3 - dA2 - dA3) x MAZ x MA3

1 Nejsou-li SA2, SA3, dA2, dA3 konfigurovany, je jejich hodnota nulova.

1 Pokud nejsou konfigurovany MA1 a MA2, jejich hodnota je 1.

1 Vysledek A je omezen hodnotou nastaveni parametru nizké otacky (LSP) a vysoké otacky (HSP)

1 Pro nasobeni je signal na MA2 a MA3 interpretovan ako hodnota v %; 100 % odpovida maximalni hodnoté odpovidajiciho vstupu.
Jsou-li MA2 nebo MA3 zasilany po komunikaéni sbérnici nebo zadavany z grafického terminélu, musi byt po komunikaéni sbérnici nebo
z grafického termindlu zadan nésobici koeficient - proménna MFr. (Viz strana 47)

1 Chod vzad z ddvodu zaporného vysledku matematické operace mezi vstupy Ize zakazat. (Viz strana 113)
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
rEF- n Sub-menu pfepinani kanalu Zzadané hodnoty
[PREPINANI ZAD.HODN.] [REFERENCE SWITCH.]
rCh q Prepinani kandlu zddané hodnoty Fr1/Fr1B [Kanal 2&d.hodn.1] (Fr1)

[PFepinani kanalu Frl1/FriB] [Ref. 1B switching]

Fri o [Kanal zad.h.1] [chl active] (Frl): Trvale zvolen kanal 1

Frib o [Kanal Fr1B] [ch1B active] (Frlb): Trvale zvolen kanal 1B

L1 O [LI1] [LI1] (LI1): Prepinani kanalu 1 / kanal 1B
6 [..][..](...) Viz podminky pro konfiguraci na strané 112 (mimo CD00 az CD14)
Pokud je konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log.0, je aktivni kanal [Kanal zad.h.1] (Frl)
Pokud je konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log.1, je aktivni kanal [Kanal Frib] (Frlb)
Funkce[Prepinani kanalu Fr1/Fr1B] (rFC) je nucené nastavena do stavu = [Kanal zad.h.1] [chl active] (Fr1),
je-li zvolen [Profil zadavani] (CHCF) = [Oddélené kanaly] (SEP) s kanalem pro zadavani Fr1
[Kanal Fr1-zad.hodn.] (Frl), konfigurovanym pro zadavani ze svorkovnice (prostfednictvim analogovych vstup(,
enkodéru, frekven¢niho vstupu atd - viz strana 113)

Frib q Konfigurace kandlu Fr1B pro zadavani zadané hodnoty [Ne] (nO)

[Kanal Fr1B-zad.hodn.] [Ref.1 chan]

noO o [Ne] [No] (nO): Nenastaveno

All o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup All

Al2 o [Al2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup Al2

Al3 o [AI3] [AI3] (AI3): Analogovy vstup Al3, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozsifovaci deskou V/V typu VW3A3202

Al4 o [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup Al4, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozsifovaci deskou V/V typu VW3A3202

LCC o [Terminal] [HMI] (LCC): Graficky obsluzny terminal

Mdb o [Modbus] [Modbus] (Mdb): Vestavény Modbus

CAn o [CANopen] [CANopen] (CAn): Vestavény CANopen

nEt o [Komunikaéni deska] [Com. card] (nEt): PAidavna komunikaéni deska

APP O [PLC deska] [Prog. card] (APP): Pfidavna deska PLC

PI o [Frekvenéni vstup] [RP] (Pl): Frekvenéni vstup, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozSifovaci deskou V/V
typu VW3 A3202

PG O [Enkodér] [Encoder] (PG): Vstup enkodéru, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozsifovaci deskou pro enkodér
Poznamka:
V nésledujicich pfipadech je moznéa pouze konfigurace pro zadavani ze svorkovnice:
- [Profil zadavani] (CHCF) = [Spole¢ny kanal] (SIM) s kanalem pro zadavani Frl [Kanal Fr1-zad.hodn.] (Frl),

konfigurovanym pro zadavani ze svorkovnice (prostfednictvim analogovych vstup(, enkodéru, frekvenéniho
vstupu atd - viz strana 113)

- PID regulator se zadavanim zadané hodnoty ze svorkovnice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
OAlI- n Sub-menu matematické funkce vstupu Zadané hodnoty
[MAT.FUNKCE ZAD.HODN.] [REF OPERATIONS]
SA2 q Konfigurace druhé souctové zadané hodnoty [Ne] (nO)
[Souctova zad.h.2] [Summing ref.2]
noO o [Ne] [No] (nO): Nenastaveno
All o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup All
Al2 o [AI2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup Al2
Al3 o [AI3] [AI3] (AI3): Analogovy vstup Al3, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozsifovaci deskou V/V typu VW3A3202
Al4 o [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup Al4, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozsifovaci deskou V/V typu VW3A3202
LCC o [Terminal] [HMI] (LCC): Graficky obsluzny terminal
Mdb o [Modbus] [Modbus] (Mdb): Vestavény Modbus
CAn o [CANopen] [CANopen] (CAn): Vestavény CANopen
nEt o [Komunikaéni deska] [Com. card] (nEt): PAidavna komunikaéni deska
APP O [PLC deska] [Prog. card] (APP): Pfidavna deska PLC
PI o [Frekvenéni vstup] [RP] (Pl): Frekvenéni vstup, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozSifovaci deskou V/V
typu VW3 A3202
PG o [Enkodér] [Encoder] (PG): Vstup enkodéru, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozsifovaci deskou pro enkodér
SA3 q Konfigurace treti souétové zadané hodnoty [Ne] (nO)

[Souctova zad.h.3] [Summing ref.3]

Funkce umozriuje volbu zdroje zadané hodnoty. Aktualni hodnota signalu tohoto zdroje je se¢tena s hodnotou
signélu [Kanal Fr1-zad.hodn.] (Fr1) nebo [Kandl FriB-zad.hodn.] (Frib)

Moznosti nastaveni jsou stejné jako pro funkci [Souctova zad.h.2] (SA2), viz vySe.

dA2 q Konfigurace druhé rozdilové zadané hodnoty [Ne] (nO)

[Rozdilova zad.h.2] [Subtract ref.2]

Funkce umozriuje volbu zdroje zadané hodnoty. Aktualni hodnota signalu tohoto zdroje je odeétena od hodnoty
signélu [Kanal Fr1-zad.hodn.] (Fr1) nebo [Kandl FriB-zad.hodn.] (Frib)

Moznosti nastaveni jsou stejné jako pro funkci [Souctova zad.h.2] (SA2), viz vySe.

dA3 q Konfigurace treti rozdilové zadané hodnoty [Ne] (nO)

[Rozdilova zad.h.3] [Subtract ref.3]

Funkce umozriuje volbu zdroje zadané hodnoty. Aktualni hodnota signalu tohoto zdroje je odeétena od hodnoty
signélu [Kanal Fr1-zad.hodn.] (Fr1) nebo [Kandl FriB-zad.hodn.] (Frib)
Moznosti nastaveni jsou stejné jako pro funkci [Souctova zad.h.2] (SA2), viz vySe.

MA2 q Konfigurace druhé nasobici Zzadané hodnoty [Ne] (nO)

[Nasobici zad.h.2] [Multipier ref.2]

Funkce umozriuje volbu zdroje zadané hodnoty. Aktualni hodnota signalu tohoto zdroje je odeétena od hodnoty
signélu [Kanal Fr1-zad.hodn.] (Fr1) nebo [Kandl FriB-zad.hodn.] (Frib)
Moznosti nastaveni jsou stejné jako pro funkci [Souctova zad.h.2] (SA2), viz vySe.

MA3 q Konfigurace treti nasobici zadané hodnoty [Ne] (nO)

[Nasobici zad.h.3] [Multipier ref.3]

Funkce umozriuje volbu zdroje zadané hodnoty. Aktualni hodnota signalu tohoto zdroje je odeétena od hodnoty
signalu [Kanal Fr1-zad.hodn.] (Fr1) nebo [Kandl FriB-zad.hodn.] (Frib)
Moznosti nastaveni jsou stejné jako pro funkci [Souctova zad.h.2] (SA2), viz vySe.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
rPt- N Sub-menu rampy
[RAMPY] [rRAMPS]
rPt q Konfigurace nastaveni tvaru rozbéhové adobéhové rampy [Linearn] (LIn)
[Tvar rampy] [Ramp type]
Lin O [Lineérni] [Linear] (LIn): Line&rni tvar
S O [S rampa] [S ramp] (S): S rampa
u o [Urampa] [AI2] (U): U rampa
CuUs O [Zakaznickd] [Customized] (CUS): Zakaznicka rampa
S RAMPY :
f{Hz} TiHz)
Fr3 Fra AN
Koeficient zakfiveni je pevny.
Kde:
t1: nastavena doba rozbéhu nebo dobéhu
o a 2=0.6xtl
&2 iz t
t1 1
U RAMPY :
T {Hz} Tz
Fr3 — Frs
Y Koeficient zakfiveni je pevny.
Kde:
t1: nastavena doba rozbéhu nebo dobéhu
o ~ o | T 2=05xtl
[ i
pr
ZAKAZNICKY UPRAVENE RAMPY:
T{Hz} TiHz)
Fro e Kde:
y \ tAl je nastavitelna v rozsahu od 0 aZz 100 %
tA2 je nastavitelna v rozsahu od 0 az (100 % - tAl)
tA3 je nastavitelna v rozsahu od 0 az 100 %
3 tA4 je nastavitelna v rozsahu od 0 az (100 % - tA3)
d : - 0 = Rozsah nastaveni v % z nastavené doby rozbéhu nebo dobé&hu.
1 a2 183 tha t
t1 1
Inr n Krok nastaveni ramp 6] 0.01-01-1 0.1
[Krok nastaveni] [Ramp increment]
0.01 O [0.01] (0.01): Doba trvani rampy do 99.99 s
0.1 0 [0.1] (0.1): Doba trvani rampy do 999.9 s
1 o [1] (1): Doba trvani rampy do 6000 s
q Krok nastaveni plati pro [Doba rozbéhu] (ACC), [Doba rozbéhu 2] (AC2), [Doba dobéhu] (dEC)
a [Doba dobéhu 2] (dE2).
ACC q Dobarozbéhu 1) 0.1a76000s(1) 3.0s
[Doba rozbéhu] [Aaceleratrzon]
Dobatrva {rozb&éové ramUy z 0 do hodnot jmenovkté frek ence mog oru, viA strana 38.
q Zkontroluj e, zda Uastaven hodnoti neni pfili§ ni k& ve vztahu k momentu éetrvaén  sti zatéze.
dEC q Doba dibéhu 1) 0.1az1000s( ) 3.0
[Doba dobéhu] [Deceleration]
I?oba trg ani dob&hové rampy z ho noty jmenovité frekvence motoru (viz st ana 38)"do 0.
q Skontroldjte, zda nastavtna hodnota neniGpfilis nizka ve vztahu momentw setrvaénosti zs téZe.

1) Paradietry js u pfistépné také v sub-menu 1.3 Nastaveni [1.3 NASTAVENI] (SEt-)
(2) Rozsah nastaveni od 0.01 do 99.99 s nebo od 0.1 do 999.9 s nebo 1 az 6000 s dle nastaveni parametru [Krok nastaveni] (Inr)

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
rPt- N Sub-menu rampy
[RAMPY] [RAMPS]
tAl q Zaobleni poéatku rozbéhové rampy 1) 0 az 100 % 10 %
[Zaobleni po¢atku ACC] [Begin Acc round]
Zaobleni poc¢atku rozbéhové rampy jako % z nastavené hodnoty [Doba rozbéhu] (ACC)
q nebo [Doba rozbéhu 2] (AC2).
Tento parametr je pFistupny, je-li nastaveno [Tvar rampy] (rPt) = [Zakaznicka] (CUS)
tA2 q Zaobleni konce rozbéhové rampy 1) 0 a7 (100-(tA1)) 10 %
[Zaobleni konce ACC] [End Acc round]
Zaobleni konce rozbéhové rampy jako % z nastavené hodnoty [Doba rozbéhu] (ACC)
nebo [Doba rozbéhu 2] (AC2).
q Lze nastavit v rozmezi od 0 do (100% - zaobleni pocatku rozbéhové rampy (tAl))
Tento parametr je pFistupny, je-li nastaveno [Tvar rampy] (rPt) = [Zakaznicka] (CUS)
tA3 q Zaobleni poc¢atku dobéhové rampy @ 0 a% 100 % 10 %
[Zaobleni po¢atku dEC] [Begin Dec round]
Zaobleni po¢atku dobéhové rampy jako % z nastavené hodnoty doby dobéhu (dEC) nebo
q doby dobéhu 2 (dE2) pro [Doba rozbéhu] (ACC), [Doba rozbéhu 2] (AC2), [Doba dobéhu] (dEC)
a [Doba dobéhu 2] (dE2).
Tento parametr je pFistupny, je-li nastaveno [Tvar rampy] (rPt) = [Zakaznicka] (CUS)
tA4 q Zaobleni konce dobéhové rampy 1) 0 a7 (100-(tA3)) 10%
[Zaobleni konce DEC] [End Dec round]
Zaobleni konce dobéhové rampy jako % z nastavené hodnoty [Doba dobéhu] (dEC)
nebo [Doba dobéhu 2] (dE2).
q Lze nastavit v rozmezi od 0 do (100% - zaobleni po¢atku dobéhové rampy (tA3))
Tento parametr je pFistupny, je-li nastaveno [Tvar rampy] (rPt) = [Zakaznicka] (CUS)
(1) Parametry jsou pfistupné také v sub-menu 1.3 Nastaveni [1.3 NASTAVENI] (SEt-), viz strany 51 a 52.
q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplikacni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
rPt- N Sub-menu ram PY (pokracovani)
[RAMPY] [RAMPS]
Frt n Prahova hodnota frekvence pro pfepinani ramp 0 az 500 nebo 1000 Hz O Hz
[Prah frekv.pfep.ramp] [Ramp 2 treshold] Dle velikosti frekv.ménice

Prahova hodnota frekvence pro pfepinani ramp.

Pfepnuti na druhé rampy probéhne v pfipadé, je-li nastavena prahova hodnota nenulova a je mensi nez vystupni
frekvence. (Hodnota nastaveni 0 funkci deaktivuje)

Prepinani ramp pfi pfekonani prahové frekvence Ize kombinovat s pfepinanim ramp pomoci logického signalu,

viz tabulka:
LIx nebo bit slova Vyst. frekvence Platné rampy
0 <Frt ACC, DEC
0 > Frt AC2, dE2
1 < Frt nebo > Frt AC2, dE2

rPS n Volba zdroje logického signalu pro prepinani ramp [Ne] (nO)
[Signal pfep.ramp] [Ramp switch ass.]
nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita

L1 O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.

Rampy ACC a DEC jsou platné, je-li logicky vstup nebo bit slova ve stavu log.0.

Druhé rampy AC2 a DE2 jsou platné, je-li logicky vstup nebo bit slova ve stavu log.1.

AC2 q Dobarozbéhu 2 1) 0.1a76000s(2) 30s

[Doba rozbéhu 2] [Acceleration 2]

q Doba trvani druhé rozbéhové rampy z 0 do hodnoty jmenovité frekvence motoru, viz strana 38.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfili$ nizka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.

Parametr je pfistupny, je-li hodnota parametru [Prah frekv.pfep.ramp] (Frt) nenulova nebo je-li konfigurovan
zdroj logického signalu pro pfepinani ramp [Signal prep.ramp] (rPS)

dE2 q Doba dobéhu 2 1) 0.1a76000s(2) 3.0s
[Doba dobéhu 2] [Deceleration 2]

q Doba trvani druhé dobé&hové rampy z hodnoty jmenovité frekvence motoru (viz strana 38) do 0.

Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfilis nizka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.

Parametr je pfistupny, je-li hodnota parametru [Prah frekv.pfep.ramp] (Frt) nenulova nebo je-li konfigurovan
zdroj logického signalu pro pfepinani ramp [Signal prep.ramp] (rPS)

brA q Automaticka adaptace dobéhové rampy [Ano] (YES)
pf pfilis intenzivnim brzdéni [Adaptace dobéh. rampy] [Dec ramp adapt.]

Aktivaci funkce je v pfipadé nastaveni pfili§ kratké doby dobéhu pro danou setrva¢nost zatéze dobéhova rampa
automaticky prodlouzena.

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita

YES o [Ano] [Yes] (YES): Funkce je aktivni. Nastaveni je vhodné pro aplikace, které nevyzaduji intenzivni brzdéni.
Nésledujici moznosti nastaveni jsou pfistupné v zavislosti na typové velikosti frekvenéniho méni¢e: Umoznuji
doséhnout kratSich dobéhovych ramp, nez nastaveni [Adaptace dobéh. rampy] (brA) = [Ano] (YES)

o [Brzdéni A] [High torg. A] (dYnA)

o [Brzdéni B] [High torg. B] (dYnB)

o [Brzdéni C] [High torg. C] (dYnC)

Funkce [Adaptace dobéh. rampy] (brA) je nucené nastavena na hodnotu [Ne] (nO) v pfipadé, je-li nastaveno
[Oviadani externi brzdy] (bLC): (viz strana 148) nebo je-li nastaveno [Rozdéleni brzdného vykonu] (bbA) =
[Ano] (YES): (Viz strana 78)

UPOZORNENI:
Pouziti funkce nenivhodné pro aplikace, které vyzaduji polohovani s pfesnym dodrzenim ramp
a pfi pouziti brzdného rezistoru! (Brzdéni do rezistoru nebude pIné funkéni)

(1) Parametry jsou pristupné také v sub-menu 1.3 Nastaveni [1.3 NASTAVENI] (SEt-)
(2) Rozsah nastaveni od 0.01 do 99.99 s nebo od 0.1 do 999.9 s nebo 1 az 6000 s dle nastaveni parametru [Krok nastaveni] (Inr)

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nézev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Stt- n Sub-menu konfigurace zplsobu zastaveni
[KONFIGURACE ZASTAVENI] [sTOP CONFIGURATION]
Stt q Volba zpdsobu zastaveni pfi zruSeni povelu pro chod [Po rampé] (rMP)
[ZpUsob zastaveni] [Type of stop]
rMP O [Po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy
FSt o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Zastaveni se sledovanim zkracené dobéhové rampy
nSt o [Volny dobéh] [Freewheel stop] (nSt): Zastaveni volnym dobéhem
dcCl O [Brzdéni ss proudem] [DC injection] (dCl): Brzdéni ss proudem
UPOZORNENI:
Je li nastaveno [Ovladani externi brzdy] (bLC): (viz strana 148), Ize pouzit pouze zplsoby zastaveni
se sledovanim dobéhové rampy.
nSt q Konfigurace fukce volny dobéh [Ne] (nO)
[Konfig. volny dobéh] [Freewhwel stop]
nO o [Ne] (nO): Funkce neni pouzita
Li1 o [LI1] (LI1) aZ [L16] (LI6)
- O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V,
typové oznaceni VW 3A3201
O [LI11] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vloZzeno pfisluSenstvi - deska rozsireni V/V,
typové oznaceni VW 3A3202
C101 O [C101] (C101) az [C115] (C115): PFi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky Modbus
- O [C201] (C201) az [C215] (C215): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky CANopen
O [C301] (C301) az [C315] (C315): PFi pouziti pFisluSenstvi - rozSifovaci komunikaéni desky
O [C401] (C401) az [C415] (C415): PFi pouziti pFisluSenstvi - rozSifovaci deska s PLC
Cdoo O [CDO0Q] (C00) az [CD13] (Cd13): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (1O) Ize
prepnout také prostfednictvim odpovidajiciho logického vstupu
O [CD14] (Cd14) a [CD15] (Cd15): v profilu zadavani [Profil zadavéani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (I0) Ize
pfepnout pouze bez logického vstupu
Zastaveni motoru volnym dobéhem je aktivovano logickou Grovni log.0. Pokud se hodnota logického
vstupu zméni na log.1, a je stéle aktivni povel pro chod, motor se znovu rozbéhne pouze v pfipadé,
je-li [2/3-vodiCové ovladani] (tCC) (Viz strana 82) = [2-vodi¢ové] (2C) a [2-vodicové - typ] (tCt) =
[Uroveni] (LEL) nebo [Priorita vpFed] (PFO). Pokud neplati tato podminka, je nutné povel pro chod
zopakovat.
FSt q Konfigurace funkce rychlé zastaveni [Ne] (nO)
[Konfig. rychlé zastaveni] [Fast stop assign]
UPOZORNENI: Tato funkce nelze pouzit souasné s nékterymi jinymi funkcemi. Nasledujte prosim
instrukce na strané 118.
nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
LIl O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1
o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Zastaveni motoru rychlym zastavenim je aktivovano logickou Urovni logického vstupu log.0 nebo logickou
Grovni log 1 bitu Fidiciho slova profilu [Vstupy /Vystupy] (I0) Pokud se hodnota logického vstupu zmeéni na
log.1 nebo hodnota bitu na log.0 a je stale aktivni povel pro chod, motor se znovu rozbéhne pouze v
pfipadé, je-li [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC) (Viz strana 82) = [2-vodi¢ové] (2C) a [2-vodiCové - typ] (tCt) =
[Uroveni] (LEL) nebo [Priorita vpFed] (PFO). Pokud neplati tato podminka, je nutné povel pro chod
zopakovat.
dCF q Koeficient pro vydéleni doby dobéhu pro rychlé zastaveni() 0az10 4
[Délici koef. rampy] [Ramp Divider]
Tento parametr je pristupny, je-li [Zpusob zastaveni] (Stt) = [Rychlé zastaveni] (FSt) a je-li
q [Konfig. rychlé zastaveni] (FSt) jiné, nez [Ne] (nO).
Aktuélni dobéhova rampa pfi povelu pro zastaveni(DEC nebo DE?2) je zkracena vydélenim touto hodnotou.
Nastaveni hodnoty 0 odpovida nejkratSi mozné dobé&hové rampé.

(1) Parametr je pFistupny také v sub-menu 1.3 Nastaveni [1.3 NASTAVENI] (SEt-), viz strana 55.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Stt- N Sub-menu konfigurace zplasobu zastaveni (pokragovani)
[KONFIGURACE ZASTAVENI] [sTOP CONFIGURATION]
dcCl q Konfigurace funkce brzdéni ss proudem [Ne] (nO)

[Konf. brzdéni ss proudem] [DC injection assign]

UPOZORNENI: Tato funkce nelze pouzit souasné s nékterymi jinymi funkcemi. Nasledujte prosim
instrukce na strané 118.

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita

LIl O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.

Zastaveni motoru brzdénim ss proudem je aktivovano logickou Grovni logického vstupu nebo drovni bitu
fidiciho slova profilu [Vstupy /Vystupy] (10) log.0. Pokud se hodnota logického vstupu nebo bitu zméni
nalog.1 a povel pro chod je stale aktivni, motor se znovu rozbéhne pouze v pfipadé, je-li

[2/3-vodi€¢ové ovladani] (tCC) (Viz strana 82) = [2-vodi¢ové] (2C) a [2-vodiCové - typ] (tCt) =

[Uroveni] (LEL) nebo [Priorita vpFed] (PFO). Pokud neplati tato podminka, je nutné povel pro chod
zopakovat.

IdC q Hodnota ss proudu pro brzdéni 1 (6E)] 0.1aZz1.41In(2) 0.64In(2)

[Proud 1 ss brzdéni] [DC injection level 1]

Hodnota proudu pro brzdéni ss proudem aktivovaného logickym vstupem, konfigurovanym pro tuto
funkci nebo aktivovaného jako zpusob zastaveni. Tento parametr je pfistupny, je-li

[ZpUsob zastaveni] (Stt) = [Brzdéni ss proudem] (dCl) nebo je-li nastaveni

q [Konfig. brzdéni ss proudem] (dCl) jiné, nez [Ne] (nO).

UPOZORNENI
Oveéfte, zda hodnota nastaveného proudu nemuze zpUsobit pfehfati motoru
Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni

td1 q Doba brzdéni ss proudem 1 () 0.1a730s 05s
[Doba ss brzdéni 1] [DC injection time]

q V prubéhu ¢asovani doby pro brzdéni ss proudem 1 [Doba ss brzdéni 1] (td1) plati hodnota proudu
[Proud 1 ss brzdéni] (IdC), potom plati hodnota [Proud 2 ss brzdéni] (IdC2) po dobu (tdC)

Tento parametr je pfistupny, je-li [Zpusob zastaveni] (Stt) = [Brzdéni ss proudem] (dCl)

nebo je-li nastaveni [Konfig. brzdéni ss proudem] (dCl) jiné, nez [Ne] (nO).

IdC2 q Hodnota ss proudu pro brzdéni ss proudem 2 (1)) 0.1a71.41In(2) 0.51In(2)
[Proud 2 ss brzdéni] [DC injection level 2]

Hodnota 2 proudu pro brzdéni ss proudem aktivovaného logickym vstupem, konfigurovanym pro tuto
funkci nebo aktivovaného jako zpusob zastaveni. Hodnota proudu 2 je aktualni po ukonéeni ¢asovani
[Doba ss brzdéni 1] (td1).

q Tento parametr je pFistupny, je-li [ZpUusob zastaveni] (Stt) = [Brzdéni ss proudem] (dCl)

nebo je-li nastaveni [Konfig. brzdéni ss proudem] (dCl) jiné, nez [Ne] (nO).

UPOZORNENI
Oveéfte, zda hodnota nastaveného proudu nemuze zpUsobit pfehfati motoru
Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni

tdC q Doba pro brzdéni ss proudem 2 () 0.1a730s 05s
[Doba ss brzdéni 2] [DC injection time 2]

q Po dobu ¢asovani [Doba ss brzdéni 2] (tdC) plati hodnota proudu [Proud 2 ss brzdéni] (IdC2)
Tento parametr je pfistupny, je-li [Zpusob zastaveni] (Stt) = [Brzdéni ss proudem] (dCl)
nebo je-li nastaveni [Konfig. brzdéni ss proudem] (dCl) jiné, nez [Ne] (nO).

(1) Parametry jsou pristupné také v sub-menu 1.3 Nastaveni [1.3 NASTAVENI] (SEt-), viz strana 55.

(2) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
meénice.

(3) Upozornéni: tyto parametry nemaji zadnou souvislost s funkci automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni na
nasledujici strané.Jedna se o jinou funkci!

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplikacni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
AdC- N Sub-menu automatické dobrzdéni ss proudem pokragovani)
[AUTOMATICKE DOBRZDENI] [sTOP CONFIGURATION]
AdC q Automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni [Ano] (YES)
[Automatické dobrzdéni] [Auto DC injection]
nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
YES o [Ano] [Yes] (YES): Dobrzdéni ss proudem po zastaveni motoru po nastavitelnou dobu
Ct O [Trvalé] [Continuous] (Ct): Trvalé brzdéni ss proudem za klidu motoru

UPOZORNENI: Tato funkce je vzajemné neslugitelna s funkci [Syceni motoru] [Motor fluxing] (FLU),

viz strana 141. Je-li nastaveno [Syceni motoru] (FLU) = [Trvalé] [Continuous] (FCt), automatické

dobrzdéni ss proudem po zastaveni musi byt nastaveno na [Ne] (nO).

q POZNAMKA: Tento parametr zpGsobi, Ze motorem protéka proud uz v okamziku odblokobani
frekvenéniho ménice, bez zadani Zzadané hodnoty. Je pfistupny i za chodu motoru.

SdC1 q Hodnota ss proudu 1 pro automatické dobrzdéni (1) 0az1.2In(2) 0.71n(2)
po zastaveni motoru [Proud 1 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. level 1]

Hodnota ss proudu pro automatické dobrzdéni po zastaveni motoru. Tento parametr je dostupny, pokud
je funkce automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni [Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Ano] (YES)
q nebo [Trvalé] (Ct).

Tento parametr je nucené nastaven na 0 v pfipadé volby typu fizeni [Typ fizeni] (Ctt) =

synchronni motor [Synchronni motor] (SYn), viz strana 67.

UPOZORNENI
Oveéfte, zda nemuze dojit k pfehfati motoru zpGsobené timto proudem
Nerespektovani tohoto upozornéni mtize vést k poskozeni zafizeni

tdC1 | Doba 1 dobrzdéni ss proudem po zastaveni motoru (1) 0.1a730s 05s
[Doba 1 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. time]

q Doba dobrzdéni ss proudem po zastaveni motoru. Tento parametr je dostupny, pokud je funkce

automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni [Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Yes] (YES)
Pokud je nastaven [typ fizeni] (Ctt) jako vektorové fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC) nebo
[Synchronni motor] (SYn), viz strana 67, tento parametr slouzi pro nastaveni doby syceni motoru
po zastaveni.

SdC2 d Hodnota ss proudu 2 pro automatické dobrzdéni (1) 0az1.2In(2) 0.51n (1)
po zastaveni motoru [Proud 2 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. level 2]

Druha hodnota ss proudu pro automatické dobrzdéni po zastaveni motoru. Tento parametr je dostupny,
pokud je funkce automatické dobrzdeni ss proudem po zastaveni [Automatické dobrzdéni] (AdC) =
[Ano] (YES) nebo [Trvalé] (Ct).

Tento parametr je nucené nastaven na 0 v pfipadé volby typu fizeni [Typ fizeni] (Ctt) =

q synchronni motor [Synchronni motor] (SYn), viz strana 67.

UPOZORNENI

Oveéfte, zda nemuze dojit k pfehfati motoru zpisobené timto proudem
Nerespektovani tohoto upozornéni mtize vést k poskozeni zafizeni

(1) Parametry jsou pristupné také v sub-menu 1.3 Nastaveni [1.3 NASTAVENI] (SEt-), viz strana 56.
(2) Inje jmenovity proud frekvenéniho ménice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
ménice.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice

132

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis

Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

AdC-

tdC2

N Sub-menu automatické dobrzdéni ss proudem (pokragovani)

[AUTOMATICKE DOBRZDENI] [sToP CONFIGURATION]

q Dobadobrzdéni ss proudem po zastaveni 2 (1) 0az30s 0s

[Doba 2 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. time 2]

Viz strana 130

Druha doba dobrzdéni ss proudem po zastaveni motoru. Tento parametr je dostupny, pokud je funkce

A

Sdcz

Cpemation

YES

I
[ )

e jad

—

=i

Run command

Speed

[

[ W el 1

o

automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni [Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Yes] (YES)

Poznamka: pokud je nastaven typ fizeni = vektorové Fizeni

se zpétnou vazbou, nejsou dostupné parametry SdC1, SAdC2 ani
tdC2. Dostupny zlstava pouze parametr tdC1, ktery slouzi

pro nastaveni doby syceni motoru po zastaveni.

(1) Parametry jsou pristupné také v sub-menu 1.3 Nastaveni [1.3 NASTAVENI] (SEt-), viz strana 56.

q Parametry oznac¢ené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
JOG- n Sub-menu pomalé otacky - jogging
[JOGGING] pog]
JOG q Konfigurace funkce pomalé otacéky - jogging [Ne] (nO)
[Jogging - konfig.] [Auto DC injection]
nO o [Ne] (nO): Funkce neni pouzita
Li1 o [LI1] (LI1) aZ [LI6] (LI6)
- O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V,
typové oznaceni VW 3A3201
O [LI11] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vloZzeno pfisluSenstvi - deska rozsireni V/V,
typové oznaceni VW 3A3202
C101 O [C101] (C101) az [C115] (C115): PFi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky Modbus
- O [C201] (C201) az [C215] (C215): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky CANopen
O [C301] (C301) az [C315] (C315): PFi pouziti pFisluSenstvi - rozSifovaci komunikaéni desky
- O [C401] (C401) az [C415] (C415): PFi pouziti pFisluSenstvi - rozSifovaci deska s PLC
CDO00 O [CDO0Q] (C00) az [CD13] (Cd13): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (IO) Ize
prepnout také prostfednictvim odpovidajiciho logického vstupu
O [CD14] (Cd14) a[CD15] (Cd15): v profilu zadavani [Profil zadavéani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (I0) Ize
prepnout pouze bez logického vstupu.
Funkce pomalé otacky je aktivovano logickou Urovni log.1.
Priklad: [2/3-vodiCové ovladani] (tCC) (Viz strana 82) = [2-vodi¢ové] (2C)
Frekven — —
motoru * /
Z&dana hodnota
Nastaveni JGF o
Nastaveni JGF
1
LI (JOG)
JGt
1
Chod vpred, |_|
1
Chod vzad
0
JGF n Nastaveni funkce pomalé otacéky - jogging () 0az10Hz  10Hz
[Jogging - zad.h.] [Jog frequency]
q Zédané hodnota pomalych otaéek
JGt n Casové zpozdéni mezi aktivacemi funkce pomalé otacky (1) oaz2s 05s
[Jogging - zpozdéni] [Jog delay]
q Casové zpozdéni mezi dvémi bezprostfedné za sebou nasledujicimi aktivacemi funkce pomalé otacky.

(1) Parametry jsou pristupné také v sub-menu 1.3 Nastaveni [1.3 NASTAVENI] (SEt-), viz strana 58.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Predvolené otacky

Lze nastavit 2, 4 8 nebo 16 pfedvolenych hodnot otaéek. Pro tuto funkci je nutno konfigurovat 1, 2, 3, nebo 4 logické vstupy.

Poznamka: pfi konfiguraci je potfebné postupovat postupné.

Napfiklad: Pokud je potfebné nastavit 8 predvolenych otacek, konfiguruje se napred logicky vstup pro funkci 2 predvolené otacky a poté
dalSi logicky vstup pro funkci 4 pfedvolené otacky a nakonec logicky vstup pro funkci 8 pfedvolenych otacek.

PFi zruSeni konfigurace je potfebné postupovat v obraceném poradi.

Tabulka kombinaci Grovni logickych vstupl pro pfedvolené otacky.

16 predvolenych 8 predvolenych 4 pfedvolené 2 predvolené Z&dana hodnota otagek
otacek (PS16) otacek (PS8) otacky (PS4) otacky (PS2)

Aktuélni zddana hodnota + LSP (1)
SP2

SP3
SP4

SP5
SP6
SP7
SP8

SP9

SP10
SP11
SP12
SP13
SP14
SP15
SP16

PRPRRPRPRPRPRPRPOO0OO0OO0OO0OOO
PRPRPPRPOOOORRRLRRLROOOO
PRPrOORRPROORRrROORRrROO
POrORrROROOROROLO

(1) Viz obrazek na strané 106: zadan& hodnota 1 = (SP1)
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

PSS- n Sub-menu predvolené otaéky

[PREDVOLENE OTACKY] [PRESET SPEEDS]

UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz stranu 118)

PS2 q Konfigurace funkce 2 prfedvolené otacky [LI5] (LI5)
[2 pfedvolené otacky] [2 preset speeds]

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

- o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
PS4 q Konfigurace funkce 4 prfedvolené otacky [LI6] (LI6)
[4 pfedvolené otacky] [4 preset speeds]

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Pro konfiguraci funkce je potfebné nejprve konfigurovat [2 pfedvolené otacky]

PS8 q Konfigurace funkce 8 prfedvolenych otacek [Ne] (nO)
[8 pfedvolenych otacek] [2 preset speeds]

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

6 [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Pro konfiguraci funkce je potfebné nejprve konfigurovat [2 pfedvolené otacky] a [4 predvolené otacky]
PS16 q Konfigurace funkce 16 predvolenych otacek [Ne] (nO)

[8 pfedvolenych otacek] [2 preset speeds]

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Pro konfiguraci funkce je potfebné nejprve konfigurovat [2 pfedvolené otacky], [4 pfedvolené otacky]
a [8 predvolenych otacek]
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
PSS- N Sub-menu pfedvolené otacéky

[PREDVOLENE OTACKY] [PRESET SPEEDS]
UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz stranu 118)

SP2 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 2 0 aZ 1000 Hz 10 Hz
[PFedvolené otacky 2] [Preset speed 2]

q

SP3 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 3 0 aZ 1000 Hz 15 Hz
[PFedvolené otacky 3] [Preset speed 3]

q

SP4 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 4 0 a% 1000 Hz 20 Hz
[PFedvolené otacky 4] [Preset speed 4]

q

SP5 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 5 0 aZ 1000 Hz 25 Hz
[PFedvolené otacky 5] [Preset speed 5]

q

SP6 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 6 0 aZ 1000 Hz 30 Hz
[PFedvolené otacky 6] [Preset speed 6]

q

SP7 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 7 0 aZ 1000 Hz 35 Hz
[PFedvolené otacky 7] [Preset speed 7]

q

SP8 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 8 0 aZ 1000 Hz 40 Hz
[PFedvolené otacky 8] [Preset speed 8]

q

SP9 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 9 0 a% 1000 Hz 45 Hz
[PFedvolené otacky 9] [Preset speed 9]

q

SP10 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 10 0 aZ 1000 Hz 50 Hz
[PFedvolené otacky 10] [Preset speed 10]

q

SP11 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 11 0 aZ 1000 Hz 55 Hz
[PFedvolené otacky 11] [Preset speed 11]

q

SP12 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 12 0 aZ 1000 Hz 60 Hz
[PFedvolené otacky 12] [Preset speed 12]

q Viz strana 135

SP13 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 13 0 aZ 1000 Hz 70 Hz
[Predvolené otacky 13] [Preset speed 13]

q , -

SP14 q Nastaveni parametru pfedvolené otacky 14 0 aZ 1000 Hz 80 Hz
[PFedvolené otacky 14] [Preset speed 14]

q

SP15 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 15 0 aZ 1000 Hz 90 Hz
[PFedvolené otacky 15] [Preset speed 15]

q

SP16 q Nastaveni parametru prfedvolené otacky 16 0 aZ 1000 Hz 100 Hz
[PFedvolené otacky 16] [Preset speed 16]

q

(1) Parametry jsou pristupné také v sub-menu 1.3 Nastaveni [1.3 NASTAVENI] (SEt-), viz strana 58.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

+/- zadavani otacek
Existuji dva mozné zpusoby zadavani +/- otacek:

1. Pro funkci +/- zadavani otaéek se konfiguruji dva logické vstupy. Jeden pro funkci zvySovani otacek (+ otacky) a jeden pro funkci
snizovani otacek (- otacky). Spolu s povely pro chod vpred nebo chod vzad slouZi pro zadavani Zzadané hodnoty otacek.

2. Pro funkci +/- zadavani otaéek se definuje pouze logicky vstup pro zvySovani otaéek (+ otacéky). Snizovani otacek se provede
deaktivaci povelu chod vpred nebo chod vzad s dobéhem po rampé. Pokud se v pribéhu dobéhu obnovi plvodni povel pro chod vpred
nebo chod vzad, zachovaji se aktualni otacky. Tohoto zjednoduSeni Ize vyuZzit pro +/- zadavani otatek pomoci tlagitka/tlacitek se
dvéma pracovnimi polohami:

Popis: Tla¢itko méa dvé pracovni polohy, pfi ¢aste¢ném stisku sepne prvni kontakt, pfi Gplném domacknuti druhy. Pro zadavani v obou
smérech otaceni motoru je potfebné pouzit dvé takova tladitka:

Nestisknuto Céste&né stisknuto Uplné stisknuto
Tlagitko vpred - Sepnut kontakt a Sepnuty kontakty a + b
Tlag¢itko vzad - Sepnut kontakt ¢ Sepnuty kontakty ¢ +d
Pfiklad zapojeni: Legenda:

——e—T Tt = + 24: svorka interniho zdroje +24 V

Svorkovnice ATV71 a, b: spinaci kontakty tla¢itka vpred

¢, d: spinaci kontakty tla¢itka vzad

y LI1: Chod vpied
LITLIxLly +24 LIx: Chod vzad

o n_i T Lly: + otacky
RS

mil

dayC

Grafické znazornéni funkce :

Frekvence motoru

LSP i

LSP /’

Tla¢idko vpred
Upny stisk

Casteény stisk
0

Tla¢idko vzad
Upny stisk d

Castedny stisk C C C
0

Nelze pouzit v rezimu 3-vodi¢ového ovladani,
V obou variantach pouziti funkce jsou maximalni otaéky dany nastavenim parametru [Vysoké otaéky] (HSP) (Viz strana 40)

Poznamka:

Pokud se zadana hodnota prepina parametrem rFC (viz strana 114) z jakéhokoliv jiného kanalu zadané hodnoty na kanal s +/-
zadavanim, zadana hodnota rFr (za obvodem ramp) muze byt sou¢asné kopirovana v zavislosti na nastaveni parametru [Kopie kanalu
1<>2] (COP), viz strana 115. Pokud se zadan& hodnota pfepina parametrem rFC (viz strana 114) z kanalu zadané hodnoty na jakykoliv
jiny kanal s +/- zadavanim, je vzdy sou¢asné kopirovana zadanéa hodnota rFr (za obvodem ramp). Kopirovani zadané hodnoty brani
nespravnému poklesu zadané hodnoty k nule v okamziku pfepnuti.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nézev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
UPd- N Sub-menu +/- zadavani otaéek
[+/- ZADAVANI OTACEK] (+-speeD]
Funkce je pfistupna, je-li 2. kanal zadavani zadané hodnoty konfigurovan jako:
[Kandl Fr2-zad.h.]] (Fr2) = [+/- zadavani] (UPdt), viz strana 114.
UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz strana 118)
USP q Konfigurace + zadavani otacek [Ne] (nO)
[+ otacky] [+ speed assigment]
nO o [Ne] (nO): Funkce neni pouzita
Li1 o [LI1] (LI1) aZ [L16] (LI6)
- O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V,
typové oznaceni VW 3A3201
O [LI11] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vloZzeno pfisluSenstvi - deska rozsireni V/V,
typové oznaceni VW 3A3202
C101 O [C101] (C101) az [C115] (C115): PFi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky Modbus
- O [C201] (C201) az [C215] (C215): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky CANopen
O [C301] (C301) az [C315] (C315): Pfi pouziti prisluSenstvi - rozSifovaci komunika¢ni desky
O [C401] (C401) az [C415] (C415): Pfi pouziti pfisluSenstvi - rozSifovaci deska s PLC
Cdoo O [CDO00] (C00) az [CD13] (Cd13): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10) Ize
prepnout také prostfednictvim odpovidajiciho logického vstupu
O [CD14] (Cd14) a [CD15] (Cd15): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10) Ize
prepnout pouze bez logického vstupu.
Funkce je aktivni, je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log. 1.
dspP q Konfigurace - zadavani otacek [Ne] (nO)
[- otacky] [- speed assigment]
nO o [Ne] (nO): Funkce neni pouzita
Li1 o [LI1] (LI1) aZ [L16] (LI6)
- O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V,
typové oznaceni VW 3A3201
O [LI11] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vloZzeno pfisluSenstvi - deska rozsireni V/V,
typové oznaceni VW 3A3202
C101 O [C101] (C101) az [C115] (C115): PFi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky Modbus
- O [C201] (C201) az [C215] (C215): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky CANopen
O [C301] (C301) az [C315] (C315): Pfi pouziti prisluSenstvi - rozSifovaci komunika¢ni desky
O [C401] (C401) az [C415] (C415): Pfi pouziti pfisluSenstvi - rozSifovaci deska s PLC
Cdoo O [CDO00] (C00) az [CD13] (Cd13): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10) Ize
prepnout také prostfednictvim odpovidajiciho logického vstupu
O [CD14] (Cd14) a [CD15] (Cd15): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10) Ize
prepnout pouze bez logického vstupu.
Funkce je aktivni, je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log. 1.
Str q Volba zpidsobu uloZeni Zzadané hodnoty [Ne] (nO)
[Ulozeni zad.hodn.] [Reference saved]
Funkce spojend s +/- zadavani otacek. Tento parametr slouzi pro volbu zpldsobu uloZeni Zzadané hodnoty:
PFi zablokovani frekvenéniho méni¢e zruSenim povelu chod se Zadana hodnota ulozi do RAM.
V pfipadé odpojeni od napajeni se RAM vymaze.
Pfi zablokovani frekvenéniho ménice zruSenim povelu chod nebo po odpojeni frekvenéniho
méni¢e od napéjeni se Zzadana hodnota ulozi do EEPROM)
Po obnoveni povelu chod je pouzita ulozena Zadana hodnota.
nO O [Ne] (nO): Bez ulozeni do paméti. Po obnoveni povelu pro chod plati hodnota [Nizké otacky] (LSP),
viz strana 40.
rAM o [RAM] (rAM): UloZeni do RAM
EEP o [EEPROM] (EEP): UloZeni do EEPROM
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Tato verze manuélu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplikacni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

+/- zadavani otaéek a Zzadana hodnota

Z&dana hodnota je zadavéana prostrednictvim kanalu Fr1 nebo Frlb se souétovou/rozdilovou/nasobici funkci, pfipadné predvolenymi
otackami - viz funkéni schéma na strané 106. Pro zjednoduSeni nazveme tuto Zzadanou hodnotu A. Je mozné nastavit vliv funkce +
tacky a - otacky jako % z hodnoty A. Po zablokovani frekvenéniho ménice neni aktualni Zadana hodnota (A +/- otacky) zapamatovana.
Po obnoveni povelu pro chod je aktualni pouze zadana hodnota A.

Celkova max. zadana hodnota je vzdy omezena hodnotou parametr( [Vysoké otacky] (HSP) a [Nizké otacky] (LSP), viz strana 40.

Pfiklad pro dvouvodi¢ové ovladani frekvenéniho ménice:

[Doba rozbéhu 2] (AC2)
Frekvence motoru [Doba dobéhu 2] (DE2)

ol f N
Zadana s

hodnota A
-SrP% \

Lsp |

LSP 1

+SrP%
Z&dana T
hodnota A

-SrP% ‘\\ |l’I

+ otacky

- otacky

Smér otaceni . .
Vpred Vpred

Vzad
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

Sre- n Sub-menu +/- zadavani otacek v okoli zadané hodnoty
[+/- OTACKY A ZAD.HODN.] [+/- SPEED AROUND REF]

Funkce je pfistupna pro 1. kanal zadavani Zadané hodnoty [Kanal Frl-zad.h]] (Frl)
UPOZORNENI: Tato funkce nenf slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz strana 118)

usil q Konfigurace + zadavani otac¢ek v okoli zadané hodnoty [Ne] (nO)
[+ otaCky a zad.h.] [+ speed assigment]

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

6 [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
- Funkce je aktivni, je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log. 1.
dsl q Konfigurace - zadavani otaéek v okoli Zzadané hodnoty [Ne] (nO)

[- otacky a zad.h.] [- speed assigment]

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Funkce je aktivni, je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log. 1.

Srp q Nastaveni omezeni +/- zadané hodnoty 0a750% 10%
[Omezeni +/- zadavani.] [+/-Speed Limitation]

q Tento parametr slouZi pro nastaveni max prispévku +/- zadavani jako % z zadané hodnoty A - viz
pfedchozi strana. Pro +/- zménu otacek se pouzivaji druhé rampy- tj. [Doba rozbéhu 2] (AC2)

a [Doba dobéhu 2] (DE2).

Parametr je pfistupny, je-li konfigurovana funkce +/- zadavani otacek v okoli zadané hodnoty.
AC2 q Dobarozbéhu 2 1) 0.1a76000s(2) 3.0s

[Doba rozbéhu 2] [Acceleration 2]

Doba trvani druhé rozbéhové rampy z 0 do hodnoty jmenovité frekvence motoru, viz strana 38.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfiliS nizka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.

DE2 q Doba dobéhu 2 1) 0.1a76000s(2) 3.0s
[Doba dobéhu 2] [Deceleration 2]

Doba trvani druhé rozbéhové rampy z hodnoty jmenovité frekvence motoru do 0.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfiliS nizka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.

(1) Parametry jsou pristupné také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-), viz strana 51.
(2) Rozsah nastaveni 0.01 az 99.99 s nebo 0.1 az 999. 9 s nebo 1 az 6000 s zavisi na nastaveni parametru krok nastaveni ramp
[Krok nastaveni] (Inr), viz strana 125.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Pamét’ Zzadané hodnoty:
Funkce slouzi pro uloZeni aktualni zadané hodnoty do paméti aktivaci logického vstupu po dobu delSi, nez 0.1 s.

Funkce se pouziva pro zadavani zadané hodnoty vice pohond pomoci jedné analogové Zadané hodnoty a jednoho logického
vstupu pro kazdy frekvenéni méni¢

Lze také pouzit pro potvrzeni Zzadané hodnoty zadané po komunikaéni sbérnici na nékolika frekvenénich ménicich prostfednictvim
logického vstupu. Umozniuje synchronizaci okamziku zadani zadané hodnoty pro vice frekvenénich ménicu.

Z&danéa hodnota nabude platnost 100 ms po nab&zné hrané signalu. Nova adana hodnota bude platna po dal$i nab&zné hrané.

Frekvence motoru
-------------- Zadana hodnota

/ H\"“\

Povel chod

1]

LIx (ulozeni)

; | t

100 ms| 100 ms | _[100 ms

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
SPM- N Sub-menu pamét’ Zzadané hodnoty
[PAMET ZAD.HODN.] [MEMO REFERENCE]
SPM q Konfigurace logického vstupu pro pamét’zadané hodnoty [Ne] (nO)
[Konf.pamét Zad.hodn.] [Ref. memo ass.]
noO o [Ne] (nO): Funkce neni aktivni
LI o [LI1] (LI1) aZ [L16] (LI6)
- O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V,
Li14 typové oznaceni VW3A3201

O [LI11] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vloZzeno pfisluSenstvi - deska rozsireni V/V,
typové oznaceni VW 3A3202
Funkce je aktivni, je-li konfigurovany logicky vstup ve stavu log. 1.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
FLI- N Sub-menu ovladani syceni motoru
[SYCENI MOTORU]J [FLUXING BY L]]
FLU q Nastaveni rezimu syceni motoru 1) [Ne] (FnO)
[Rezim syceni motoru] [Motor fluxing]
FnC O [PreruSované] [Not cont.] (FNC): Rezim preruSovaného syceni
FCt o [Trvalé] [Continuous] (FCt): Rezim trvalého syceni. Toto nastaveni neni pfistupné, je-li
[Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Ano] (YES) viz strana 130, nebo jeli jako [ZpUsob zastaveni] (AdC)
nastaven [Volny dobéh] (nSt), viz strana 128.
FnO o [Ne] [No] (FnO): Funkce neni aktivni. Toto nastaveni neni pfistupné, je-li [Typ Fizeni] (Ctt) =

FLI

nO
LI1

vektorové fizeni proudové [SVC 1] (CUC) nebo vektorové fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC),
viz strana 67.

Je-li typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) = vektorové fizeni proudové [SVC I] (CUC) nebo vektorové fizeni
se zpétnou vazbou [FVC] (FUC) nebo [Synchronni motor] (Syn), tovarni nastaveni[Ne] (FnO)

se automaticky zméni na [PreruSované] (FnC).

V pfipadé pritomnosti syceni motoru pred povelem pro chod se dosahuje nejlepSich dynamickych
parametr( pfi rozbéhu.

V rezimu trvalého syceni [Trvalé] (FCt) frekvenéni méni¢ vybuduje magneticky tok v motoru ihned po
pfipojeni k napajecimu napéti

V rezimu prerusovaného syceni [PferuSované] (FnC) je syceni zahajeno vzdy po povelu pro chod.

Proud syceni motoru je zpo¢atku vétsi, nez jmenovita hodnota proudu motoru (nCr), poté klesne
na nastavenou hodnotu magnetiza¢niho proudu.

UPOZORNENI

Provérte, zda tento proud nemize nemuze zpUsobit prehrati motoru.
Nerespektovani tohoto upozornéni muiize vést k poskozeni zafizeni

Je-li typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) = [Synchronni motor] (Syn), viz strana 67, parametr [Konf.syceni motoru]
(FLU) se vztahuje rotoru, ne k syceni motoru.

Je-li [Ovladani brzdy] (bLC), viz strana 148 nastaveno jinak nez [Ne] (nO), parametr [Konf.syceni motorul]
(FLU) nemé vyznam.

q Konfigurace logického vstupu pro ovladani syceni motoru [Ne] (nO)

[Konf.syceni motoru] [Motor fluxing]

O [Ne] [No] (nO): Funkce neni aktivni
O [LI1] (LI1): Ovladani logickym vstupem LI1

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.

Funkce je pfistupna pouze v pfipadé, je-li nastaveno [Zpusob syceni motoru] (FLU) = [PferuSované] (FnC),
nebo [Ne] (nO):

V rezimu preruSovaného syceni [PferuSované] (FnC):

- Pokud je pro ovladani syceni motoru konfigurovan logicky vstup nebo bit fidiciho slova, syceni je aktivni,
pokud je ve stavu log. 1.

- Nebyl-li pro ovladani syceni motoru logicky vstup nebo bit fidiciho slova konfigurovan,

nebo je ve stavu log. 0 pfi povelu pro chod, syceni je automaticky zahajeno pfi rozbéhu motoru.

Je-li [Zpusob syceni motoru] (FLU) = [Ne] (FnO):

- Pokud je pro ovladani syceni motoru konfigurovan logicky vstup nebo bit fidiciho slova,

syceni je aktivni, pokud je ve stavu log. 1 a neaktivni pokud je ve stavu log. 0.

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplikaéni funkce

[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Ovladani koncovych spinact
Funkce slouZzi pro vytvoreni koncovych poloh pomoci elektromechanickych snimacu.

Rezim zastaveni je nastavitelny.
Po aktivaci kontaktu koncového snimace z jednoho sméru, je dalSi pohyb mozny pouze ve sméru opaéném.

Priklad:
STOP VZAD VPRED STOP
VZAD VPRED

PP EOOrOrOrerrorerEirirrerirerreresd

Zastaveni je aktivovano, je-li pfisluSny kontakt koncového snimace v rozepnutém stavu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

LSt-

N Sub-menu ochrana krajnich poloh koncovymi snimaci

[KONCOVE SNIMACE] [umit switcHES]

LAF

nO
LI1

C101

Cdoo

LAr

LAS

rMP
FSt
nSt

q Vyhodnoceni koncového snimace vpred [Ne] (nO)

[Koncovy snimac vpred] [Stop FW limit sw.]

o [Ne] (nO): Funkce neni pouzita

o [LI1] (LI1) aZ [LI6] (LI6)

O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V,
typové oznaceni VW 3A3201

O [LI11] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vloZzeno pfisluSenstvi - deska rozsireni V/V,
typové oznaceni VW 3A3202

O [C101] (C101) az [C115] (C115): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunikaéni linky Modbus
O [C201] (C201) az [C215] (C215): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky CANopen
O [C301] (C301) az [C315] (C315): Pfi pouziti prisluSenstvi - rozSifovaci komunika¢ni desky

O [C401] (C401) az [C415] (C415): Pfi pouziti pfisluSenstvi - rozSifovaci deska s PLC

O [CDO0Q] (C00) az [CD13] (Cd13): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (I0) Ize
prepnout také prostfednictvim odpovidajiciho logického vstupu

O [CD14] (Cd14) a [CD15] (Cd15): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10) Ize
prepnout pouze bez logického vstupu.

Funkce je aktivni, je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit ve stavu log. 0.

q Vyhodnoceni koncového snimace vzad [Ne] (nO)

[Koncovy snimac vzad] [Stop RW limit sw.]

MozZnosti nastaveni jsou stejné jako u [Koncovy snima¢ vpred] (LAF)- viz vySe.

q Zpusob zastaveni po najeti na koncovy snimaé¢ [Volny dob&h] (nSt)

[Zplsob zastaveni] [Stop type]

O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni po rampé

o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni

O [Volny dobéh] [Freewheel] (nSt): Zastaveni volnym dobéhem

Pokud logicky vstup konfigurovany pro tuto funkci prejde do logického stavu log 0, dojde k zastaveni
motoru zvolenym zplsobem. Opétovny rozbéh je mozné provést pouze opaénym smérem, nez ze
kterého byl motor zastaven. Pokud jsou oba konfigurované vstupy [Koncovy snima¢ vpred] (LAF) a
[Koncovy snima¢ vzad] (LAr) ve stavu log. 0, neni mozny rozbéh motoru zadnym smérem.

Parametr je pfistupny, je-li konfigurovana funkce [Koncovy snima¢ vpred] (LAF) nebo

[Koncovy snima¢ vzad] (LAr) nebo obé.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplikacni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Ovladani externi brzdy

Slouzi pro ovladani externi elektromagnetické brzdy frekvenénim méniéem pro jefabové aplikace pojezdd a zdvihG a pro mechanicky
nevyvazené stroje.

Princip funkce:
Zdvihové aplikace:

Zachovani momentu proti sméru Gc¢inku protimomentu v prabéhu odbrzdéni resp. zabrzdéni brzdy, za u¢elem udrzeni
zatéze v klidové poloze, plynuly rozjezd na pozadovanou stranu pohybu resp. plynulé zastaveni.

Pojezdové aplikace:
Synchronizace okamziku odbrzdéni brzdy s okamZzikem vyvozeni zvoleného momentu na hfideli motoru. Zabrzdéni pfi

nulovych otackach motoru bez razd — parkovaci brzda.

Doporuéeni pro nastaveni parametru Fizeni externi brzdy pro zdvihové aplikace a vytahy:

UPOZORNENI

NEOCEKAVANA REAKCE ZARIZENI

Provedte takova bezpecnostni opatfeni, aby v prabéhu praci na nastavovani parametr nemohlo dojit k
ohrozeni zdravi obsluhy. Diikladné provéfte kone¢né nastaveni a konfiguraci frekvenéniho ménice s
ohledem na pfipadny propad nebo nefizeny pohyb bfemene.

Nerespektovani tohoto upozornéni mize vést k vaznému Urazu s nasledkem smrti.

1 Smér pasobeni momentu p/i odbrzdéni (bIP) = YES. Zkontrolujte, zda smér pohybu pfi povelu chod vpred odpovida
zvedani bfemene. V aplikacich, které vyzaduji rozdilné nastaveni pro zdvihani a spousténi bfemene nastavte
parametr (bIP) = 2lbr (Napf. zdvih vzdy se zatézi a spousténi vzdy bez zatéze)

2 Prahové hodnoty proudu pro odbrzdéni brzdy (Ibr a Ird je-li (bIP) = 2lbr) zvolte rovné jmenovitému proudu motoru
dle jeho typového Stitku. Hodnoty v prabéhu zkouSek upravte tak, aby rozbéh byl plynuly. Pokud je moment pfi
rozbé&hu nedostate¢ny, lze prahovou hodnotu postupné zvySovat az do hodnoty maximalniho proudu daného
frekvenéniho ménice.

3 Doba rozbéhu: pro zdvihové aplikace se doporuéuje nastavit dobu rozbéhu delsi, nez 0.5 s. Zkontrolujte, zda
frekvenéni ménic¢ je schopen dodrzet dobu rozbéhu vzhledem k proudovému pretizeni. Stejné doporuceni plati pro
dobu dobéhu.

Poznamka : Pro zdvihové aplikce je nutno vzdy pouzit brzdny rezistor. Provedte takové nastaveni a konfiguraci
frekvenéniho ménice které zajisti, aby v Zzadném pfipadé nedochéazelo k propadu bfemene a ve vSech provoznich
stavech bylo zafizeni bezpecné.

4 Doba odbrzdeni (brt) : doba, potfebna pro mechanické odbrzdéni brzdy. Nastavte dle typu brzdy.

5 Frekvenéni préh pfi odbrzdeéni (blr): pouze v rezimu vektorového fizeni bez zpétné vazby.
Nastavte [Automaticky] (AUtO), pfipadné hodnotu nastavte ru¢né.

6 Frekvenc¢ni préh pfi zabrzdéni (bEn): pouze v rezimu vektorového fizeni bez zpétné vazby.
Nastavte [Automaticky] (AUtO), pfipadné hodnotu nastavte ru¢né.

7 Dobu pritahu brzdy (bEt): doba, potfebna pro mechanické zabrzdéni brzdy. Nastavte dle typu brzdy
Doporuéeni pro nastaveni parametri fizeni externi brzdy pro pojezdové aplikace:
1 Smér pusobeni momentu pfi odbrzdeéni: nastavte (bIP) = nO.

2 Nastavte prahovou hodnotu proudu pro odbrzdeni brzdy Ibr = 0.

3 Doba odbrzdeni (brt) : doba, potfebna pro mechanické odbrzdéni brzdy. Nastavte dle typu brzdy.

4 Frekvencni prah pfi zabrzdéni (bEn): pouze v rezimu vektorového fizeni bez zpétné vazby.
Nastavte [Automaticky] (AUtO), pfipadné hodnotu nastavte ru¢né.

5 Dobu pritahu brzdy (bEt): doba, potfebna pro mechanické zabrzdéni brzdy. Nastavte dle typu brzdy.
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Logika ovladani externi brzdy pro horizontélni pohyb - vektorové Fizeni bez zpétné vazby

Frekvence
Z&danéa hodnota
i
/,-’
- \ t
bEn )
™,
\ J
M,
. Motor sycen
Tokotvorna ¢ast proudu
SdC1
Jmenovity proud syceni ——— — 1},
L1
- t
Dosazeno lbr |
Momentotvorna ast ]
proudu I'e —| d
Ibr Nulova hodnota
w*
[
Smér
Vpred Vzad
l t
Reléovy nebo
logicky vystup
t
Kontakt brzdy
t
Stav brzdy
Odbrzdéno
Zabrzdéno 1
brt hE| bEt tir
Pracovni rezim
frekvenéniho = —
ménice = £ Frekvence 2 \5
N
- g 3
® = 28 | 2
[ |
Kde:

- (bEn): [Frekv. préh: zabrzdéni] [ Brake engage freq]

- (bEt): [Doba pritahu brzdy] [ Brake engage time]

- (brt): [Doba odbrzdéni] [Brake release time]

- (Ibr): [I odbrzdéni-vpred] [ Brake release | FW]

- (SdC1): [Proud 1 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj.level 1]

- (tbE): [Zpozdéni pfitahu brzdy] [Brake engage delay]

- (ttr): [Zpozdéni pfed novym rozbéhem] [Time to restart]
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Logika ovladani externi brzdy pro vertikalni pohyb - vektorové fizeni bez zpétné vazby

Frekvence
Z&danéa hodnota
bLr /
JdC
I ~ 1
JdC
bEn A
\ /
_ I
Tokotvorna ¢ast proudu Motor sycen
Jmenovity proud syceni ! I
- 1
Momentotvorna ¢ast 1 Dosazeno Ibr
proudu !
[ ]
Ibr ¥ 7 | Nulova hodnota
\y
w1
Smér
Zdvih Spousténi
t
Reléovy nebo
logicky vystup
t
Kontakt brzdy
t
Stav brzdy
Odbrzdéno
Zabrzdéno
bt thg bet | | tr "t
Pracovni rezim
frekvencniho =
ménice g g Frekvence E kS
g g IS UT ey E %
() s '8 o
©
» =
(2]
Kde:

- (bEn): [Frekv. préh: zabrzdéni] [ Brake engage freq]

- (bEt): [Doba pfitahu brzdy] [ Brake engage time]

- (bLr): [Frekv. prah: odbrzdéni] [Brake release freq]

- (brt): [Doba odbrzdéni] [Brake release time]

- (Ibr): [I odbrzdéni-vpred] [ Brake release | FW]

- (JdC): [Skok frekvence pfi reverzaci] [Jump at reversal]
- (tbE): [Zpozdéni pfitahu brzdy] [Brake engage delay]

- (ttr): [Zpozdéni pfed novym rozbéhem] [Time to restart]
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Logika ovladani externi brzdy pro vertikalni a horizontalni pohyb - vektorové fizeni se zpétnou

vazbou
Frekvence
Zadana hodnota .
/
y y t
f
f
!
f
!
Motor sycen
Tokotvorna ¢ast proudu
L |
Jmenovity proud syceni |
t
| Dosazeno lbr |
Momentotvorna ¢ast -
[~
proudu f | |
L ] f — Nulova hodnota
lbr
"
! t
Smer Chod vpred Chod vzad
nebo zdvih nebo spousténi
t
Reléovy nebo
logicky vystup
t
Kontakt brzdy
t
Stav brzdy
Odbrzdéno
Zabrzdéno brt el LEt tir t
Pracovni rezim Y
frekvencéniho =
ménice = = Frekvence k= kS
3 £ 2 3
N X
@ § 5 =2
I _8 o
(2]
(2]
Kde:

- (bEt): [Doba pfitahu brzdy] [ Brake engage time]

- (brt): [Doba odbrzdéni] [Brake release time]

- (Ibr): [I odbrzdéni-vpred] [ Brake release | FW]

- (tbE): [Zpozdéni pfitahu brzdy] [Brake engage delay]

- (ttr): [Zpozdéni pfed novym rozbéhem] [Time to restart]

149

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

bLC- n Sub-menu logika ovladani externi brzdy
[LOGIKA OVLADANI BRZDY] [BRAKE LOGIC CONTROL]

UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz strana 118)
bLC q Konfigurace ovladani externi brzdy [Ne] (nO)
[Konf. ovladani brzdy] [Brake assigment]

Poznéamka: pokud je konfigurovano ovladani externi brzdy, je mozno nastavit pouze zastaveni
se sledovanim dobéhové rampy. Provéfte nastaveni parametru [Zplsob zastaveni] (Stt), viz strana 128.

Pro ovladani externi brzdy se konfiguruje logicky vystup nebo relé:

nO o [Ne] (nO): Funkce neni pouzita. V tomto pfipadé nejsou pfistupné parametry, uvedené nize.
r2 o [R2] (r2)
az
rd4 O [R4] (r4): Relé. Relé R3 a R4 jsou pristupné pouze s prisluSenstvim, je-li do frekvenéniho
ménice vlozena jedna (R2 a R3), nebo dvé pfidavné desky rozSifeni VIV (R2 az R4).
LO1 o [LO1] (LO1)
az
LO4 O [LO4] (LO4): Logicky vystup. Logické vystupy jsou pFistupné pouze s pfisluSenstvim, je-li do
frekvenéniho ménic¢e vioZzena jedna (LO1 a LO2) nebo dveé pfidavné desky rozsifeni VIV (LO1 az LO4)
bSt q Volba typu aplikace [Zdvih] (VET)
[Druh aplikace] [Movement type]
HOr O [Pojezd] [Traveling] (HOr): Horizontalni pohyb s rezistivni zatézi ( Napf. pojezd mostového jefabu)
VEr O [Zdvih] [Hoisting] (VEr): Vertikalni pohyb s aktivni zatézi (Napf. navijak zdvihu jefabu)

V pfipadé, je-li funkce [Konf. snimace vazeni] (PES) (viz strana 154) nastavena jinak, nez [Ne] (nO),
automaticky se nastavi druh aplikace [Zdvih] (VET).

bCl q Konfigurace logického vstupu pro vyhodnoceni stavu [Ne] (nO)
pomocného kontaktu externi brzdy [Pom.kontakt brzdy] [Brake contact]

noO o [Ne] (nO): Funkce neni pouzita.
L1 O [LI1] [LI1] (LI1): Logicky vstup LI1

o [..][..](...): Viz podminky pro nastaveni na strané 112.

blP q Smér pusobeni momentu pfA odbrzdéni [Ne] (nO)

[Smér pusobeni momentu] [Brake impulse]

Parametr je pfistupny, je-li funkce [Konf. snimace vazeni] (PES) = [Ne] (nO) (viz strana 154) a je-li

druh aplikace [Druh aplikace] (bSt) = [Zdvih] (VETr).

nO o [Ruzny] [No] (nO): Smér pusobeni momentu je shodny se zadanym smérem otaceni. Prahova
hodnota proudu je pro oba sméry ota¢eni rovna hodnoté Ibr

YES o [Nahoru] [Yes] (YES): Smér plisobeni momentu je vzdy ve sméru nahoru. (Provéfte, zda smér chod
odpovida zdvihani bfemene. Prahova hodnota proudu je rovna hodnoté Ibr

2lbr o [Ruzny 2 h.] [2 IBR] (2lbr): Smér pdsobeni momentu je shodny se zadanym smérem otaceni.
Prahova hodnota proudu je pro chod vpfed je rovna hodnoté Ibr, pro chod vzad je rovna hodnoté Ird

Ibr q Prahovéa hodnota proudu p#fi odbrzdéni 0aZ1.321n (2) 0
brzdy- chod vpfed (1) [| odbrzdéni-vpred] [Brake release | FW]

q Proud pfi odbrzdéni pfi pohybu bfemene nahoru nebo pohybu vpred
Parametr je pfistupny, je-li funkce [Konf. snimace vazeni] (PES) = [Ne] (nO) (viz strana 154)

Ird q Prahovéa hodnota proudu p#fi odbrzdéni 0aZ1.321n (2) 0
brzdy- chod vzad (1) [| odbrzdéni-vzad] [Brake release | Rev]

q Proud pfi odbrzdéni pfi pohybu bfemene dold nebo pohybu vzad
Parametr je pfistupny, je-li funkce [Smér plsobeni momentu] (bIP) = [RGzny 2 h.] (21br)

brt q Doba odpadu brzdy() 0a?5s 0s

[Doba odbrzdéni] [Brake release time]
q Doba, za kterou brzda mechanicky odbrzdi.

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)
(2) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
meénice.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Sub-menu 1.7 — Aplikacni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

bLC- N Sub-menu Iogi[<a pvl'édéni externi brzdy (pokragovani)
[LOGIKA OVLADANI BRZDY!] [BRAKE LOGIC CONTROL]

UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz strana 118)
blr q Frekvence pfA odbrzdéni (1) [Automaticky] (AUtO)
[Frekvence odbrzdéni] [Brake release freq]

q Hodnota frekvence pfi odbrzdéni tvofi po¢ateéni bod rozbéhové rampy.

Parametr je pfistupny pro vSechny mozné nastaveni parametru [Typ fizeni] (Ctt) kromé vektorového
fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC) a pokud je [Druh aplikace] (bSt) = [Zdvih] (VETr)

o [Automaticky] [Auto] (AUtO): Automatické nastaveni. Frekvenéni méni¢ pouzije jako hodnotu
frekvence pri odbrzdéni jmenovity skluz motoru spocitany se zadanych parametri motoru.

O [Ruéné] [0 to 10 Hz] (-): Ruéni nastaveni v rozsahu 0 az 10 Hz.

bEn q Frekvence p#f zabrzdéni (1) [Automaticky] (AUtO)

[Frekvence zabrzdéni] [Brake engage freq]

AUtO

q Hodnota frekvence pfi zabrzdéni tvofi koncovy bod dobéhové rampy.

Parametr je pfistupny pro vS8echny mozné nastaveni parametru [Typ fizeni] (Ctt) kromé vektorového
fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC).

o [Automaticky] [Auto] (AUtO): Automatické nastaveni. Frekvenéni méni¢ pouzije jako hodnotu

AUtO = o " PR . ©
frekvence pri zabrzdeéni jmenovity skluz motoru spocitany se zadanych parametrd motoru.
i O [Ruéné] [0 to 10 Hz] (-): Ruéni nastaveni v rozsahu 0 az 10 Hz.
thE q Zpozdéni pfed zabrzdénim (1) 0az5s Os
[ZpoZdéni pfed zabrzdénim] [Brake engage delay]
q Doba zpozdéni okamziku zabrzdéni brzdy. Slouzi ke zpozdéni okamziku zabrzdéni napfiklad do doby
zastaveni pohonu. Pouze pro horizontalni pohyb.
bEt q Doba zabrzdéni brzdy 1) 0az5s 0s
[Frekvence zabrzdéni] [Brake engage time]
q Doba, za kterou brzda mechanicky zabrzdi.
SdC1 q Hodnota ss proudu 1 pro automatické dobrzdéni (1) 0az1.2In(2) 0.71n(2)

po zastaveni motoru [Proud 1 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. level 1]

Hodnota ss proudu pro automatické dobrzdéni po zastaveni motoru. Tento parametr je pfistupny, pokud
je funkce automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni [Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Ano] (YES)
nebo [Trvalé] (Ct) a pro vSechny mozné nastaveni parametru [Typ fizeni] (Ctt) kromé vektorového
fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC) a pokud je [Druh aplikace] (bSt) = [Pojezd] (HOr)
q Tento parametr je nucené nastaven na 0 v pfipadé volby typu fizeni [Typ Fizeni] (Ctt) =

synchronni motor [Synchronni motor] (SYn), viz strana 67.

UPOZORNENI

Oveéfte, zda nemuze dojit k pfehfati motoru zpGsobené timto proudem
Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni

BEd q Volba funkce brzdy p# reverzaci [Ne] (nO)
[Zabrzdéni pfi reverzaci] [Engage at reversal
nO o [Ne] [No] (nO): Bez zabrzdéni v priabéhu reverzace
YES o [Ano] [Yes] (YES): Se zabrzdénim v prabéhu reverzace
q Funkce slouZzi pro volbu chovani brzdy v prdbéhu reverzace - zabrzdéni brzdy v oblasti nulovych ota¢ek
nebo ne.

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)

(2) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
meénice.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

bLC- N Sub-menu Iog[ka’O\/,Iédéni externi brzdy (pokragovani)
[LOGIKA OVLADANI BRZDY] [BRAKE LOGIC CONTROL]

UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jingmi funkcemi. (Viz strana 118)
JdC q Skok frekvence p# reverzaci (1) [Automaticky] (AUtO)
[Skok frekvence pfi reverzaci] [Brake release freq]

q Tento parametr je pFistupny pro vSechny mozné nastaveni parametru [Typ fizeni] (Ctt) kromé

AULO vektorového fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC) a pokud je [Druh aplikace] (bSt) = [Zdvih] (UEr)

o [Automaticky] [Auto] (AUtO): Automatické nastaveni. Frekvenéni ménic¢ pouzije jako hodnotu

frekvence pri odbrzdéni jmenovity skluz motoru spocitany se zadanych parametri motoru.
O [Ruéné] [0 to 10 Hz] (-): Ruéni nastaveni v rozsahu 0 az 10 Hz.
Funkce slouzi pro zamezeni propadu bfemene pfi dosazeni nulovych otacek v prabéhu reverzace.
Parametr neni pfistupny, je-li [Zabrzdéni pfi reverzaci] (bEd) = [Ano] (YES).
ttr q Zpozdéni mezi zabrzdénim a novym odbrzdénim brzdy (1) 0a25.00s 0s

[Zpozdéni nového rozbéhu] [Time to restar]

q Nastaveni ¢asu mezi zabrzdénim a novym rozbéhem s odbrzdénim

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Logika ovladani externi brzdy - expertni pfistupova Groven

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

brHO q Volba chovani frekvenéniho méniée pfi zadani nového [0] (0)
povelu pro chod v pribéhu sekvence pro zabrzdéni
[BRH b0] [BRH b0]

Funkce slouZi pro nastaveni chovani frekvenéniho méni¢e v pfipadé obnoveni povelu
chod v prabéhu sekvence pro zabrzdeéni.

0 o [0] [0] (0): Nejprve je dokonéena sekvence pro zabrzdéni logiky externi brzdy
1 O [1] [1] (1): OkamZité je zahajena nova sekvence pro odbrzdéni

Funkce se pouziva v rezimu vektorového fizeni bez zpétné vazby a plného vektorového Fizeni.
1 Povel chod muze byt zpracovan i v okamziku, kdy je dokonéovana sekvence pro zabrzdéni. Chovani
frekvenéniho méni¢e zavisi na nastaveni této funkce - viz obrazek nize.

Povel chod |

Frekvence

[BRH b0] (brH0)= [0] (0)

Relé nebo

i
logicky vystup :

b

S
.
e —

nlection

f=
t

Frekvence 7

Relé nebo
logicky vystup | _

bEn \\—/f ) [BRH b0] (brHO)= [1] (1)
&

Poznamka: Pokud je povel pro chod obnoven v okamziku, kdy probiha ¢asovani
[Zpozdéni nového rozbéhu] (ttr) je po jeho dokonéeni inicializovana novéa sekvence odbrzdéni.

brH1 q Konfigurace vyhodnoceni poruchy brzdy [0] (0)
[BRH b1] [BRH b1]

Tento parametr je umoZriuje deaktivovat vyhodnoceni poruchy brzdy v zavislosti na stavu pomocného
kontaktu externi brzdy v ustdleném provoznim stavu pohonu.

0 o [0] [0] (0): Vyhodnoceni stavu pomocného kontaktu je v ¢innosti nepretrzité, i v ustaleném stavu.
(HI&Seni poruchy pfi rozpojeni kontaktu béhem provozu)
1 o [1] [1] (1): Stav kontaktu je vyhodnocovan pouze v priabéhu sekvence odbrzdéni a zabrzdéni.

V ustéleném provoznim stavu neni stav kontaktu vyhodnocovan.
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V pfipadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na VaSeho dodavatele
Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Logika ovladani externi brzdy - expertni pfistupova Groven
Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

brH2 q Konfigurace pouziti pomocného kontaktu externi brzdy [0] (0)
[BRH b2] [BRH b2]

Tento parametr umoznuje nastavit, zda frekvenéni méni¢ pouziva v pribéhu sekvence odbrzdéni
a zabrzdéni pro fizeni externi brzdy informaci o stavu pomocného kontaktu externi brzdy,

¢i nikoliv.
0 o [0] [0] (0): Pomocny kontakt neni pouzit.
1 O [1] [1] (1): Stav kontaktu je pouzit pro logiku ovladani externi brzdy.

Pouziva se v rezimu vektorového fizeni bez zpétné vazby a pIného vektorového fizeni.

Je-li konfigurovan logicky vstup pro vyhodnoceni stavu pomocného kontatu externi brzdy,

logika ovladani externi brzdy pracuje v zavislosti na nastaveni parametru brH2 néasledujicim zplsobem:
1 Je-li [BRH b2] (brH2) = [0] (0): Béhem sekvence odbrzdéni dojde k odbrzdéni brzdy po dosazeni
prahové hodnoty proudu Ibr a po ukonéeni ¢asovani doby odbrzdéni brt dojde rozbéhu motoru. V prabéhu
sekvence zabrzdéni dojde po dosazeni frekvence pro zabrzdéni bEn k povelu pro zabrzdéni brzdy

a po ukonceni ¢asovani doby zabrzdéni bEt dojde se sledovanim proudové rampy brr ke snizeni proudu
na nulovou hodnotu.

1 Je-li [BRH b2] (brH2) = [1] (1): Béhem sekvence odbrzdéni dojde k odbrzdéni brzdy po dosazeni
prahové hodnoty proudu Ibr a po zméné logické Grovné logického vstupu, konfigurovaného

pro vyhodnoceni stavu pomocného kontaktu externi brzdy, do log. 1, dojde rozbéhu motoru. V pribéhu
sekvence zabrzdéni dojde po dosazeni frekvence pro zabrzdéni bEn k povelu pro zabrzdéni brzdy

a po zméne logické urovné logického vstupu, konfigurovaného pro vyhodnoceni stavu pomocného
kontaktu externi brzdy, do log. 0, dojde se sledovanim proudové rampy brr ke snizeni proudu

na nulovou hodnotu.

Povel chod ‘ ‘

Relé nebo T

logicky vystup

brt bEt
s |

Frekvence I r br I\ O | [BRH b2] (brH2) = [0] (0)
\

logicky vstup pomocného '

kontaktu brzdy T

Frekvence _"Iﬁrrl?:net’ ]

lbr Thr /lll'l' )
{ [BRH b2] (brH2) = [1] (1)

brH3 q Konfigurace chovani frekvenéniho méniée pA vyhodnoceni [0] (0)

nespravné funkce brzdy [BRH b3] [BRH b3]

Pouziva se pouze v rezimu plného vektorového Fizeni.

Tento parametr je umozfiuje nastavit chovani frekvenéniho ménice pfi vyhodnoceni nespravné funkce
brzdy.

o [0] [0] (0): HI&Seni poruchy. Pokud v pribéhu trvani sekvence zabrzdéni nedojde k rozepnuti

0 pomocného kontaktu externi brzdy v dobé pfed ukonéenim ¢asovani doby zabrzdéni bEt, dojde

k zablokovani frekvenéniho ménice s hlaSenim porucha brzdy brF.

o [1] [1] (1): Varovani. Pokud v prabéhu trvani sekvence zabrzdéni nedojde k rozepnuti

1 pomocného kontaktu externi brzdy v dobé pfed ukonéenim ¢asovani doby zabrzdeéni bEt,
frekvenéni ménic se odblokuje se zachovanim nulovych otacek a je hlaSeno varovani [! Brzda] (bCA).
brH4 q Konfigurace chovani frekvenéniho méniée pA vyhodnoceni [0] (0)

pohybu v zabrzdéném stavu [BRH b4] [BRH b4]

Pouziva se pouze v rezimu plného vektorového Fizeni.

Tento parametr je umoZrfiuje nastavit chovani frekvenéniho ménic¢e pfi vyhodnoceni samovolného
otaceni hfidele motoru. (Otacky vétsi, nez pevné nastavena minimalni prahova hodnota)

0 o [0] [0] (0): Zadna akce.

1 O [1] [1] (1): Varovani. Pokud dojde v zabrzdéném stavu k samovolnému otaéeni hfidele, frekvenéni
méni¢ se odblokuje se zachovanim nulovych otacek, brzda zlistane v zabrzdéném stavu a je hlaSeno
varovani [! Brzdéni] (bSA).

brr q Nastaveni rampy pro nardst / pokles proudu v okamziku 0a’5s 0s
odbrzdéni /zabrzdéni [Rampa Ibr] [Current ramp time]

Parametr slouZi pro nastaveni doby naratu a momentotvorné slozky proudu na hodnotu Ibr pfi odbrzdéni
q a doby poklesu z hodnoty Ibr pfi zabrzdéni

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Externi snimani hmotnosti

Tato funkce slouzi pro adaptaci prahové hodnoty proudu pfi odbrzdéni brzdy pro chod vpfed [I odbrzdéni-vpred] (lbr) pro logiku
oovladani externi brzdy. Dle typu signalu ze snima¢e hmotnosti bremene Ize konfigurovat analogovy (obvykle 4-20 mA), nebo
frekvenéni vstup, pfipadné vstup pro enkodér.

Priklady pouziti:

Véazeni bfemene - zdvih jefabu

Vézeni zatizeni kabiny vytahu s protizavazim

Prahova hodnota proudu pfi odbrzdéni brzdy pro chod vpred [I| odbrzdéni-vpred] (Ibr) se se zatizenim méni dle niZe uvedené zavislosti:

lor

[Bod Y2] (CP2)

[Bod X1] (LP1)

)
[Bod Y1] (CP1) \ [Bod X2] (LP2)  100%

Nulova zatéz

Tato zavislost mizZe byt s vyhodou pouZita pfedevSim pro vytahové aplikace, kde je zatéz motoru diky protizavazi nulova v pfipadé,
pokud neni kabina vytahu zcela prazdna.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
ELM- N Sub-menu snimani hmotnosti zatéze externim snimaéem
[EXTERNI VAZENI] [EXTERNAL WEIGHT MEAS ]
PES q Konfigurace vstupu pro vazni snimaé [No] (nO)
[Vazni snimac - konf.] (weight sensor ass.]
noO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni aktivni
All o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup
Al2 o [Al2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup
Al3 o [AI3] [AI3] (AI3): Analogovy vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V typu VW 3A3202
Al4 O [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozSifeni V/V typu VW 3A3202
PI o [Frekvence] [RP] (PI): Frekvenéni vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
PG typu VW3A3202
o [Enkodér] [Encoder] (PG): Vstup pro enkodér, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska pro pfipojeni enkodéry
Funkce je pristupna, pokud je aktivovana funkce logika ovladani externi brzdy - viz strana 148,
Po konfiguraci libovolného vstupu pro vazni snina¢ dojde automaticky k nastaveni
[Druh aplikace] ] (bSt)= [Zdvih] [Hoisting] (VEr) - viz strana 148.
LP1 Bod X1 zavislosti proudu pf odbrzdéni na signélu 0 a2 99.99% 0%
snimacée hmotnosti [Bod X1] [Point 1X]
Nastaveni prvni hodnoty signalu snimace hmotnosti pro pfifazeny vstup. Rozsah nastaveni
v rozmezi 0 az 99.99 % signalu snima¢e hmotnosti.
Nastavena hodnota pro bod X1 musi byt mensi, nez pro bod X2.
Parametr je pfistupny, je-li funkce [Vazni snimac - konf.] aktivni - tzn je konfigurovan libovolny
vstup pro vazni sninac.
CP1 Bod Y1 zavislosti proudu pfi odbrzdéni na signalu -1.36a21.36In(1)  -In
snimacée hmotnosti [Bod Y1] [Point 1Y]
Nastaveni prahové hodnoty proudu pfi odbrzdéni pro prvni hodnotu signalu snima¢e hmotnosti,
danou bodem X1.
Parametr je pfistupny, je-li funkce [Vazni snimac - konf.] aktivni - tzn je konfigurovan libovolny
vstup pro vazni sninac..
LP2 Bod X2 zavislosti proudu pf odbrzdéni na signalu 0 a2 99.99% 50 %
snimace hmotnosti [Bod X2] [Point 2X]
Nastaveni druhé hodnoty signalu snima¢e hmotnosti pro pfifazeny vstup. Rozsah nastaveni
v rozmezi 0 az 99.99 % signalu snima¢e hmotnosti.
Nastavena hodnota pro bod X2 musi byt vétsi, nez pro bod X1.
Parametr je pfistupny, je-li funkce [Vazni snimac - konf.] aktivni - tzn je konfigurovan libovolny
vstup pro vazni sninac.
CP2 Bod Y2 zavislosti proudu pfi odbrzdéni na signélu -136a2z1.36In(1) O
snimace hmotnosti [Bod Y2] [Point 2Y]
Nastaveni prahové hodnoty proudu pfi odbrzdéni pro druhou hodnotu signalu snima¢e hmotnosti,
danou bodem X2.
Parametr je pfistupny, je-li funkce [Vazni snimac - konf.] aktivni - tzn je konfigurovan libovolny
vstup pro vazni sninac..
IbrA q Nastaveni prahové hodnoty proudu p#A odbrzdéni 0aZ 1.36 In (1) 0
pf pferuSeni proudového signalu snimaée hmotnosti
[Ibr I 4-20 mA] [ibr 4-20 mA loss]
q Parametr je pfistupny, je-li pro vazni snina¢ konfigurovan proudovy analogovy vstup a je-li
zakazéano hlaseni poruchy vypadek proudové linky 4-20 mA.
Doporuéeni pro nastaveni:
- Nulova hodnota pro zdvihy ve vytahovych aplikacich.
- Jmenovitad hodnota proudu motoru pro zdvihy v jefabovych aplikacich

(1) In je jmenovity proud frekvenéniho ménic¢e uvedeny na jeho typovém Stitku nebo v katalogu.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Sub-menu 1.7 — Aplikacni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Adaptace rychlosti zdvihu v zavislosti na zatizeni

Funkce umoznuje pfi manipulacich bez bfemene nebo s malym zatizenim zvysit rychlost zdvihu nad jeji jmenovitou hodnotu. ZvySeni
otacek nad jmenovité ota¢ky motoru je v pasmu konstantniho mechanického vykonu. Pfi zvySeni otatek nad jmenovité nedochazi k
prekro¢eni jmenovité hodnoty proudu motoru.

Maximalni otacky jsou omezeny nastavenim parametru HSP, viz strana 40.

Princip funkce

Frekvence
Zdvih
G, i
)
%
afﬂo
HSP e,
Jmenovita frekvence
motoru FrS
0
Moment
Jmenovita frekvence
motoru FrS
|
. o
HSP . dea
a‘@ﬁ Spousténi
000 pousteni
Frekvence
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Adaptace rychlosti zdvihu v zavislosti na zatizeni (pokragovani)

K dispozici jsou dva rezimy ¢innosti:
Rezim zadana hodnota otacek: maximalni pfipustné otacky frekvenéni méni¢ pocita po krocich dle aktualniho zatizeni.
Rezim proudové omezeni: otacky zavisi na zatizeni, frekvenéni méni¢ udrzuje pfi zdvihu trvale proud na hodnoté proudového
omezeni. Pfi spousténi pracuje vzdy v rezimu "zZadana hodnota otacek".

ReZim zadana hodnota otacéek

Povel pro zdvih
nebo spousténi

Z&danéa hodnota

HSP

FrS

OSsP

Frekvence
HSP

Vypoétena hodnota /
Frs

OSsP

tos

OSP: Hodnota otacek pro méreni zatizeni
tOS: Doba méreni zatizeni

Pro snizeni frekvenénim méni¢em vypoctené hodnoty otacek slouzi parametry
[Otackovy koef.-motor] (COF) pro zdvih a [Otackovy k.-generator] (COr) pro spousténi.
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Sub-menu 1.7 — Aplikaéni funkce

[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Adaptace rychlosti zdvihu v zavislosti na zatizeni (pokragovani)

Rezim proudové omezeni

Povel pro zdvih

Z&danéa hodnota

HSP

FrS

SCL

Vystupni frekvence

HSP

FrS
SCL

Proud

CLO

SCL: Nastavitelna prahova hodnota otacek, nad kterou je aktivni proudové omezeni
CLO: Proudové omezeni pro funkci adaptace rychlosti zdvihu v zavislosti na zatizeni.
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
HSH- n Sub-menu adaptace rychlosti zdvihu v zavislosti na zatizeni
[ADAPTIVNI ZDVIH] [HIGH SPEED HOISTING]
UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz strana 118)
HSO q Konfigurace ovladani externi brzdy [Ne] (nO)
[Konf. adaptivni zdvih] [Brake assigment]
no o [Ne] (nO): Funkce neni pouzita.
SSO O [Otackovy] [Speed ref] (SSO) : Rezim otackové Zzadané hodnoty.
CSO4 o [Proudovy] [l Limit] (CSO): Rezim proudového omezeni.
COF q Otackovy koeficient v motorickém kvadrantu 0 aZ 100 % 100%
[Otackovy koef.-motor] [Motor speed coeff]
q Otackovy koeficient umozniuje nastavit snizeni hodnoty otacek, vypoctené frekvenéim méni¢em pfi
zdvihani bfemene. Parametr je pfistupny, je-li konfigurovana funkce [Konf.adaptivni zdvih] (HSO) =
[Otacovy] (SSO) )
COr q Otackovy koeficient v generatorickém kvadrantu 0 a% 100 % 100%
[Otackovy k.-generator] [Gen. speed coeff]
q Otackovy koeficient umozniuje nastavit snizeni hodnoty otac¢ek, vypoctené frekvenéim méni¢em
pfi spousténi bfemene. Parametr je pfistupny, je-li aktivovana funkce [Konf.adaptivni zdvih] (HSO).
(Nastaveni jiné, nez [Ne] (nO) )
tOS q Doba pro méreni zatizeni 0.1a%65s 05s
[Doba méfeni] [Brake impulse]
q Doba trvani kroku méfeni zatizeni. Parametr je pfistupny, je-li aktivovana funkce
[Konf. adaptivni zdvih] (HSO). (Nastaveni jiné, nez [Ne] (nO))
tOS q Hodnota otaéek pro méreni zatizeni @) 40 Hz
[Otacky pro méFeni] [Measurement spd]
q Parametr je pfistupny, je-li aktivovana funkce [Konf.adaptivni zdvih] (HSO). (Nastaveni jiné, nez [Ne] (nO))
CLO q Hodnota proudového omezeni pro pracovni otacky 0az1.65In(2) In
v rezimu proudovém omezeni [| omezeni-n] [High speed I Limit]
q Hodnota proudového omezeni pro nadsynchronni ota¢ky zdvihu nebo spousténi je-li Zzadana hodota
otacek vétsi, nez prahova hodnota frekvence pro pfechod do rezimu proudového omezeni.
Parametr je pfistupny, je-li konfigurovana funkce [Konf. adaptivni zdvih] (HSO) = [Proudovy] (CSO)
Rozsah nastaveni je omezen na 1.36 In v pfipadé, je-li nastaven parametr [Spinaci frekvence] (SFr)
mensi, nez 2 kHz, viz strana 57.
Upozornéni : nastaveni hodnoty omezeni proudu mensi, nez 0.25 In, frekvenéni méni¢ maze
vyhodnotit jako poruchu [Vypadek vystupni faze] (OPF), pokud je hlaSeni této poruchy povoleno.
(Viz strana 201)
SCL q Prahovéa hodnota frekvence frekvence pro prechod (3) 40 Hz
do rezimu proudového omezeni
q [l omezeni- f] [I Limit frequency]
Prahova hodnota frekvence, nad kterou prejde frekvenéni méni¢ do rezimu proudového omezeni.
Parametr je pfistupny, je-li konfigurovana funkce [Konf.adaptivni zdvih] (HSO) = [Proudovy] (CSO)

(1) Rozsah nastaveni 0 az [Jmenovita frekvence] (FrS)
(2) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho

ménice.

(3) Rozsah nastaveni 0 az 500 Hz nebo 0 az 1000 Hz dle typové velikosti frekven¢niho ménice.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice

160

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplikacni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

PID regulétor

Blokové schema
Funkce PID regulator se aktivuje konfiguraci analogového vstupu pro skute¢nou hodnotu regulované veli¢iny - zpétnovazebni signal.

L Inverze o 3 PI"epnutI'_
regulagni Prahova droven Automaticky/
-z odchylky pro aktivaci ruéné
- (wake-up)
FrH Rampy
Interni [F i 1] ~ POH —T—
sadand . Tives no el |
hodnota N o0s || -
oy ) PG {manu)
Zédana % pre e2 poL| *
hodnota A i S
fleni trany 107 a 108
Strany 107 a 108 P3 Zesileni y 107 a 108
P4
no Predvolené zadané hodnoty Prediktivni
Al reaulované veli¢inv zadana Rampy
..... Normovani ho’d 'nota
otacek
o FIF1 / PIF2 ACC DEC
RP F % PST
Enkodér oo PIP1 | PIP2 VAN
CAI

Predvolené zadané hodnoty
Zpétna vazba PID otacek pro ruéni zadavani

Vysvétlivka:

umisténi ¢erného
Stverecku symbolizuje
tovarni nastaveni

Zpétnéa vazba PID:

Prifazeni funkce zpétnovazebniho signalu nékterému z analogovych vstupu All az Al4, frekvenéniho vstupu nebo vstupu pro enkodér
(dle toho, zda a jaké je pouzito pFisluSenstvi - rozSifovaci desky) aktivuje funkci PID regulator. Pokud neni konfigurovan néktery ze
vstupl pro tuto funkci - nejsou parametry pro PID regulator pfistupné.

Z&dana hodnota regulované veliginy (dale ZH PID):
Zadanou hodnotu PID je mozné zadavat nékterym z nize uvedenych zpasoba:
Predvolené zadané hodnoty - zadavani prostfednictvim logickych vstupl (rP2, rP3, rP4)
V zavislosti na konfiguraci parametru [Konf. int. ZH PID] (PI), viz strana 163:
- Interni Zaddanou hodnotu regulované veli¢iny (rPl) nebo
- Zé&dana hodnota A (Fr1 nebo Frib), viz strana 107.

Tabulka kombinaci logickych Grovni LI konfigurovanych pro zadavani predvolenych zadanych hodnot regulované veiciny (ZH PID):

LI (Pr4) LI (Pr2) Pr2 =nO Z&dana hodnota

rPI nebo Zadanéa hodnota A

rPI nebo Zadana hodnota A
P2

rP3
P4

[l l e Ne)
P Ol kO

Prediktivni zadana hodnota miZe byt pouzita pro inicializaci ota¢eni pfi restartu regulaéniho procesu
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

PID regulator (pokragovani)

Normovani zpétnovazebniho signélu a signalu zadané hodnoty (normovani)

K normovani signélu skute¢né hodnoty (zpétnovazebni signal) se pouziji parametry minimalni hodnota zpétnovazebniho signalu
[Z2V PID min] (PIF1) a maximalni hodnota zpétnovazebniho signalu [ZV PID max] (PIF2) Volba jednotek, pouZzita pro tyto parametry
MUSI byt pouZita i pro viechny ostatni parametry.

K normovani signalu zadané hodnoty se pouZiji parametry minimalni hodnota zadané hodnoty [ZH PID min.] (PIP1) a maximalni
hodnota zadané hodnoty [ZH PID max] (PIP2)

Priklad : Pouzité cidlo pro sniméni skute¢né hodnoty regulované veli€¢iny (objem kapaliny v nadrzi) ma vystupni signél 4 - 20 mA.
Hodnota signalu 4 mA odpovida 4.5 m® kapaliny v nadrzi a 20 mA odpovida 20 m® kapaliny v nadrzi. Chceme regulovat objem kapaliny
v nadrzi od 6 do 15 m°.

Pro signal skuteéné hodnoty zvolime [ZV PID min] (PIF1) = 4500, [ZV PID max] (PIF2) = 20000 (Jednotky volime v litrech z toho
ddvodu, abychom se max hodnotou co nejvice pfiblizili hodnoté 32767, ktera udava maximalné mozné ¢islo pro zadani tohoto
parametru a docilili tak dobrého rozliseni)

Pro normovani zadané hodnoty musime pouZit stejné jednotky, takZe [ZH PID min.] (PIP1) = 6000 a [ZH PID max] (PIP2) = 15000.

Stejné jednotky musi byt pouZity pro predvolené Zadané hodnoty - napfiklad:
- rP1 (interni Zadana hodnota regulované veli¢iny) = 9500

- rP2 (Predvolena zadanéa hodnota regulované veli¢iny 2) = 6500

- rP3 (Predvolena zadanéa hodnota regulované veli¢iny 3) = 8000

- rP4 (Pfedvolena zadana hodnota regulované veli¢iny 4) = 11200

Pro Upravu nazvu a formatu zvolenych jednotek pro zadanou a skute¢nou hodnotu Ize pouzit menu [KONFIG. DISPLEJE].

DalSi parametry:

Parametr [Prah regulacni odchylky] (rSL)
Slouzi pro nastaveni prahové hodnoty regulac¢ni odchylky, nad kterou bude PID regulator aktivovan (wake-up) po zastaveni, které bylo
zpUsobeno prekroc¢enim nastavené doby chodu na nizkych otackach (iLS).

Parametr [Inverze reg. odchylky] (PIC)
Slouzi pro zménu smyslu korekce regulatoru. Je-li nastaveno [Inverze regulac¢ni odchylky] (PIC) = [Ne] (nO), pfi zvySujici se regulacni
odchylce se otacky zvysuji (Napf. regulace hladiny vody v zasobniku - Eerpadlo ¢erpa vodu do zasobniku) Je-li nastaveno [Inverze
regulaéni odchylky] (PIC) = [Ano] (YES), pfi zvySujici se regula¢ni odchylce se otacky snizuji (Napf. regulace hladiny vody v zasobniku -
Cerpadlo ¢erpéa vodu ze zasobniku ven)

Integraéni slozku PID regulatoru Ize pfemostit na zakladé informace na logickém vstupu.

Lze konfigurovat prahové hodnoty signalu zpétné vazby. Pokud zpétnovazebni signal tyto hodnoty prekroéi, Ize o tom informovat
prostfednictvim logického vystupu.

Lze konfigurovat prahové hodnoty signalu regula¢ni odchylky. Pokud regulaéni odchylka tyto hodnoty prekroci, Ize o tom informovat
prostfednictvim logického vystupu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

PID regulator (pokragovani)

Prepinani zadavani zadané hodnoty regulované veli€iny prostfednictvim PID regulatoru a zadavani zadané hodnoty
otacéek.(Automaticky/ruéné)

Pomoci logického vstupu, konfigurovaného pro prepinani rezimu (Automaticky/ru¢né) Ize pfepinat mezi regulaci regulované veli¢iny PID
regulatorem nebo pfimym zadavanim zadané hodnoty ota¢ek formou analogového signéalu nebo prostfednictvim predvolenych otacek.

Moznosti zadavani zadané hodnoty regulované veli€iny
Prostfednictvim analogovych vstupd All az Al4
Prostfednictvim frekvenéniho vstupu
Prostfednictvim enkodéru

Moznosti zadavani prediktivni Zzadané hodnoty otacek
U [AI1] [AI1] (Al1): Analogovy vstup
U [AI2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup
U [AI3] [AI3] (AI3): Analogovy vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozSifeni V/V typu VW3A3202
U [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup, je-li pouZzito pfisluSenstvi - deska rozSifeni V/V typu VW3A3202
U [Frekvence] [RP] (PI): Frekvenéni vstup, je-li pouzito pFisluSenstvi - deska rozSifeni VIV
typu VW3A3202
U [Enkodér] [Encoder] (PG): Vstup pro enkodér, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska pro pfipojeni enkodéru.
U [Terminal] [HMI] (LCC): Graficky obsluzny terminal
i [CANopen] [CANopen] (CAN): Graficky obsluzny terminal
i [Kom. deska] [Com.card] (nEt): Komunikaéni deska, je-li pouzita.
U [Progr.deska] [Prog. card] (APP): Programovatelna deska - pfidavné PLC, je-li pouZzita.

Postup nastaveni parametrt PID regulatoru

1. Provedte konfigurace PID regulatoru
Viz blokové schema na strané 159.

2. Provedte zkou$ku s tovarnim nastavenim parametr( (Pro vétSinu pfipad je nastaveni vyhovujici)
Pro optimalizaci pohonu nastavujte postupné a nezavisle proporcionalni zesileni (rPG) a integraéni zesileni (rIG) pfi sledovani
odezvy regulované veliginy v zavislosti na Zzadané hodnoté.

3. Pokud je nastaveni nestabilni postupujte nasledujicim zptsobem:
U Provedte zkousku se zadavanim zadané hodnoty ota€ek v ruénim rezimu (bez PID regulatoru) se zatizenim a v rozsahu otaéek
ve kterém bude pracovat:
- vustaleném stavu musi byt otacky stabilni a odpovidat zadané hodnoté a také zpétnovazebni signal musi byt stabilni.
- v pfechodovych stavech musi otacky sledovat rampu a rychle se ustalit. Zpétnovazebni signal musi sledovat otacky.
Pokud tomu tak neni, upravte nastaveni frekvenéniho ménice, pfipadné zpétnovazebni signél nebo zkontrolujte propojeni
zpétnovazebniho snimace s frekvenénim ménicem

U Prepnéte do automatického rezimu s PID regulatorem

U Nastavte parametr [Adaptace dobéh. rampy] (brA) = nO (Automatické pfizpusobeni dobé&hové rampy neaktivni)

Nastavte parametr [Rampa PID] (PrP) na minimalni hodnotu, kterou dovoli mechanicka soustava bez hlaseni poruchy pfilis

intenzivni brzdéni (ObF).

Nastavte integraéni zesileni regulatoru [Integr.zesileni PID] (rIG) na minimalni hodnotu.

Nastavte derivacni slozku regulatoru [Der.slozka PID] (rIG) = 0.

Sledujte na osciloskopu pribéh zadané a skute¢né hodnoty

Neékolikrat po sobé zadejte povel chod nebo za chodu rycle mérite zadanou hodnotu nebo zatizeni.

Nastavte proporcionalni zesileni tak, abyste dosahli nejlepSiho kompromisu mezi rychlosti odezvy a stability pfechodového déje

(Povolen je mirny prekmit s 1 az 2 oscilacemi pfed ustalenim)

U Pokud se v ustaleném stavu lisi skute€na hodnota od Zadané, pomalu zvySujte integraéni zesileni a snizujte proporcionalni
zesileni. V pfipadé, Ze se pohon stane nestabilni (aplikace s ¢erpadly) naleznéte kompromis mezi dobou odezvy a statickou
presnosti. (Viz pribéhy na néasledujici strané)

U ZvySeni hodnoty derivaéni slozky muze vést ke snizeni doby odezvy a zmenSeni prekmitu. S derivaéni slozkou muaze byt
nékdy obtizné nalézt stabilni kompromis, protoze charakter odezvy zavisi na vSech tfech parametrech.

U Provedte provozni zkouSky v celém rozsahu Zadanych hodnot.

=]

[ et Y e O
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Tato verze manuélu neprosla posledni korekturou.

V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Postup nastaveni parametrt PID regulatoru (pokragovani)

Doba ustaleni

Regulovana = -
vellémav | Vysoka hodnota rPG
Zadana § Prekmit
hodnota - _ Staticka chyba
Proporcionalni “l f\vnuhuhvﬂy.u
zesileni /
| )(rl\l;ké hodnota rPG
""’ Doba odezvy
Gas
Vysoka hodnota
7adana parametru riG
hodnota
Integraéni Y L P Ly ey
zesileni i ——— ——
,f’f \
I INizk& hodnota
parametru riG
B Gas
Z&dana
hodnota = Spravné nastaveni rPG a riG
e |
},f /" ZvySeni hodnoty rDG
s
Pl
Gas
Oscilaéni frekvence zavisi na kinematice regulovaného systému.
Parametr Doba odezvy Prekmit Doba ustaleni Staticka chyba
PG 1 T T = T
rIG i T T T TT
rdG 1 = T T =
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Pld- n Sub-menu PID reguléator
[PID REGULATORY] [PID REGULATOR]
UPOZORNENI: Tato funkce nenf slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz strana 118)
PIF q Konfigurace vstupu pro zpétnou vazbu PID - aktivace PID [Ne] (nO)
[Konfig. ZV PID] [PID feedback ass.]
noO o [Ne] [No] (nO): Zpétnéa vazba nepfifazena, funkce regulator PID neni aktivni. V tomto pfipadé
nejsou parametry PID regulatoru pfistupné.
All o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup
Al2 o [Al2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup
Al3 o [AI3] [AI3] (AI3): Analogovy vstup, je-li pouZzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V typu VW3A3202
Al4 o [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup, je-li pouZzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V typu VW3A3202
PI o [Frekvence] [RP] (Pl): Frekvenéni vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
typu VW3A3202
PG o [Enkodér] [Encoder] (PG): Vstup pro enkodér, je-li pouzito pfisluSenstvi -deska pro pfipojeni enkodéru
AlV1 o [Komunikce] [Network Al] (AIV1): Zpéna vazba prostfednictvim komunikaéni sbérnice
AICI q Konfigurace komunikaéniho kanalu pro zpétnou vazbu PID [Ne] (nO)
[Konf.komunikace] [Al net chanel]
Parametr je pfistupny, je-li [Konfig. ZV PID] (PIF) = [Komunikce] (AIV1)
No o [Ne] [No] (nO): Kanéal zpétné vazby nepfifazen.
Mdb o [Modbus] [Modbus] (Mdb): Modbus, integrovany ve frevenénim ménici.
CAn o [CANopen] [CANopen] (CAn): CANopen, integrovany ve frevenénim ménici.
nEt o [Kom.deska] [Com. card] (nEt): Komunikaéni deska, vloZzena do frekvenéniho ménice
aPP O [PLC deska] [Prog. card] (APP): Deska PLC, vloZzena do frekvenéniho ménice
PIF1 g Minimalni hodnota zpétnovazebniho signélu 100
[ZV PID min] [Min PID feedback]
q Rozsah nastaveni: od 0 do [ZV PID max] (PIF2)
PIF2 g Maximalni hodnota zpétnovazebniho signélu 1000
[ZV PID min] [Min PID feedback]
q Rozsah nastaveni: od [ZV PID min] (PIF1) do hodnoty 32767. (2)
PIP1 g Minimalni hodnota Zzadané hodnoty regulované veliéiny 150
[ZH PID min] [Min PID reference]
q Rozsah nastaveni: od 0 do [ZV PID min] (PIF1) do [ZH PID max] (PIP2)
PIP2 g Maximalni hodnota zadané hodnoty regulované veli¢iny 900
[ZH PID min] [Min PID reference]
q Rozsah nastaveni: od 0 do [ZH PID min] (PIP1) do [ZV PID max] (PIF2) (2)
PIF2 g Maximalni hodnota zpétnovazebniho signélu 1000
[ZV PID min] [Min PID feedback]
q Rozsah nastaveni: od [ZV PID min] (PIF1) do hodnoty 32767. (2)
Pl q Konfigurace interni zadané hodnoty regulované veliéiny [Ne] (nO)
[Konf. int. ZH PID] [Act. internal PID ref.]
nO o [Ne] [No] (nO): Interni 24dan& hodnota neaktivni. Zadana hodnota regulované veli¢iny se zadava
prostfednictvim Frl nebo Frlb se souctovou, rozdilovou nebo nasobici funkcei, viz diagram na strané 106.
YES o [Ano] [YES] (YES): Interni zadana hodnota regulované veliéiny. Zadava se prostfednictvim
parametru rPI
rPI q Interni zddana hodnota regulované veli¢iny 150
[Interni ZH PID] [internal PID ref.]
q Tento parametr je pristupny také v sub-menu [1.2 Zobrazeni stavu] (SUP-).
Rozsah nastaveni od [ZH PID min] (PIP1) do [ZH PID max] (PIP2).
rPG q Proporcionalni zesileni PID regulatoru @) 0.01 aZ 100 1
[Prop.zesileni PID] [PID prop. gain]

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)
(2) Pokud se nepouziva graficky terminal jsou hodnoty vétsi, nez 9999 zobrazeny s desetinnou teckou za tisici - napriklad 15.65

znamena 15650.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Sub-menu 1.7 — Aplikaéni funkce

[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Pld- N Sub-menu PID regulétor (pokra¢novani)
[PID REGULATOR] [PID REGULATOR]
riG q Integraéni zesileni PID regulatoru(1) 0.01 az 100 1
[Integr.zesileni PID] [PID integral gain]
q Integracni zesileni
rdG q Derivaéni slozka PID reguléatoru(1) 0.00 a 100 0
[Der.sloZzka PID] [PID derivate gain]
q Derivaéni zesileni.
PrP g Rampa zadané hodnoty regulované veli¢iny PID (1) 0az99.9s 0s
[Rampa PID] [Rampa PID]
q Nastaveni linearni rampy v obvodu zadané hodnoty PID regulatoru. Nastavena doba trvani odpovida

[ZH PID max] (PIP2) a obrécené.
PIC q Konfigurace inverze regulaéni odchylky
[Inverze reg. odchylky] [Min PID feedback]

vody v zasobniku - ¢erpadlo ¢erpa vodu smérem do zasobniku)

Rozsah nastaveni od [ZV PID min] (PIF1) do [ZV PID max] (PIF2) (2)

Rozsah nastaveni od [ZV PID min] (PIF1) do [ZV PID max] (PIF2) (2)
PEr q Prahovéa hodnota regulaéni odchylky PID(1)
[Prah-reg. odchylka PID] [PID error alarm]

q Viz strana 164.
Prahova hodnota regula¢ni odchylky PID regulatoru pro hlaSeni poruchy
PIS q Vyrazeni integraéni slozky PID regulatoru
[Vyzazeni | slozky PID] [PID integral reset]
nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita

LIl O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.

slozka je vyfazena z ¢innosti).

zméné od minimalni zadané hodnoty PID [ZH PID min] (PIP1) do maximalni Zadané hodnoty PID

100

o [Ne] (nO) : PAima améra. Pfi zvySujici se regulaéni odchylce se otacky zvySuji (Napf. regulace hladiny

o [Ano] (YES): Invertovanéa regulacéni odchylka. PFi zvySujici se regulacni odchylce se otacky snizuji
(Napf. regulace hladiny vody v zasobniku - ¢erpadlo ¢erpa vodu ze zasobniku ven)

POL g Minimalni vystupni hodnota PID (1) -500 a7 +500 Hz (2) 0 Hz
[Min vystup PID] [Min PID output] -1000 az +1000 Hz

<«
Maximalni vystupni hodnota PID regulatoru v Hz.

POH g Maximalni vystupni hodnota PID (1) 0 aZ +500 Hz (2) 60 Hz
[Max vystup PID] [Max PID output] 0 az +1000 Hz

<«
Minimalni vystupni hodnota PID regulatoru v Hz.

PAL q Spodni prahova hodnota zpétnovazebniho signalu PID() 100
[Spodni prah ZV PID] [Min fbk alarm]

q Je mozné konfigurovat hladSeni varovani - signal zpétné vazby mimo nastavené meze [! ZV PID] .] (PFA),

pokud je signél skute¢né hodnoty < [Spodni prah ZV PID] (PAL) nebo > [Horni prah ZV PID] (PAH)

PAH q Horni prahovéa hodnota zpétnovazebniho signélu PID() 1000
[Horni prah ZV PID] [Max fok alarm]
q Je mozné konfigurovat hladSeni varovani - signal zpétné vazby mimo nastavené meze [! ZV PID] .] (PFA),

pokud je signél skute¢né hodnoty < [Spodni prah ZV PID] (PAL) nebo > [Horni prah ZV PID] (PAH)

0az65535(2) 100

[Ne] (nO)

Pokud je Groven zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.0, funkce neni aktivni.
Pokud je troveri zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.1, funkce je aktivni (integracni

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)

(2) Pokud se nepouziva graficky terminal jsou hodnoty vétsi, nez 9999 zobrazeny s desetinnou teckou za tisici - napriklad 15.65

znamena 15650.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nézev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Pld- N Sub-menu PID regulator (pokragovani
[PID REGULATOR] [PID REGULATOR]
FPI q Konfigurace vstupu pro prediktivni zadavani otacek PID [Ne] (nO)
[Konfig.: n vstupu PID] [Speed ref. ass.]
nO o [Ne] [No] (nO): vstup nepfifazen, funkce neni aktivni.
All o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup
Al2 o [Al2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup
Al3 o [AI3] [AI3] (AlI3): Analogovy vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V typu VW3A3202
Al4 o [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup, je-li pouZzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V typu VW3A3202
LCC o [Terminal] [HMI] (LCC): Graficky obsluzny terminal
Mdb o [Modbus] [Modbus] (Mdb): Modbus, integrovany ve frevenénim ménici.
CAn o [CANopen] [CANopen] (CAn): CANopen, integrovany ve frevenénim ménici.
nEt o [Kom.deska] [Com. card] (nEt): Komunikaéni deska, vloZzena do frekvenéniho ménice
aPP O [PLC deska] [Prog. card] (APP): Deska PLC, vloZzena do frekvenéniho ménice
PI o [Frekvence] [RP] (Pl): Frekvenéni vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
typu VW3A3202
PG o [Enkodér] [Encoder] (PG): Vstup pro enkodér, je-li pouzito pfisluSenstvi -deska pro pfipojeni enkodéru
PSr q Koeficient pfizpuasobeni pro prediktivni vstup 1 az 100 % 100 %
zadané hodnoty otaéek PID [Koef. n vstupu PID] [Speed input %] (1)
q Parametr neni pfistupny, neni-li vstup pro prediktivni zadavani ota¢ek konfigurovan:
[Konfig.: n vstupu PID] (FPI) = [Ne] (nO)
PAU q Konfigurace prepinani automaticky/ruéné [Ne] (nO)
[Konfig.:auto/ru€né] [Auto/manual assign.]
nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
LIl O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1
6 [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Pokud je uroveri zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.0, je aktivni PID reguléator.
Pokud je Groven zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.1, je aktivni ruéni zadavani
z&dané hodnoty otacek.
PIM q Konfigurace vstupu pro ruéni zadavani otacek [Ne] (nO)
[Konfig.: ru€né PID] [Speed ref. ass.]
nO o [Ne] [No] (nO): vstup nepfifazen, funkce neni aktivni.
All o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup
Al2 o [Al2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup
Al3 o [AI3] [AIZ] (AI3): Analogovy vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni VIV typu VW 3A3202
Al4 o [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup, je-li pouZzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V typu VW3A3202
PI o [Frekvence] [RP] (Pl): Frekvenéni vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
typu VW3A3202.
PG o [Enkodér] [Encoder] (PG): Vstup pro enkodér, je-li pouzito pfisluSenstvi -deska pro pfipojeni enkodéru
tLS qgOmezeni doby provozu na nizkych otackach() 0az999.9s 0s
[Doba chodu na LSP] [Low speed time out]
q Maximalni doba provozu na nizkych otackach [Nizké otacky] (LSP), viz strana 40.
po uplynuti nastavené doby provozu na LSP se motor automaticky zastavi. Je-li méni¢ trvale odblokovan,
motor se opét rozbéhne po zvySeni Zadané hodnoty frekvence nad hodnotu nizkych otaéek (LSP)
Upozornéni: je-li nastavena nulova hodnota — bez omezeni doby provozu.

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)
(2) Pokud se nepouziva graficky terminal jsou hodnoty vétsi, nez 9999 zobrazeny s desetinnou teckou za tisici - napriklad 15.65

znamena 15650.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Pld- N Sub-menu PID regulator (pokragovani
[PID REGULATOR] [PID REGULATOR]
rSL q Prahovéa hodnota pro obnoveni provozu PID 0.0 aZ 100.0 0

[Prah:obnoveni provozu PID] [PID wake up tresh.]

Pokud je sou¢asné s funkci PID regulator aktivni funkce omezeni doby provozu na nizkych otackach,maze
dochézet k opakujicimu se cyklu rozbéhu, chodu na LSP a zastaveni.

Funkce slouzi pro nastaveni prahové hodnoty regulacni odchylky pro obnoveni provozu frekvenéniho
ménic¢e po zastaveni, které nastalo po uplynuti nastavené doby provozu na nizkych otackéach.

Funkce neni aktivni, je-li tLS = 0 (bez omezeni doby provozu na LSP) nebo rSL = 0.

UPOZORNENI
NEOCEKAVANA CINNOST ZARIZENI
Zabezpecte, aby ne¢ekany rozbéh motoru nebyl nebezpeény.
Nerespektovani tohoto upozornéni muize zplsobit vazny Graz!

Prl- N Sub-menu PID regulator (pokracovani)
[PID REGULATOR] [PID REGULATOR]

Sub-menu je pfistupné, je-li aktivovana funkce PID regulator (Je konfigurovan analogovy vstup pro ZV PID

Pr2 q Konfigurace funkce 2 predvolené 2édapé hodnoty [Ne] (nO)
regulované veli¢iny PID [2 pfedvolené ZH PID] [2 preset PID ref.]

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 o [LI1] (LI1): Logicky vstup LI1

- o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Pra q Konfigurace funkce 4 predvolené 2édqné hodnoty [Ne] (nO)
regulované veli¢iny PID [4 pfedvolené ZH PID] [4 preset PID ref.]

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 O [LI1] [LI1] (LI1): Logicky vstup LI1

o [..][..](..): Viz podminky nastaveni na strané 112. 5
Pro konfiguraci funkce je potfebné nejprve konfigurovat [2 pfedvolené ZH PID] (Pr2)

rP2 g Predvolena zadana hodnota regulované veliéiny 2 (1) 300
[2.pfedvolena ZH PID] [Preset ref PID 2]

q Druha piedvolena Zadana hodnota regulované veliciny PID regulatoru.

Parametr je pfistupny, je-li aktivni funkce[2 predvolene ZH PID] (Pr2)

Rozsah nastaveni od [ZH PID min] (PIP1) do [ZH PID max] (PIP2). (2)

rP3 q Predvolend zddana hodnota regulované veli¢iny 3 (1) 600

[3.pfedvolena ZH PID] [Preset ref PID 3]

q Treti predvolena Zadana hodnota regulované veli¢iny PID regulatoru.

Parametr je pfistupny, je-li aktivni funkce[4 predvolene ZH PID] (Pr4)

Rozsah nastaveni od [ZH PID min] (PIP1) do [ZH PID max] (PIP2). (2)

rP4 q Predvolend zddana hodnota regulované veli¢iny 4 (1) 900

[4.pfedvolena ZH PID] [Preset ref PID 4]

q Ctvrta predvolena zadana hodnota regulované veliginy PID regulatoru.
Parametr je pfistupny, je-li aktivni funkce[4 predvolené ZH PID] (Pr4)
Rozsah nastaveni od [ZH PID min] (PIP1) do [ZH PID max] (PIP2). (2)

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)
(2) Pokud se nepouziva graficky terminal jsou hodnoty vétsi, nez 9999 zobrazeny s desetinnou teckou za tisici - napriklad 15.65
znamena 15650.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Momentova regulace

Z&danéa hodnota

otacek Otacky
- Regulace otacek -
B Omezeni .
Zadana I momentu/ ——-- (@
hodnota proudu —
momentu — . Morlnent /|/
 p|[Znaménko ZH M| [Koeficient ZH M] [RampaZHM] | |_g |
(tsd) (trt) (trP) = I
|
|

f
|
S &
LI LI
1 ato TunKce slouzl pro prepinani rezimu regulace otacek a rezimu regulace momentu.
V rezimu regulace momentu se mohou otacky ménit dle zatizeni motoru v konfigurovatelném otackovém pasmu. Pokud otacky
poklesnou na dolni mez tohoto pasma, frekvenéni méni¢ automaticky pfepne do rezimu regulace otac¢ek a tyto otacky udrzuje.
Moment tedy jiz neodpovida zadané hodnoté. Mohou nastat dvé situace:
Pokud se moment zatéZze zméni zpét na pfipustnou Urovern, frekvenéni méni¢ opét prejde k regulaci momentu.
Pokud se moment zatéZe nezmeéni zpét na pfipustnou Uroven v dobg, dané ¢asovanim funkce omezeni doby provozu v otac¢kovém
rezimu, frekvenéni méni¢ hlasi varovani nebo poruchu.

n UPOZORNENI

NEOCEKAVANA CINNOST ZARIZENI
Zabezpecte, aby ne¢ekané zmeény otac¢ek motoru nemohly byt nebezpecné.
Nerespektovani tohoto upozornéni mize zplsobit vazny Graz!

Mament

Momentové
omezeni

Z&danéa hodnota
momentu B

9]

Otackové
pasmo

D

Z&dana Otagky
hodnota otaéek

- AB aCD: Hranice pasma regulace momentu

- BC: pasmo regulace momentu

- E:ldealni pracovni bod

Zadanou hodnotu momentu Ize zadavat prostfednictvim analogového vstupu a znaménko prostrednictvim logického vstupu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

Pld-

tSS

nO
LI1

trl

nO
All
Al2
Al3
Al4
LCC
Mdb
CAn
nEt
aPP
Pl

PG
tSd

nO
LI1

PSr

trP

tSt

SPd

YES
SPn

SPt

q

N Sub-menu momve,ntov(e fizeni
[MOMENTOVE RIZENI] [TORQUE CONTROL]

Sub-menu je pfistupné, je-li [Typ fizeni] (Ctt) = vektorové fizeni proudové [SVC I] (CUC) nebo vektorové
fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC).
UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz strana 118)

q Konfigurace pfepinani rezimu regulace otaéek a momentu [Ne] (nO)
[PFepinani otacky/moment] [Trg/spd switching]

O [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Pokud je uroveri zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.0, je aktivni otackova regulace.
Pokud je Groven zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.1, je aktivni momentova
regulace.

q Konfigurace zdroje zddané hodnoty momentu [Ne] (nO)

[Vstup ZH M] [Torque ref. chanel]

o [Ne] [No] (nO): vstup nepfifazen, funkce neni aktivni.

o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup

o [Al2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup

o [AI3] [AI3] (AlI3): Analogovy vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsSifeni V/V typu VW3A3202
o [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup, je-li pouZzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V typu VW3A3202
o [Terminal] [HMI] (LCC): Graficky obsluzny terminal

o [Modbus] [Modbus] (Mdb): Modbus, integrovany ve frevenénim ménigéi.

o [CANopen] [CANopen] (CAn): CANopen, integrovany ve frevenénim ménici.

o [Kom.deska] [Com. card] (nEt): Komunikaéni deska, vloZzena do frekvenéniho ménice

O [PLC deska] [Prog. card] (APP): Deska PLC, vloZena do frekvenéniho ménice

o [Frekvence] [RP] (PIl): Frekvenéni vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V

typu VW3A3202

o [Enkodér] [Encoder] (PG): Vstup pro enkodér, je-li pouzito pfisluSenstvi -deska pro pfipojeni enkodéru

g Konfigurace pfepinani znaménka zadané hodnoty momentu [Ne] (nO)
[PFepinani znaménka ZH M] [Trque ref. sign]

O [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Pokud je Groven zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.0,znaménko zadané hodnoty
nezménéno. Pokud je trover zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.1, inverze
znaménkazadané hodnoty.

q Koeficient zadané hodnoty momentu 1 aZ 1000 % 100 %

[Koeficient ZH M] [Torque ratio]

Koeficient se vztahuje k [Zadana hodnota momentul] (tr1)
g Rampa zadané hodnoty momentu 0az99.99s 3s
[Rampa ZH M] [Torque ratio]

Doba néarustu a poklesu Zadané hodnoty od 0 do 100 % jmenovitého momentu a naopak.
q Typ zastaveni v rezimu momentového Fizeni [Otagky] (SPd)
[Typ zastaveni M] [Torque control stop]

O [Otacky] [Speed] (SPd): Zastaveni v rezimu regulace otaéek. Typ zastaveni odkovida konfiguraci
parametru typ zastaveni, viz strana 128.
o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem.
O [Spin][Spin] (SPn): Dobéh s nulovym momentem, ale zachovanim syceni motoru. Tento rezim
je mozny pouze v rezimu vektorového fizeni se zpétnou vazbou [FVC] (FUC).
q Doba syceni motoru po dobéhu s nulovym momentem 0 az 3600 s 1s

[Doba spin M] [Spin time]

Parametr je pfistupny, je-li [Typ zastaveni M] (tSt) = [Spin] (SPn)
Doba trvani syceni motoru od povelu pro zastaveni po dobéhu s nulovym momentem. V této dobé
probéhne opétny rozbéh bez zpozdéni.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Pid- N Sub-menu momentoveé Fizeni (pokradovani)
[MOMENTOVE RIZENI] [TORQUE CONTROL]
dbP q Kladna hranice pasma regulace momentu 10 Hz

[+ hranice pasma M] [Positive deadband]

q Hodnota se algebraicky se¢te s Zadanou hodnotou otacek.
Pfiklad pro dbP = 10:
Pokud je zddan& hodnota + 50 Hz: +50 + 10 = 60
Pokud je zadana hodnota - 50 Hz: - 50 + 10 = - 40
Rozsah nastaveni 0 aZ dvojnasobek hodnoty parametru [Maximalni frekvence] (tFr)
dbn q Zapornd hranice pasma regulace momentu 10 Hz

[- hranice pasma M] [Negative deadband]

Hodnota se algebraicky odeéte od zadané hodnoty otacek.
Pfiklad pro dbn = 10:
Pokud je zadanéa hodnota + 50 Hz: +50 - 10 = 40
Pokud je zadanéa hodnota - 50 Hz: - 50 - 10 = - 60
Rozsah nastaveni 0 az dvojnasobek hodnoty parametru [Maximalni frekvence] (tFr)
trO g Doba omezeni provozu v otdékovém rezimu, 0 a2 999.99 s 60 s

[Omezeni n rezimul] [Torque ctrl time out]

Doba provozu mimo hranice pasma regulace momentu. Po uplynuti doby je hlaSeno varovani nebo
porucha.

tOb q Konfigurace chovani frekvenéniho méniée po uplynuti [Varovani] (AlrM)
doby omezeni provozu v otdc¢kovém rezimu
[Typ hlaSeni] [Torg. ctrl fault mgt]

ALrM o [Varovani] [Alarm] (ALrM): HI&Seni varovani.
FLt O [Porucha] [Fault] (FLt): HI&Seni poruchy [!! Moment time-out] (SrF)

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Omezeni momentu

K dispozici jsou dva zplUsoby zadavani omezeni momentu:

Prostfednictvim zadani hodnoty parametru momentové omezeni

Prostfednictvim vstupu, konfigurovaného pro zadavani omezeni momentu (Analogovy vstup, frekvenéni vstup nebo enkodér)
Pokud jsou v &innosti oba zpusoby sou¢asné, plati mensi hodnota z obou. Oba zplsoby omezeni momentu Ize ovladat a prepinat
prostfednictvim logickych vstupu, konfigurovanych pro pfislusnou funkci nebo prostfednictvim komunikaéni sbérnice.

[Konf. omezeni momentu] (tLA)

|
|
[Omezeni M- ) I
motor] (tLIM) Momentové [Ves] I
omezeni [YES) i
— mldané §
hodnotou A K|
parametru [L] !\\
——— = omezeni o—0
[Omezeni M- momentu ,-/T'/ /Iﬂ,
generéator] (tLIG) [ o

\__.l
Ll (ni)
Hodnota
momentového
omezeni
Konf.analog.omez.M] (tLC -
[ 9 1(LC) Vybér mensi
| hodnoty z obou — >
I
I
Momentové ["es] I
omezeni (YES) I (Al
prostfednictvim - A
[ALT (AL analogového S -{._ " .
_———— 1 vstupu, [Ln P e O
[Enkoder] (PG) | frekvenéniho | 1 =9
[Frekvence] (P1) | vstupu nebo T | . A=
enkodéru | F |
I Mol |
0 no) |
LI I
I
I
I
I
[Aktivace analog.omez. M] (tAA)
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
tOL- n Sub-menu momentové Fizeni
[MOMENTOVE RIZENI] [TORQUE CONTROL]
Sub-menu neni pfistupné, je-li [Typ fizeni] (Ctt) = [U/F 2 body] (UF2) nebo [U/F 5 bodt] (UF5)
tLA q Konfigurace funkce omezeni momentu [Ne] (nO)
[Konf. omezeni momentu] [Torque limit activ.]
noO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita.
YES o [Ano] [Yes] (YES): Funkce je aktivni trvale.
L1 O [LI1] (LI1): Ovladéani funkce logickym vstupem.
o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Pokud je Groven zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.0, momentové omezeni neni
aktivni. Pokud je Groven zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.1, momentové omezeni
je aktivni.
tLIM g Momentové omezeni v motorickém kvadrantu(1) 0az300% 100 %
[Omezeni M-motor] [Motoring torque limit]
q Parametr neni pfistupny, je-li [Konf. omezeni momentu] (tLA) = [Ne] (nO).
Momentové omezeni v motorickém kvadrantu ¢innosti pohonu v % z jmenovité hodnoty momentu.
tLIG g Momentové omezeni v generatorickém kvadrantu(1) 0az300% 100 %
[Omezeni M-generator] [Gen. torque limit]
q Parametr neni pfistupny, je-li [Konf. omezeni momentu] (tLA) = [Ne] (nO).
Momentové omezeni v generatorickém kvadrantu €innosti pohonu v % z jmenovité hodnoty momentu.
tAA q Volba analogového zdroje momentového omezeni [Ne] (nO)
[Analog. zdroj omez. M] [Torque ref. chanel]
nO o [Ne] [No] (nO): Vstup nepfifazen, funkce neni aktivni.
All o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup
Al2 o [Al2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup
Al3 o [AI3] [AI3] (AI3): Analogovy vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V typu VW3A3202
Al4 o [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup, je-li pouZzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V typu VW3A3202
PI o [Frekvence] [RP] (Pl): Frekvenéni vstup, je-li pouzito pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
typu VW3A3202
PG o [Enkodér] [Encoder] (PG): Vstup pro enkodér, je-li pouzito pfisluSenstvi -deska pro pfipojeni enkodéru
Pokud je zvolen pfislusny vstup, v rozsahu zmény vstupniho signalu od 0 do 100 % se méni momentové
omezeni se v rozsahu od 0 do 300 %. Nafiklad:
- 12 mA pro analogovy vstup 4 az 20 mA zpUsobi momentové omezeni 150% jmenovitého momentu.
- 2.5V pro analogovy vstup 0 az 10 V zpusobi momentové omezeni 75 % jmenovitého momentu.
tLC q Konfigurace analogového kanalu momentového omezeni [Ano] (YES)
[Konf.analog.omez.M] [Analog limit act]
Parametr neni pfistupny, je-li nastaveno[Analog. zdroj omez. M] (tAA) = [Ne] (nO)
YES o [Ano] [Yes] (YES): Funkce je aktivni. Zdroj analogového signalu momentového omezeni zalezi na
nastaveni funkce [Analog. zdroj omez. M] (tAA)
LI1 O [LI1] (LI1): Aktivace logickym vstupem LI1
o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Pokud je Groven zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.0:
Momentové omezeni je dano nastavenim parametrt [Omezeni M-motor] (tLIM) nebo
[Omezeni M-generéator] (tLIG), pokud je nastaveni [Konf. omezeni momentu] (tLA ) jiné, nez [Ne] (nO)
Bez momentového omezeni pro [Konf. omezeni momentu] (tLA) = [Ne] (nO)
Pokud je troveri zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.1:
Momentové omezeni zavisi na hodnoté signalu vstupu, zvoleného prostfednictvim funkce
[Analog. zdroj omez. M] (nO)
Poznamka: Pokud jsou aktivni oba kanaly momentového omezeni souasné, plati niz§i hodnota z obou

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
CLI- N Sub-menu proudové omezeni 2
[PROUDOVE OMEZENI 2] [2nd CURRENT LIMIT]
LC2 q Konfigurace funkce omezeni proudu 2 [Ne] (nO)
[Konf.proud.omezeni 2] [Torque limit activ.]
nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita

L1 o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.

Pokud je Groven zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.0, je aktivni hodnota
[Proudové omezeni] (CL1). Pokud je droveri zvoleného logického vstupu nebo bitu Fidiciho slova log.1,
je aktivni. hodnota [Proudové omezeni 2] (CL2).

CL2 n Omezeni proudu 2 (1) 0az 1.65 In (2) 1.51n (2)

[Proudové omezeni 2] [I Limit 2 value]

q Pokud je spinaci frekvence nastavena na hodnotu mensi, nez 2 kHz je rozsah nastaveni

omezeni proudu limitovan hodnotou 1.36 In.

Poznamka: Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni mensi, nez 0.25 In, se mize frekvenéni méni¢
zablokovat pfi hlaSeni poruchy vypadek vystupni faze [Output Phase Loss] (OPF), pokud je hlaSeni
této poruchy povoleno, viz strana 201. Nastaveni hodnoty omezeni proudu nizsi, nez je hodnota proudu
motoru bez zatizeni neméa vyznam.

CL1 n Omezeni proudu(1) 0 aZ 1.65 In (2) 1.51n (2)

[Proudové omezeni] [Current Limitation]

q Slouzi pro nastaveni omezeni proudu motoru.

Pokud je spinaci frekvence nastavena na hodnotu mensi, nez 2 kHz je rozsah nastaveni

omezeni proudu limitovan hodnotou 1.36 In.

Poznamka: Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni mensi, nez 0.25 In, se mize frekvenéni méni¢
zablokovat pfi hlaSeni poruchy vypadek vystupni faze [Vypadek vystupni faze] (OPF), pokud je hlaSeni
této poruchy povoleno, viz strana 201. Nastaveni hodnoty omezeni proudu nizsi, nez je hodnota proudu
motoru bez zatizeni nema vyznam.

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)
(2) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho

ménice.
q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Ovladani sitového stykace

Priklad zapojeni : POZNAMKA : Tlagitko "CHOD" je funkéni, je-li uvolnéna
hlavice nouzového zastaveni

Tlagitko
nouzového
zastaveni 4
Sit Chod
S E-2 K11
K10
k\ \L\ \1\ K11
KM
I—Q—D—{.‘:
i L1 L2 L3 |
| ATV 71 |
i_ U v W E Lim P24 _'_I‘n LCRe |
Smér otaceni T T
motoru K11 K10
—-i -
| ov ) 22y |
| EXTERNI ZDROJ 24 V |
Napéjeni musi byt provedeno z externiho zdroje 24 V.
UPOZORNENI

Tato funkce muiiZze byt pouzita pouze v aplikaci s nizkou €etnosti opakujicich se zapnuti a vypnuti s prodlevou mezi nimi
minimélné 60 s. (Pfi ¢astém zapinani a vypinani dochazi k rychlejSimu starnuti elektrolytickych kondenzatorti v ss meziobvodu
frekvenéniho ménice. Kratké prodlevy mezi jednotlivymi cykly s vysokou €etnosti operaci mohou vést k pretizeni nabijeciho
obvodu kondenzéatora a nasledné jeho zni€eni.)

Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poSkozeni zafizeni!

Poznamka: v tomto zapojeni spina sitovy styka¢ pfi kazdém povelu pro chod.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
LLC- n Sub-menu ovladani sitového stykace
[OVLADANI SIT. STYKACE] [LINE CONTACTOR COMMAND]
LLC q Konfigurace ovladani sitového stykace [Ne] (nO)
[Konf.ovladani sit’ stykace] [Line contactor ass.]
no o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita.
LO1 o [LO1] (LO1): Ovladanilogickym vystupem 1
- az
LO4 O [LO4] (LO4): Ovladanilogickym vystupem 4. (Dle toho, zda jsou-li pouZity 1 nebo 2 rozSifovaci
- desky VIV, Ize konfigurovat logické vyslupy LO1 az LO3 nebo LO1 az LO4)
R2 o [R2] (R2): Ovladéani prostrfednictvim R2
- az
R4 O [R4] (R4): Ovladéni prostfednictvim R4. (Dle toho, zda jsou-li pouzity 1 nebo 2 rozSifovaci
desky VIV, Ize konfigurovat relé R2 az R3 nebo R2 az R4)
LLC q Konfigurace funkce blokovani/chod frekvenéniho ménice [Ne] (nO)
[Konf.ovladani sit stykace] [Torque limit activ.]
nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita

L11 o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Frekvenéni méni¢ je zablokovan, je-li Grover zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.O0.
LCt q Sledovani stavu sitového stykace 5a7999s 5s

[Sledovani sit' stykace] [Mains V time out]

Funkce umozriuje sledovat, zda sitovy styka¢ sepne v nastavené dobé. Pokud neni v nastavené dobé
na vykonoveé ¢asti frekvenéniho ménice sitové napéti dojde k jeho zablokovani a hlaSeni poruchy
[!!Sitovy stykac] (LCF).
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplikacni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Ovladani vystupniho stykaée

Tuto funkci Ize pouzit k ovladani stykace mezi frekvenénim méni€¢em a motorem. Stykac je frekvenénim méni€em ovladan automaticky,
vzaislosti na povelu pro chod. Styka¢ je rozepnut az po zastaveni motoru v okamziku, kdy nete¢e motorem proud.

UPOZORNENI

Pokud je aktivovana funkce brzdéni ss proudem, nebude po dobrzdni motoru pfreruSena, protoZze motorem stale teée proud.
Nerespektovani tohoto upozornéni mize vést k poSkozeni zafizeni.

Zpétna vazba vystupniho stykace

Pokud neni zadan povel chod, logicky vstup konfigurovany pro funkci zpétna vazba vystupniho stykace [ZV vyst. stykace] (rCA), musi
byt ve stavu log.1 a b&éhem provozu ve stavu log. 0. Pokud styka¢ nesepne (LIx ma stale log. 1), dojde k zablokovani frekvenéniho
ménic¢e a hlaSeni poruchy [Vyst. styka¢ nezapnul] (FCF1). Pro zpozdéni poruchového hlaseni (FCF1) pfi povelu pro chod Ize vyuZzit
parametr [Zpozdéni pfi zapnuti] (dbS). Pokud styka¢ nerozepne (LIx mé stale log. 0), dojde k zablokovani frekvenéniho ménice a
hlaSeni poruchy [Vyst. styka¢ nevypnul] (FCF2). Pro zpozdéni poruchového hlaSeni (FCF2) pfi povelu pro zastaveni Ize vyuzit parametr
[Zpozdéni pfi vypnuti] (dAS).

POZNAMKA:
Poruchu [Vyst. styka¢ nezapnul] (FCF1), Ize resetovat zménou logické urovné logického vstupu pro chod ze stavu 1 do stavu 0.
(0® 1® 0 ve 3-vodic¢ovém ovladani)

|

[ Povel pro ovladani Zpétna vazba

| ATV T vystupniho stykace

| Jdoov W 0 LOw'Fe =24 Lim

[ MO _— ™ o~ ~ =
4.9 K20 KMZ

0 AN

K20

— Hn2
M

3 M

Funkce [Konf.vystupni styka¢] (OCC) a funkce [ZV vyst. stykace] (rCA) Ize obé pouzit sou¢asné nebo pouze jednu z nich.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

OCC-

OCC

nO
LO1

LO4
R2
R4

rCA

nO
L11

dbS

dAS

n Sub-menu ovladani vystupniho stykace

[OVLADANi VYST. STYKACE] [OUTPUT CONTACTOR CMD]
q Konfigurace ovladani vystupniho stykaée [Ne] (nO)
[Konf.vystupni stykac] [Out. contactor ass.]

o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouZzita.
o [LO1] (LO1): Ovladanilogickym vystupem 1
az
O [LO4] (LO4): Ovladanilogickym vystupem 4. (Dle toho, zda jsou-li pouzity 1 nebo 2 rozSifovaci
desky VIV, Ize konfigurovat logické vyslupy LO1 az LO3 nebo LO1 az LO4)
0O [R2] (R2): Ovladani prostfednictvim R2
az
O [R4] (R4): Ovladani prostfednictvim R4. (Dle toho, zda jsou-li pouZzity 1 nebo 2 rozSifovaci
desky VIV, Ize konfigurovat relé R2 az R3 nebo R2 az R4)
q Zpétna vazba vystupniho stykace [Ne] (nO)
[ZV vyst. stykacge] [Output ontact. fdbk]

o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Je-li aroven zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova log.0 - styka¢ zapnut, je-li log. 1 - styka¢
vypnut.

q Nastaveni doby zpozdéni poruchového 0.05a%60s 0.15|s

hlaSeni pA zapnuti stykace[ZpoZdéni pfi zapnuti] [Time to motor run]

Casové zpozdéni pro:
rozb&h motoru po povelu pro chod
hlaSeni poruchy [!'Vyst. styka¢ zapnut] (FCF1), pokud je konfigurovan vstup pro pomocny kontakt.
Parametr je pfistupny, je.li aktivni funkce [Konf.vystupni styka¢] (OCF) nebo [ZV vyst. stykace] (rCA).
Nastavena doba zpozdéni poruchového hlaSeni musi byt delSi, nez zapinaci doba stykace.
q Nastaveni doby zpozdéni poruchového 0a75.00s 0.10s

hlaSeni pA vypnuti stykace [Zpozdéni pfi vypnuti] [Time to open cont.]

Casové zpozdéni pro hlaSeni poruchy [Vyst. stykad nevypnul] (FCF2).

Parametr je pfistupny, je.li aktivni funkce [ZV vyst. stykace] (rCA).

Nastavena doba zpozdéni poruchového hlaSeni musi byt delSi, nez vypinaci doba stykace. Pokud je
nastavena nulova doba, poruchovy stav neni vyhodnocovan.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Polohovani pomoci €idel nebo koncovych spinact

Funkce slouzi pro realizaci polohovéani s vyuzitim ¢idel nebo koncovych spinacu propojenych s logickymi vstupy nebo prostfednictvim

Zpomaleni
Zastaveni v poloze

Chod vpred

Chod vzad

[Zpomaleni vpred] (dAF)

[Stop vpred] (SAF)

Otagky

A
[Nizké otacky] (LSP) / \
0 \

K dispozici jsou dva rezimy - rezim zpomaleni a rezim stop.
Funkce je stejna v obou smérech otaceni.

N

Priklad: Zpomaleni pfi chodu vpied

- Zpomalovani je zahajeno se vzestupnou hranou signélu (zména z log. 0 do 1) na logickém vstupu nebo zménou logické Urovné
bitu, konfigurovanych pro funkci [Zpomaleni vpred] (dAF) pfi chodu vpred. Povel pro zpomaleni je uloZzen do paméti EEPROM a i pfi
vypadku napajeni je mozné otaceni vpred jen otd¢kama LSP. Otac¢eni na opa¢nou stranu je mozné v celém otackovém rozsahu. Povel
zpomaleni vpred se resetuje pfi sestupné hrané signalu na logickém vstupu nebo zménou logické trovné bitu, konfigurovanych pro
funkci [Zpomaleni vpred] (dAF) pfi chodu vzad.

- Aktivaci této funce je mozné ovladat logickym vstupem nebo bitem Fidiciho slova, konfigurovanych pro tuto funkci.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Priklad : Polohovani pomoci koncovych spinacu

Stop vzad Zpomaleni vzad Zpomaleni vpfed Stop vpred

vzad Vpred |
——— —-

Cinnost s kratkymi vaékami
Pokud je frekvenéni méni¢ uveden do provozu poprve nebo po navratu do tovarniho nastaveni je nutné tuto funkci inicializovat mimo

zpomalovaci a zastavovaci oblast.
‘\j
[Zastavovaci oblast vpfed

Zastaveni vpred §

Cinnost s dlouhymi vaékami
V tomto pfipadé neni omezeni, to znamena ,ze funkce je aktivni po celé draze.

Zpomalovaci oblast vpred

Zpomaleni vpred

Zpomalovaci oblast vpred

Zpomaleni vpred &gg%ggg%%géggg%g

Zastavovaci oblast vpred

Zastaveni vpred N

180

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

[1.7 APLIKACNI FUNKCE] (FUn-)

[1.7 APPLICATION FUNCT ]

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

LPO-

SAF

nO
LI1

C101

Cdoo

SAr

dAF

dAr

CLS

nO
LI1

PAS

rMP
FSt
YES

dSF

Std

OPt

n Sub-menu polohovani pomoci €idel nebo koncovych spina€u

[REZIM POLOHOVANi] [POSITIONING BY SENSORS]

UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz strana 118)

q Konfigurace funkce zastaveni ve sméru vpred [Ne] (nO)

[Stop vpfed] [Stop FW limit sw.]

o [Ne] (nO): funkce neni aktivni

o [LI1] (LI1) aZ [LI6] (LI6)

O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
typové oznaceni VW 3A3201

O [LI111] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vlozZzeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
typové oznaceni VW 3A3202

O [C101] (C101) az [C115] (C115): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky Modbus
O [C201] (C201) az [C215] (C215): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky CANopen
v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10)

O [C301] (C301) az [C315] (C315): Pfi pouziti pfisluSenstvi - rozSifovaci komunika¢ni desky v profilu
zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10)

O [C401] (C401) aZ [C415] (C415): Pfi pouziti pfisluSenstvi - rozSifovaci deska s PLC v profilu

zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10)

O [CDO0Q] (C00) az [CD13] (Cd13): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (IO) Ize
prepnout také prostfednictvim odpovidajiciho logického vstupu

O [CD14] (Cd14) a[CD15] (Cd15): v profilu zadavani [Profil zadavéani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (IO) Ize
pfepnout pouze bez logického vstupu

Funkce stop vpred je aktivovana prechodem logického vstupu nebo bitu Fidiciho slova z log. 0 do log.1.

q Konfigurace funkce zastaveni ve sméru vzad [Ne] (nO)

[Stop vzad] [Stop RV limit sw.]

MozZnosti konfigurace jsou stejné jako pro funkci [Stop vpred] (SAF), uvedené vyse.
Funkce stop vzad je aktivovana pfechodem logického vstupu nebo bitu Fidiciho slova z log. 0 do log.1.

q Konfigurace funkce zpomaleni ve sméru vpred [Ne] (nO)

[Zpomaleni vpFed] [Slowdown forward]

MozZnosti konfigurace jsou stejné jako pro funkci [Stop vpred] (SAF), uvedené vyse.
Funkce zpomaleni vpred je aktivovana pfechodem logického vstupu nebo bitu Fidiciho slova z log. 0 do 1.

q Konfigurace funkce zpomaleni ve sméru vzad [Ne] (nO)

[Zpomaleni vzad] [Slowdown reverse]

MozZnosti konfigurace jsou stejné jako pro funkci [Stop vpred] (SAF), uvedené vyse.
Funkce zpomaleni vzad je aktivovana pfechodem logického vstupu nebo bitu Fidiciho slova z log. 0 do 1.

q Konfigurace funkce vypnuti rezimu polohovani [Ne] (nO)

[Vypnuti polohovani] [Disable limit sw]

Funkce je pristupna, je-li konfigurovan alespon jeden polohovaci snimagc.
O [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.

Uvedeni zvoleného logického vstupu nebo bitu fidiciho slova do stavu log.1, deaktivuje funkci polohovani.
Je-li v této dobé pohon zpomalen na otacky LSP nebo zastaven z diivodu polohovani, dojde k rozbéhu
na aktuélni zadanou hodnotu otacek.

q Konfigurace zpasobu zastaveni v rezimu polohovani - [Po rampég] (nO)

typ zastaveni [Typ zastaveni] [Stop type]

Funkce je pristupna, je-li konfigurovan alesporn jeden polohovaci snimagc.

O [Po rampé] [Ramp stop] (rMP): Se sledovanim dobéhové rampy

o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni

o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni s volnym dobéhem motoru

q Konfigurace zpusobu zastaveni v rezZimu polohovani- [Standardni] (Std)

typ rampy [Typ rampy] [Deceleration type]

O [Stantardni] [Standard] (Std): Se sledovanim platné dobéhové rampy. PouZije se nastaveni rampy
[Doba dobéhu] (dEC) nebo [Doba dobéhu 2] (dE2) dle toho, ktera je aktualné platna.

O [Optimalizovany] [Optimalized] (OPt): S optimalizaci dobéhové rampy. Doba dobéhu se spocita dle
aktualnich otacek motoru v okamziku aktivace snimace pro zpomaleni. Timto zplsobem je mozné
optimalizovat dobu chodu na nizkych otackach.
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Sub-menu pfepinani sad parametrt [PREPINANI SAD PARAMETRU] (MLP-)

Funkce umozZfuje zvolit aZ 15 parametrd ze sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-), viz strana 50. Tyto parametry tvofi zakladni sadu, pro

prepinat mezi vybranou zakladni sadou parametr( (sada 1) a sadou 2 nebo sadou 1 az 3. Pfepinani je mozné provadét za provozu

motoru.

Zakladni sada (Sada 1) Sada 2 Sada 3
Parametr 1 Parametr 1 Parametr 1
Parametr 2 Parametr 2 Parametr 2
Parametr 3 Parametr 3 Parametr 3
Parametr 4 Parametr 4 Parametr 4
Parametr 5 Parametr 5 Parametr 5
Parametr 6 Parametr 6 Parametr 6
Parametr 7 Parametr 7 Parametr 7
Parametr 8 Parametr 8 Parametr 8
Parametr 9 Parametr 9 Parametr 9
Parametr 10 Parametr 10 Parametr 10
Parametr 11 Parametr 11 Parametr 11
Parametr 12 Parametr 12 Parametr 12
Parametr 13 Parametr 13 Parametr 13
Parametr 14 Parametr 14 Parametr 14
Parametr 15 Parametr 15 Parametr 15

Logicky vstup, konfigurovany pro funkci | O 1 Onebo 1

[Pfepinani 2 sad] (CHA1)

Logicky vstup, konfigurovany pro funkci | 0 0 1

[Pfepinani 3 sad] (CHA2)

Poznamka 1: Vybrané parametry sady 1 aZz 3 nelze po aktivaci této aplikacni funkce dale nastavovat v sub-menu
[1.3 NASTAVENI] (SEt-). VeSkeré zmény nastaveni, provedené v tomto sub-menu budou po vypnuti frekvencniho méni¢e vymazany.
Hodnoty parametrd Ize ménit i za provozu v sub-menu [PREPINANI SAD PARAMETRU] (MLP-).

Poznamka 2: Aplika¢ni funkci pfepinani sad parametrd nelze konfigurovat prostfednictvim integrovaného obsluzného terminalu.
Nastavené hodnoty jednotlivych parametrt Ize ménit prostfednictvim integrovaného obsluzného terminalu pouze tehdy, byla-li tato
aplika¢ni funkce predtim aktivovana pomoci grafického obsluzného terminalu, softvéru Power-Suite nebo po komunikaéni sbérnici.
Pokud funkce konfigurovana nebyla, sub-menu (MLP-), (PS1-), (PS2-) a (PS3-) nejsou prostfednictvim integrovaného terminélu
pFistupna.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

MLP-

CHAl1

nO
LI1

CHA2

nO
LI1

PS1-

N Sub-menu prepinani sad parametrt

[PIVREPiNANi SAD PARAMETRU] [PARAM. SET SWITCHING]
q Konfigurace funkce prepinani 2 sad parametra [Ne] (nO)
[PFepinani 2 sad] [2 Parameter sets]

O [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

6 [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
q Konfigurace funkce prepinani 3 sad parametra [Ne] (nO)
[PFepinani 3 sad] [3 Parameter sets]

O [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

6 [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
q Volba parametrd zékladni sady
[KONFIGURACE SADY] [PARAMETER SELECTION]

Volbu parametrd zékladni sady Ize provést pomoci grafického obsluzného terminalu, pokud
[PFepinani 2 sad] = [Ne]. Volba parametru se provede zatrzenim v okné konfigurace sady, které zahrnuje
v3echny pfistupné parametry sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-). Je moZné zvolit 1 aZ 15 parametr(.
Volba, znazornéna zatrzenim v okénku vedle parametru se provede stiskem naviga¢niho to¢itka
grafického terminalu (ENTER). DalSim stiskem Ize volbu zrusit.

FARAMETER SELECTION

12 SETTINGS

Ramp increment

SO0

q Nastaveni parametrd zékladni sady
[SADA 1] [SET 1]

Funkce je pristupna, pokud byl konfigurovan alespor jeden parametr v okné [KONFIGURACE SADY]
Zménu hodnoty parametru je mozné provést po jeho nalistovani otaenim navigacniho toéitka a jeho
volbé stiskem tocitka v okné nastaveni parametru. Parametry v sub-menu [SADA 1] jsou uspofadany v
takovém poradi, jak byly zvoleny.

ROY Term <000Hz QA | RDY Term +000Hz OA
SET1 Acceleration
Acoeleration - 0.51 s [y
Cizceleration X —
Acceleration 2 ¢ 12585 951 S
Deceleration 2 - 13455
Begn Acc round 1 23s Min=10.1 Max=000.0

Code Quick <= == Cuick

Pomaoci integrovaného termindlu se konfigurace provadi v sub-menu nastaveni.
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
MLP- N Sub-menu prepinédni sad parametru
[PREPINANI SAD PARAMETRU] [PARAM. SET SWITCHING]
PS2- q Nastaveni parametri sady 2

[SADA 2] [SET 2]

Funkce je pristupna, pokud byl konfigurovan alespor jeden parametr v okné [KONFIGURACE SADY]
Postup je stejny jako u [SADA 1] (PS1-)

PS3- q Nastaveni parametri sady 3

[SADA 3] [SET 3]

Funkce je pristupna, pokud byl konfigurovan alespor jeden parametr v okné [KONFIGURACE SADY]
Postup je stejny jako u [SADA 1] (PS1-)

Poznamka: Pfed spusténim motoru se doporuéuje provést kontrolu nastaveni zvolenych parametrd!

Nékteré parametry jsou vzajemné neslucitelné a po pfepnuti mohou byt zakazany. Neslu€itelnost parametrt musi byt
respektovanai mezi jednotlivymi sadami!

otacek (HSP).
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Pfepinani motord nebo konfiguraci frekvenéniho méniée [PREP. MOTORU/KONFIG.] (MMC-)

Frekvenéni méni¢ umozZfiuje pouZiti aZ 3 konfiguraci, které Ize uloZit v sub-menu [1.12 TOVARNI NASTAVENI] (FCS-), viz strana 211.
Aplika¢ni funkce pfepinani motord nebo konfiguraci frekvenéniho méniée umozruje dva rezimy &innosti:

PrizpGsobeni konfigurace a jeji pfepinani pro 2 nebo 3 rizné motory nebo mechanismy

Pfepinani 2 nebo 3 rGznych konfiguraci pro jeden motor (Rezim prepinani motor()
Tyto dva rezimy nelze kombinovat. (Rezim prepinani konfiguraci)

Poznamka: Musi byt dodrZeny nasledujici podminky:

Pfepinani je mozné pouze v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice. (Motor v klidu) Pokud je signal pro pfepnuti aktivovan za
provozu motoru, k jeho realizaci dojde az pfi zastaveni.

V rezimu pfepinani motoru plati dalSi podminky:

- Pri pfepnuti motord musi byt fyzicky prfepnuty také odpovidajici silové a ovladaci svorky pomoci stykacl a relé.

- Zédny z pripojenych motori nesmi mit vykon vétsi, neZ je jmenovity vykon frekvenéniho ménice.

VSechny prepinané konfigurace musi byt vytvofeny, uloZzeny a pouzivany pfi stejné hardvérové konfiguraci frekvenéniho meénice.
Nasledné doplnéni o rozsifovaci nebo komunika¢ni desku zplsobi zablokovani frekvenéniho ménce s poruchovym hlaSenim
['Neznama konfig.] (CFF).

Menu a parametry, které Ize pfepinat v rezimu prepinani motort

[1.3 NASTAVENI] (SEt-)

[1.4 PARAMETRY MOTORU] (drC-)

[1.5 VSTUPY / VYSTUPY] (I-O-)

[1.6 RIZENI] (CtL-)

[1.7 APLIKACNI FUNKCE] (Fun-): s vyjimkou aplikaéni funkce [PREP. MOTORU/KONFIG.] (LPO-), kterd mGze byt pouZita jen jednou.
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] (Flt-): Menu porucha

[1.13 UZIVATELSKE MENU] (USr—): UZivatelské menu

[NAZEV KONFIGURACE] Néazev konfigurace, zadany uzivatelem v sub-menu [1.12 TOVARNI NASTAVENI] (FCS-):

Menu a parametry, které Ize pfepinat v rezimu prepinani konfiguraci

Stejné jako v rezimu prepinani motord mimo parametr( motoru, které jsou pro vSechny konfigurace spole¢né:
- Jmenovity proud

- Proud pro tepelnou ochranu

- Jmenovité napéti

- Jmenovita frekvence

- Jmenovité otacky

- Jmenovity vykon

- IR kompenzace

- Kompenzace skluzu

- Paramery synchronniho motoru

- Typ tepelné ochrany

- Tepelny stav

- Parametry z automatického nastaveni parametrd a parametry, pfistupné v expertnim rezimu
- Typfizeni

Poznamka: Nelze pfepinat zadné dalsi parametry nebo menu!
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Ovladani prepinani motort nebo konfiguraci frekvenéniho meénice

Prepinani se provadi v zavislosti na po¢tu motord nebo prepinanych konfiguraci (2 nebo 3) prostfednictvim jednoho nebo dvou
logickych vstupu. V niZe uvedené tabulce jsou uvedeny mozné kombinace stavu logickych vstupt:

Logicky vstup Logicky vstup Cislo aktivni konfigurace
[2 motory/konfig.] (CnF1) [3 motory/konfig.] (CnF2) nebo aktivniho motoru

0 0 0

1 0 1

Onebo 1 1 2

Schematické znazornéni zapojeni v rezimu prepinani motor:

ATV T1
) LOorR
Jsou-li oba kontakty ol Konfigurace 0 Y
vypnuty, plati Konfigurace 1
konfi .
onfigurace 0 F, EY Konfigurace 1 N LOorR
Konfigurace 2 - LOorR
b L Konfigurace 2 >

M2

Automatické nastaveni parametrd (autotuning) v rezimu pfepinani motord
Automatické nastavené parametrll Ize spustit:

Ruéné pomoci logického vstupu po zméné motoru

Automaticky pokazdé, kdyz je aktivovan novy motor, bezprostfedné po prepnuti. Automatické spousténi je podminéno nastavenim
[Automaticky auto-tuning] (AUt) = [Ano] (YES), viz strana 66.

Tepelny stav motorl v rezimu pfepinani motoru

Frekvenéni méni¢ chrani vSechny tfi motory individuélné. Tepelny stav je vyhodnocovan nepretrzité, i pfi vypnuti frekvenéniho ménice.
Autotuning neni nezbytné provadét pfi kazdém zapnuti frekvenéniho ménice, postaéi jej provést pro kazdy motor jednou.

Konfigurace logickych vystupt pro signalizaci/ovladani stykact

V menu [1.5 VSTUPY/VYSTUPY] (I-O-) Ize pro signalizaci aktualni konfigurace nebo ovladani pfepinani motoru konfigurovat logicky
vystup nebo relé.

Poznamka: Pokud se pfepina i menu [1.5 VSTUPY/VYSTUPY] (I-O-) je potfebné konfigurovat dany vystup ve viech konfiguracich, kde
je to potfebné.
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

MMC-

CHM

nO
YES

CnF1

nO
LI1

C111

CnF2

nO
LI1

C111

N Sub-menu prepinani motord nebo konfiguraci frekvenéniho ménice

[PREP. MOTORU/KONFIG.] [MULTIMOTORS/CONFIG ]

q Volba pfedmétu prepinani [Ne] (nO)

[PFedmét prepinani] [Multimotors]

o [Ne] [No] (nO): Prepinani konfiguraci
o [Ano] [Yes] (YES): Pfepinani motoru

q Konfigurace logického vstupu pro pfepinani 2 konfiguraci [Ne] (nO)

frekvenéniho ménicée nebo motord [2 konfigurace] [2 Configurations]

o [Ne] (nO): Bez prepinani konfiguraci.

o [LI1] (LI1) aZ [L16] (LI6)

O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vioZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni VIV

typové oznaceni VW 3A3201

O [LI111] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vloZzeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V

typové oznaceni VW 3A3202

o [C111] (C101) az [C115] (C115): PFi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky Modbus

O [C211] (C201) az [C215] (C215): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky CANopen
O [C311] (C301) az [C315] (C315): PFi pouziti pFisluSenstvi - rozSifovaci komunikaéni desky

O [C411] (C401) az [C415] (C415): PFi pouziti pFisluSenstvi - rozSifovaci desky s PLC

Funkce slouzi pro konfiguraci logického vstupu pro pfepinani 2 konfiguraci frekvenéniho ménice
nebo 2 motord.

q Konfigurace logického vstupu pro pfepinani 3 konfiguraci [Ne] (nO)

frekvenéniho ménicée nebo motord [3 konfigurace] [3 Configurations]

o [Ne] (nO): Bez prepinani konfiguraci.

o [LI1] (LI1) aZ [L16] (LI6)

O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho ménice vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V

typové oznaceni VW 3A3201

O [LI111] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V

typové oznaceni VW 3A3202

o [C111] (C101) az [C115] (C115): PFi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky Modbus

O [C211] (C201) az [C215] (C215): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky CANopen
O [C311] (C301) az [C315] (C315): PFi pouziti pFisluSenstvi - rozSifovaci komunikaéni desky

O [C411] (C401) az [C415] (C415): PFi pouziti pFisluSenstvi - rozSifovaci desky s PLC

Funkce slouzi pro konfiguraci logického vstupu pro pfepinani 3 konfiguraci frekvenéniho ménice
nebo 3 motord.

tnL-

tuL

nO
LI1

n Sub-menu ovladani automatického nastaveni parametru

prostfednictvim logickeho vstupu
[OVLADANI ATOTUNINGU LI] [AUTO TUNING BY LI]

q Konfigurace logického vstupu pro spusténi autotuningu [Ne] (nO)

[Autotuning konfig.] [Auto-tune assign.]

O [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita

o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

6 [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.

Uvedeni konfigurovaného logického vstupu nebo bitu Fidiciho slova do stavu log.1, aktivuje autotuning.

Poznamka: Aktivace autotuningu zpusobi rozbéh motoru.
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Navijeni

Funkce slouzi pro realizaci navijeni civek vlakna. (Aplikace v textilnim pramyslu)

Pohon voditka Pohon civky

Zacatek funkce

Civka s navijenym
materialem
[ —— i Hlavni hiidel
Prevodo- — I[— Mtavni hride
e o | ]:__1_! I _:_{
[ )
Motor pohonu civky Y T\
B
~ X
Voditko \
Navijeny material A
\ N
E_%—g}; Prevodo- | E?I
vka

Motor pohonu voditka Vacka

Otacky vacky musi sledovat velmi pfesné zadany profil tak, aby kvalita navinu byla stala, navin byl kompaktni a linearni.

Povel chod

LI nebo bit
pro aktivaci
funkce

Otagky motoru e
Zakladni hodnota otacek h
ACC \ T~

Dobéhova rampa dEC

\ i
' Zacatek funkce \ Konec funkce

Bit 15 slova LRS1
(Funkce navijeni aktivni)

t

Funkce se aktivuje po aktivuje konfigurovanym logickym vstupem nebo bitem Ffidiciho slova po rozbéhu na zékladni hodnotu otacek.

Po deaktivaci funkce se otacky zmeéni na zakladni hodnotu otagek se sledovanim rampy, definované pro funkci navijeni. Pokud je
funkce navijeni aktivni, je bit 15 slova LRS1 ve stavu log.1.
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Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Navijeni - parametry pohonu voditka

Parametry slouzi pro definovani zmén otacek okolo zakladni hodnoty otaéek, viz obrazek nize:

Kladny skok otacek

Otacky motoru ) tdm ] /
V.
gqsH
trH
Zakladni hodnota otacek
L
. qSL

N

Zéaporny skok otacek

Skok otacek
t
- trC [Konfig. funkce navijeni] [Yarn control] : Konfigurace LI nebo bitu pro ovladani funkce navijeni.
- tdn [Dobéh pfi navijeni] [Traverse ctrl. decel] : Doba dobéhu z hodnoty horni frekvence do dolni frekvence v sekundéch.
- tUP [Rozbéh pfi navijeni] [Traverse ctrl. accel] : Doba rozbéhu z hodnoty spodni frekvence do horni frekvence v sekundéach.
- trH [Horni frekvence] [Traverse high] : Hodnata zvySeni frekvence nad zékladni hodnotu v Hz
-tk [Dolni frekvence] [Traverse Low] : Hodnota poklesu frekvence pod zékladni hodnotu v Hz.
- qSH [Skok otacek nahoru] [Quick step High] : Velikost skoku frekvence nad hodnotu horni frekvence v Hz.
- qSH [Skok otacek doll] [Quick step Low] : Velikost skoku frekvence pod hodnotu dolni frekvence v Hz.
- thO [Doba navijeni] [Reel time] : Doba pro navijeni civky v minutach.
Tento parametr se pouZziva pro nastaveni doby, po které je aktivovano hlaSeni konec navijeni. Po uplynuti doby navijeni
tbO od okamziku aktivacefunkce logickym vstupem nebo bitem fidiciho slova, konfigurovanym pro funkci trC, zméni
konfigurovany logicky vystup nebo relé pro funkci konec navijeni EbO stav do log. 1.
Zbvajici &as Ize sledovat online pomoci komunika&ni sbérnice nebo v sub-menu [1.2 ZOBRAZENI STAVU]
[1.2 MONITORING].
- dtF [Pokles zakladni frekvence] [Decrease ref speed] : Pokles hodnoty zakladnich otacek za dobu thO

V nékterych pfipadech je potfebné snizovat otacky motoru pohonu voditka v souvislosti se zvétSujicim se prdmérem
navijené civky. Hodnota dtF odpovida poklesu za dobu tbO. Po uplynuti této doby pokles otaéek pokraduje se stejnou
smérnici.Pokud je hodnota parametru nizké otac¢ky nulovd, pohon zastavi a pro novy rozbéh je potfebny novy povel pro
chod. Pokud neni hodnota LSP nula, funkce pokracuje na této frekvenci, viz obrazek nize.

Otacky motoru
Zakladni frekvence -
die LSP =0
Lt
/ t
thC
Otacky motoru
Zakladni frekvence
/ LSP >0
dtF
/ 3
[ t
thO
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Navijeni - parametry pohonu voditka

- rtr [Obnoveni navijeni] [Init. traverse ctrl] : Obnoveni funkce navijeni.
Pro tuto funkci Ize konfigurovat logicky vstup nebo bit fidiciho slova. Aktivace funkce zplsobi reset signalu konec navijeni
EbO a navrat na zékladni frekvenci. Po dobu, kdy je logicky vstup nebo bit fidiciho slova, konfigurovany pro funkci rtr ve
stavu log. 1, funkce navijeni neni v &innosti a otacky odpovidaji zakladni frekvenci.
Tato funkce se pouziva hlavné pro vyménu civek.

Zakladni frekvence
ditF ) ’ )
i
0 t
il
Chod
0 t
trC
o t
EbOt
_._._._._._._.—._
0 t
Bit 15 slova LRS1
o t
EbO
i t
rir
0 t
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Synchronizace pohonu civky a voditka

Master Slave

Civka s navijenym
materiadlem

GEarhON | | _—ﬂl j—:-i Hlavni hiidel

Motor pohonu civky i

Voditko \

Naviieny material \
Prevodo- A
vka /’1,_-'
Vacka

Motor pohonu voditka

Funkce synchronizace pohonu civky a voditka se pouziva v aplikacich, kde je nutné udrzet konstantni tah navijeného materialu
zplUsobené zménami otacek pohonu voditka (Parametry trl a trH, viz strana 191)

Pro tuto funkci je nutné pouzit dva pohony. (Jeden master a jeden slave)

Master napéji motor pohonu voditka, slave pohani prostfednictvim motoru pohonu civky hfidel s navijenou civkou. Aktivace funkce
zplsobi, Ze otacky slave se méni oproti master s opaénym znaménkem. Synchronizace se uskuteéni prppojenim logického vystupu
frekvenéniho méni¢e master s logickym vstupem ménice slave.

Povel chod pro master a slave

Povel pro aktivaci funkce navijeni
pro master a slave

Otacky pohonu voditka (Master) _,,r—"'""

-\‘H-.\_,-""'f \“‘-\N_ i i

tSY/SnC synchronizace

Otacky pohonu civky /‘/ \\ rH
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Tato verze manuélu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Propojeni synchronizace pohonu civky a voditka

Frekvenéni méni¢ master Frekvenéni ménic slave
ATV T1 ATV T1
(SNCO) LO® O ¢y Lle (SnCl)y
COmM ? Cl} COom

Poc¢ate¢ni podminky pro start funkce jsou nasledujici:
- Zakladni ta¢ky dosazeny na obou pohonech
- konfiurovan vstup [Konfig navijeni] (trC)
- pfitomen synchronizacni signal

Poznamka: Parametry [Horni frekvence] (trH) a [Dolni frekvence] (trL) frekvenéniho méni¢e pohonu slave je nutné nastavit na nulu.

192

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
trO- n Sub-menu navijeni
[NAVIJENI] [TRAVERSE CONTROL]
UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz strana 118)
trC q Konfigurace LI nebo bitu pro ovladani funkce navijeni [Ne] (nO)
[Konfig. funkce navijeni] [Yarn control]
nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.
o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Uvedeni konfigurovaného logického vstupu nebo bitu Fidiciho slova do stavu log.1, aktivuje funkci.
trH q Hodnata zvySeni frekvence nad zakladni hodnotu() 0 az 10 Hz 4Hz
[Horni frekvence] [Traverse high]
trL q Hodnata poklesu frekvence pod zakladni hodnotu(1) 0 az 10 Hz 4 Hz
[Dolni frekvence] [Traverse Low]
gSH q Velikost skoku frekvence nad hodnotu horni frekvence (1) 0aZtrH 0 Hz
[Skok otacek nahoru] [Quick step High]
gSL q Velikost skoku frekvence pod hodnotu dolni frekvence (1) 0aztrL 0 Hz
[Skok otacek dolU] [Quick step Low]
tdn q Dobarozbéhu z dolni frekvence do horni frekvence 0.1a7999.9s 4s
[Rozbéh pfi navijeni] [Traverse ctrl. accel]
tuUP q Doba dobéhu z horni frekvence do dolni frekvence 0.1a2999.9 s 4s
[Dobéh pfi navijeni] [Traverse ctrl. decel]
tbO q Doba pro navijeni 0 aZ 9999 min 0 min
[Doba navijeni] [Reel time]
EbO q Konfigurace logického vstupu pro pfepinani 3 konfiguraci [Ne] (nO)
frekvenéniho ménicée nebo motord [3 konfigurace] [3 Configurations]
noO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita.
LO1 o [LO1] (LO1): Ovladanilogickym vystupem 1
- az
LO4 O [LO4] (LO4): Ovladanilogickym vystupem 4. (Dle toho, zda jsou-li pouZity 1 nebo 2 rozSifovaci
- desky VIV, Ize konfigurovat logické vyslupy LO1 az LO3 nebo LO1 az LO4)
R2 o [R2] (R2): Ovladéani prostfednictvim R2
- az
R4 O [R4] (R4): Ovladani prostfednictvim R4. (Dle toho, zda jsou-li pouZzity 1 nebo 2 rozSifovaci
desky VIV, Ize konfigurovat relé R2 az R3 nebo R2 az R4)
Relé nebo logicky vystup, konfigurovany pro tuto funkci zméni stav do log. 1, pokud uplyne doba
[Doba navijeni] (tbO)

(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplika¢ni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] [1.7 APPLICATION FUNCT.] (FUn-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

trO-
sSnC
nO
L1
tSY

nO
LO1

LO4
R2

R4
dtF

rtr

nO
LI1

N Sub-menu navijeni (pokragovani)

[NAViJ EN i] [TRAVERSE CONTROL]

q Konfigurace vstupu pro pfAjem synchronizaéniho signélu [Ne] (nO)

[Konfig. vstupu synchronizace] [Counter wobble]
o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita

o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Funkci je potfebné konfigurovat na frekvenénim ménici pohonu slave.

q Konfigurace vystupu pro vysilani synchronizaéniho signélu [Ne] (nO)

[Konfig. vystupu synchronizace] [Sync. wobble]

o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita.

o [LO1] (LO1): Ovladanilogickym vystupem 1

az

O [LO4] (LO4): Ovladanilogickym vystupem 4. (Dle toho, zda jsou-li pouzity 1 nebo 2 rozSifovaci
desky VIV, Ize konfigurovat logické vyslupy LO1 az LO3 nebo LO1 az LO4)

0O [R2] (R2): Ovladani prostfednictvim R2

az

O [R4] (R4): Ovladani prostfednictvim R4. (Dle toho, zda jsou-li pouZzity 1 nebo 2 rozSifovaci
desky VIV, Ize konfigurovat relé R2 az R3 nebo R2 az R4)

Funkci je potfebné konfigurovat na frekvenénim ménici pohonu master.

q Pokles hodnoty zakladnich otacek 0aZ1000 Hz OHz

[Pokles zakladni frekvence] [Decrease ref speed]

q Obnoveni funkce navijeni. [Ne] (nO)

[Obnoveni navijeni] [init. traverse ctrl]

o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Zména stavu logického vstupu nebo bitu Fidiciho slova, konfigurovaného pro tuto funkci do log. 1,
zplsobi reset signalu konec navijeni EbO a navrat na zakladni frekvenci.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplikacni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] (FUn-)

[1.7 APPLICATION FUNCT ]

Funkce nouzovy rezim jizdy

Tato funkce se obvykle pouziva ve vytahovych aplikacich. Je k dispozici pouze u frekvenénich méni¢t ATV71. - -N4. (Napajeci
napéti 380/480V) Pokud se vytahové kabina zastavi v dusledku vypadku sitového napajeciho napéti mezi 2 patry, umozfiuje v
pfimérené dobé realizovat jeji vyprosténi.

Funkce vyzaduje zalozni zdroj napajeciho napéti pro napéjeni frekvenéniho ménice. Zalozni napajeci zdroj umozni i pfi
snizeném napéti a v omezeném pracovnim rezimu pfi snizené rychlosti dosdhnou plného momentu na hfideli motoru.

Funkce vyzaduje:
- Konfiguraci jednoho logického vstupu pro aktivaci nouzového rezimu jizdy
- Snizeni prahové hodnoty napéti pro vyhodnoceni podpéti
- Nastaveni odpovidajici Zzadané hodnoty otacek LSP

Po vypnuti frekvenéniho ménice nasledkem vypadku sitového napajeciho napéti Ize frekvenéni méni¢ opét zapnout pfi napajeni
ze zélozniho zdroje. Pokud je v tomto okamziku logicky vstup, konfigurovany pro funkci nouzovy rezim jizdy ve stavu log. 1,
nedoje k hlaSeni poruchy podpéti. V tomto stavu Ize ovladat kabinu vytahu snizenymi otackami smérem nahoru nebo dold.

VAROVANI
Konfigurovany logicky vstup nesmi byt ve stavu log. 1 v okamziku pfipojeni sitového
napajeciho napéti. Pro realizaci tohoto pozadavku a zamezeni mozného zkratu je nutné
pouzit automatické Fizeni zaskoku zdroji se vzajemné blokovanymi stykaci.
Pfi zpétném prepnuti ze zalozniho zdroje na sit musi byt konfigurovany logicky vstup
ve stavu log. 0. Sitové napdjeci napéti Ize pfipojit az po ¢asové prodlevé miniméalné 10 s.
Nerespektovani téchto zasad muiize vést k poSkozeni zafizeni.

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

rFt- N Sub-menu nouzovy rezim jizdy

[NOUZOVY REZIM] [EVACUATION]
rkt q Konfigurace logického vstupu pro aktivaci funkce [Ne] (nO)
nouzovy rezim [Konf. nouzovy rezim] [Evacuation assign.]

no o [Ne] (nO): funkce neni aktivni

Li1 o [LI1] (LI1) aZ [LI6] (LI6)

- O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vloZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V

- typové oznaceni VW 3A3201

Li14 O [LI111] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vlozZzeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
- typové oznaceni VW 3A3202.

Funkce je aktivni, je-li logicky vstup ve stavu log. 1, v klidu pohonu.

Funkce je aktivni i v pfipadé, Ze byl konfigurovany logicky vstup béhem provozu uveden do stavu log. 0,
az do okamziku zastaveni.

rsu q Napéti zalozniho zdroje 220 a7 320V 220V
[Napéti zalozniho zdroje] [Evacuation Input V.]

Minimalni mozné stfidavé napéti zalozniho napéajeciho zdroje.

Parametr je pfistupny, je-li konfigurovan libovolny vstup [Konf. nouzovy rezim] (rFt)

rSP q Hodnota zadané hodnoty otaéek v nouzovém rezimu 5Hz
[Nouzova zZad. hodnota] [Evacuation freq.]

Parametr je pfistupny, je-li konfigurovan libovolny vstup [Konf. nouzovy rezim] (rFt)
Rozsah nastaveni je uréen nastavenim parametrd [Nizké otacky] (LSP), viz strana 52, [Jmen. frekvence
motoru] (FrS) a [Jmen. napéti motoru] (UnS), viz strana 65 a parametrem [Napéti zalozniho zdroje] (rSU),
viz vySe.
Je-li LSP < (FrS x rU/UnS), potom min hodnota rSP = LSP a max hodnota rSP = (FrS x rSU/UnS)
Je-li LSP 3 (FrS x rU/UnS), potom rSP = (FrS x rSU/UnS)

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.7 — Aplikacni funkce
[1.7 APLIKACNI FUNKCE] (FUn-)

[1.7 APPLICATION FUNCT ]

Funkce napdjeni frekvenéniho méniée do ss meziobvodu

Tato funkce je k dispozici pouze pro frekvenéni méniée ATV71.--M33 185 kW a ATV71. .- N4 > 18.5 kW.

Napéjeni do ss meziobvodu vyZaduje chranény zdroj ss napéti odpovidajiciho vykonu a napéti, ktery je nutno pfipojit pres
vhodné dimenzovany nabijeci rezistor. Po nabiti kondenzator( je nutné rezistor pfemostit vhodnym stykacéem. Dimenzovani

techto komponent( prosim konzultujte se Schneider Electric CZ nebo Vasim dodavatelem.

Funkce napajeni frekvencniho ménice do ss meziobvodu umozriuje pro ovladani preklenovaciho stykaée nabijeciho rezistoru
pouzit logicky vystup nebo relé frekvenéniho ménice.

Priklad zapojeni s pouzitim relé R2 pro ovladani stykace:

Stejnosmérny
napajeci
zdroi

o0 Napajeni pro ovladani
preklenovaciho stykace

L J ¥

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

dCo- n Sub-menu napdjeni frekvenéniho ménic¢e do ss meziobvodu
[NAPAJENI DO SS MEZIOBVODU] [pc BUS SuPLY]

Pouze pro frekvenéni ménice ATV71.--M33 18.5 kW a ATV71. - N4 >18.5 KW.

dCco q Konfigurace vystupu pro ovladani prfeklenovaciho stykace [Ne] (nO)
nabijeciho rezistoru [Konf. ovladani stykace] [Precharge cont. ass.]

noO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita.
LO1 o [LO1] (LO1): Ovladanilogickym vystupem 1
- az
LO4 O [LO4] (LO4): Ovladani logickym vystupem 4. (Dle toho, zda jsou-li pouZity 1 nebo 2 rozSifovaci
- desky VIV, Ize konfigurovat logické vyslupy LO1 az LO3 nebo LO1 az LO4)
R2 o [R2] (R2): Ovladéni prostfednictvim R2
- az
R4 O [R4] (R4): Ovladéni prostfednictvim R4. (Dle toho, zda jsou-li pouzity 1 nebo 2 rozSifovaci

desky VIV, Ize konfigurovat relé R2 az R3 nebo R2 az R4)
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Pristup pomoci grafického obsluzného terminalu :

ROY Term +0.00Hz 0
1 DRIVE MEMNL

1.1 SIMPLY START

1.2 MONITORING

1.3 SETTINGS

14 MOTOR CONTROL

1.5 INPUTS { OUTPUTSE CFG

Code << >> Quick
IRSY Terrm  +0.00Hz oA I 1.6 COMMAMD |HUN Tem +50.00Hz B80A |
MAIN MENU ENT 1.7 APFLICATION FUNCT. ENT 1.8 FAULT MANAGEMENT
1 DRIVE MENU 1.8 FAULT MANAGEMENT PTC MAMAGEMENT
2 ACCESS LEVEL 1.9 COMMUNICATION FAULT RESET
3 OPEN T SAVE AS 1.10 DIAGHOSTICS AUTOMATIC RESTART
4 PASSWORD 1.11 IDENTIFICATION CATCH ON THE FLY
5 LANGUAGE 1.12 FACTORY SETTINGS MOTOR THERMAL PROT.
Code Quick 1.12 USER MENU Code <= B Quick
114 PROGRAMMARI F CARD
Pristup pomoci vestavéného Seznam funkci:

obsluzného terminéalu:

Pripojeni
k napajeni Kéd | Nazev sub-menu Stra
PtC-| [VYHODNOCENI PTC] [PTC MANAGEMENT] 197
—L— Zobrazeni provozniho rSt | [RESET PORUCHY] [FAULT RESET] 197
g 5 stavu frekvenéniho Atr- | JAUTOMATICKY RESET][AUTOMATIC RESTART] | 198
méni¢e FLr- | [LETMY START] [CATCH ON FLY] 199
tHt- | [TEPELNA OCHRANA MOTORU] 201
[MOTOR THERMAL PROT.]
— OPL{ [!'VYPADEK VYST.FAZE] [OUTPUT PHASE LOSS] | 201
- IPL- | ['VYPADEK FAZE SITE] [INPUT PHASE LOSS] 202
I OHL{ [TEPELNA OCHRANA MENICE] [DRIVE OVERHEAT]] 202
SAt- | [ODLOZENE ZASTAVENI] [THERMAL ALARM STOP]| 203
EtF- | [{EXTERNI PORUCHA] [EXTERNAL FAULT] 204
@ = — USh{ [!!PODPETI SITE] [UNDERVOLTAGE MGT] 205
tlt- | [ZKOUSKA IGBT] [IGBT TESTS] 206
LFL- [!!PRERI:JSE!\IM-ZOmA] [4-20mA LOSS] 207
InH- | [POTLACENI PORUCHY] [FAULT INHIBITION] 208
CLL-| [''PORUCHA KOMUNIKACE] [COM FAULT 209
MANAGEMENT]

®|@ Sdd-] [I'PORUCHA ENKODERU] [ENCODER FAULT] 210
| tld- | ["PROUD./MOMENT.OMEZENI] [TORQUE OR ILIM | 210

| DETECT.]
brP- | [OCHRANA BRZDNEHO REZ.][DB RES.PROTECTI]] 211
© | tnF- | [I! AUTOTUNING] [AUTO TUNING FAULT] 211
G PPI-| [HW KONFIG.MENICE] [CARDS PAIRING] 212
LFF-| INOUZOVE OTACKY] [FALLBACK SPEED] 213
FSt- | [DELICi KOEF.RAMPY] [RAMP DIVIDER] 213
dCl- | IBRZDENI SS PROUDEM] [DC INJECTION] 213

197

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manuélu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Parametry sub-menu [1.8 CHOVANI PRI PORUSE] (FLt-) Ize zménit pouze v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice,
pokud je motor v klidu. Vyjimku tvofi parametry, které jsou oznaceny ve sloupci kédu funkce symbolem ). Tyto parametry Ize
modifikovat jak za klidu, tak i za provozu frekvenéniho ménice.

Vyhodnoceni tepelného stavu motoru pomoci snimaét PTC ve vinuti:
Frekvenéni méni¢ je schopen vyhodnocovat az 3 sady tepelnych snimaéu PTC:
1 sadu prostfednictvim vstupu LI6. Funkci vstupu pro vyhodnoceni PTC je nutno konfigurovat pomoci hardvérového
prepinace, SW2, ktery je umistén na fidici desce.
1 sadu na kazdé pridavné desce VW3A3201 a VW 3A3202
Frekvenéni méni¢ pro kazdou sadu tepelnych snima¢t PTC vyhodnocuije:
Tepelny stav motoru
PreruSené vedeni k tepelnym snima¢dm nebo poSkozeny snimac

Zkrat na vedeni k tepelnym snima¢am

Tepelna ochrana motoru pomoci &idel PTC je nezavisla na tepelné ochrané I’t. Oba zptisoby tepelné ochrany motoru Ize vzalemné
kombinovat.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
PtC- n Sub-menu tepelna ochrana motoru prostfednicvim PTC
[VYHODNOCENI PTC] [pPTC MANAGEMENT]
PtCL q Tepelnaochrana motoru snimaci PTC prostfednictvim [Ne] (nO)
logického vstupu LI16 [PTC = LI6] [LI6 = PTC probe]
noO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita.
AS o [Vzdy] [Always] (AS): Porucha PTC je vyhodnocovéana nepretrzité, pokud je napéajena fidici deska.
(Iv pfipadé, Ze je odpojeno sitové napajeci napéti frekvenéniho meénice)
rdS O [Sit’ pfipojena] [Power ON] (rdS): Porucha PTC je vyhodnocovana, pokud je k frekvenénimu ménici
pfipojeno sitové napajeci napéti.
rS O [Motor v chodu] [Motor ON] (rS): Porucha PTC je vyhodnocovana, pokud je napajen motor.
PtC1 q Tepelnaochrana motoru snimaci PTC prostfednictvim [Ne] (nO)

prfidavné desky VW3A3201 [PTC = VW3A3201] [PTC1 probe]

Funkce je pfistupna, je-li do frekvenéniho ménice vlozeno pfisluSenstvi - rozsifovaci deska

typu VW3A3201.

noO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita.

AS O [Vzdy] [Always] (AS): Porucha PTC je vyhodnocovéana nepretrzité, pokud je napéjena fidici deska.
(I v pfipadé, Ze je odpojeno sitové napajeci napéti frekvenéniho meénice)

rdS O [Sit’ pfipojena] [Power ON] (rdS): Porucha PTC je vyhodnocovana, pokud je k frekvenénimu ménici
pfipojeno sitové napajeci napéti.

rS o [Motor v chodu] [Motor ON] (rS): Porucha PTC je vyhodnocovéana, pokud je napajen motor.

PtC2 q Tepelnaochrana motoru snimaci PTC prostfednictvim [Ne] (nO)

prfidavné desky VW3A3202 [PTC = VW3A3202] [PTC2 probe]

Funkce je pfistupna, je-li do frekvenéniho ménice vlozeno pfisluSenstvi - rozSifovaci deska

typu VW3A3202.

noO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita.

AS o [Vzdy] [Always] (AS): Porucha PTC je vyhodnocovéana nepretrzité, pokud je napéajena fidici deska.
(Iv pfipadé, Ze je odpojeno sitové napajeci napéti frekvenéniho meénice)

rdS O [Sit’ pfipojena] [Power ON] (rdS): Porucha PTC je vyhodnocovana, pokud je k frekvenénimu ménici
pfipojeno sitové napajeci napéti.

rS o [Motor v chodu] [Motor ON] (rS): Porucha PTC je vyhodnocovana, pokud je napajen motor.

rSt- n Sub-menu reset poruchy
[RESET PORUCHY] [FAULT RESET]
rSF q Konfigurace vstupu pro ruéni reset poruchy [Ne] (nO)

[Konf.: Reset poruchy] [Fault reset]

noO o [Ne] (nO): funkce neni aktivni

Li1 o [LI1] (LI1) aZ [LI6] (LI6)

- O [LI7] (LI7) aZ [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vioZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
typové oznaceni VW 3A3201

O [LI111] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vlozZeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V
typové oznaceni VW 3A3202

C101 O [C101] (C101) az [C115] (C115): PFi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky Modbus

- O [C201] (C201) az [C215] (C215): Pfi ovladani prostfednictvim integrované komunika¢ni linky CANopen
v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10)

O [C301] (C301) az [C315] (C315): Pfi pouziti pfisluSenstvi - rozSifovaci komunika¢ni desky v profilu
zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10)

O [C401] (C401) aZ [C415] (C415): Pfi pouziti pfisluSenstvi - rozSifovaci deska s PLC v profilu

zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (10)

Cdoo O [CDO0Q] (C00) az [CD13] (Cd13): v profilu zadavani [Profil zadavani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (IO) Ize
prepnout také prostrfednictvim odpovidajiciho logického vstupu

O [CD14] (Cd14) a [CD15] (Cd15): v profilu zadavani [Profil zadavéani] (CHCF) = [Vstupy/vystupy] (I0) Ize
pfepnout pouze bez logického vstupu

Pokud pfi¢ina poruchy pominula, reset poruchy nastane po uvedeni konfigurovaného logického vstupu
nebo bitu Fidiciho slova do stavu log. 1. Klavesa STOP/RESET na grafickém obsluzném terminalu
frekvenéniho méni¢e ma stejnou funkci. Seznam poruch, které Ize resetovat ruéné naleznete na stranach
240 az 243 této prirucky.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Atr- N Sub-menu automaticky restart po poruse
[AUTOMATICKY RESET] [AUTOMATIC RESTART]
Atr q Automaticky reset poruchy [Ne] (nO)
[Automaticky reset] [Automatic restart]
no o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita.
YES o [Ano] [Always] (AS): Automaticky restart motoru po zablokovani frekvenéniho ménice poruchou,

pokud pfi¢ina poruchy pominula a umoznuji-li to pracovni podminky. Pokusy o novy rozbéh provadi
frekvenéni méni¢ automaticky v prodluzujicich se ¢asovych intervalech 1's, 5 s, 10 s a nasledné
kazdou minutu. Pokud je funkce automaticky reset aktivni, v pribéhu pokusu o reset poruchy zlstava
poruchové relé zapnuto. Aby se mohl motor po automatickém resetu poruchy rozbéhnout, musi byt
zachovana zadana hodnota ota¢ek a povel pro chod.

Pouzijte 2-vodi¢ové ovladani [2/3-vodic¢ové ovladani] (tCC) = [2-vodiCoveé] (2C) a typ 2-vodicového
ovladani [2-vodi¢ové - typ] (tCt) = [Uroveri] (LEL).

VAROVANI

Provérte, zda automaticky rozbhéh motoru po poruSe nemuze za zadnych okolnosti
ohrozit obsluhu nebo provozované zafrizenil!

Nerespektovani tohoto varovani maze byt pfiéinou vdznému Urazu!

Pokud se nepodafi provést reset automaticky v dobé, nastavené pomoci parametru tAr, frekvenéni ménic
zlistane zablokovan, poruchové relé rozepne az do vypnuti a zapnuti frekvenéniho ménice.
Seznam poruch, které Ize automaticky resetovat naleznete na strané 242 této prirucky.

tAr q Doba trvani automatického resetu po poruse [5 minut] (5)
[Doba autom. resetu] [Max. restart time]

5 O [5 minut] [5 minutes] (5): 5 minut

10 O [10 minut] [10 minutes] (10): 10 minut
30 O [30 minut] [30 minutes] (30): 30 minut
1lh o [1 hodina] [1 hour] (1h): 1 hodina

2h O [2 hodiny] [2 hours] (2h): 2 hodiny

3h o [3 hodiny] [3 hours] (3h): 3 hodiny

Ct o [Trvale] [Unlimited] (Ct): Trvale

Tento parametr je pfistupny, je-li nastaveno [Automaticky reset] (Atr) = [Ano] (YES). Parametr umozriuje
omezit pocet pokust o novy rozbéh, pokud pfic¢ina trva.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

FLr- n Sub-menu rozbéh motoru s automatickym vyhledanim aktuélnich
otaéek [LETMY START] [CATCH ON THE FLY]

UPOZORNENI: Tato funkce neni slugitelna s nékterymi jinymi funkcemi. (Viz strana 118)

FLr g Rozbéh motoru s automatickym vyhledanim aktualnich otaéek  [Ne] (nO)
[Letmy start] [Catch on the fly]

Pokud je zachovana Zadana hodnota a povel pro chod, funkce letmy start umozruje plynuly novy rozbéh
z hodnoty aktualnich ota¢ek po nasledujicich udalostech:

Vypadek nebo kratkodobé odpojeni sitového napajeciho napéti

Reset poruchy nebo automaticky restart

Zastaveni volnym dobéhem
Otacky motoru se pfi novém rozbéhu za¢nou plynule zvySovat od vyhledané hodnoty aktualnich otaéek
pfi dodrZeni rozbéhové rampy do hodnoty Zadanych otacek.
no o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita.
YES O [Ano] [Yes] (YES): Funkce je aktivni
Pokud je funkce aktivni, dochazi pfi kazdém rozbéhu motoru k vyhledavani aktualnich otatek motoru,
coz muze zplUsobovat malé zpozdéni nardstu proudu pfi rozbéhu. (Max 0.5 s)
V pfipadé aktivace funkce [Ovladani externi brzdy] (bLC), viz strana 148, je funkce [Letmy start] (FLr)
nucené nastavena na hodnotu [Ne] (nO)
Ucb q Nastaveni citlivosti funkce letmy start v oblasti 0.4 az 15% 12 %

nulovych otacek [Citlivost] [Sensitivity]

Parametr je pfistupny u fady frekvenénich ménic¢t ATV71. - -M3X od vykonu 55 kW vySe a u fady
frekvenénich méni¢t ATV71. - - N4 od vykonu 90 kW vySe, pokud je nastaveno [Letmy start] (FLr) =
[Ano] (YES).

Hodnotu citlivosti je nutné snizit, pokud neni mozné letmy start uskute¢nit, pfipadné zvysit, pokud se
frekvenéni ménic¢ pfi rozbéhu zablokuje poruchou.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Tepelna ochrana motoru

Funkce:

Nepiima tepelna ochrana motoru na zakladé vypoétu It.

Poznamka: Pamét tepelného stavu motoru je po vypnuti fidici desky frekvenéniho méni¢e vynulovana.

Motory s vlastnim chlazenim:
vypinaci charakteristika tepelné ochrany zavisi na provozni frekvenci motoru

Motory s cizim chlazenim:
je uvazovana pouze jedna vypinaci charakteristika tepelné ochrany pro 50 Hz, nezavisle na provozni rekvenci motoru.

Vypinaci doba v s
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Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
FLr- n Sub-menu tepelna ochrana motoru
[TEPELNA OCHRANA MOTORU] [MOTOR THERMAL PROT ]
FLr q Typ tepelné ochrany [Vlastni chlazeni] (ACL)
[Tepelna ochrana-typ] [Motor protect.type]
nO o [Ne] [No] (nO): Tepelnd ochrana motoru vypnuta.
ACL o [Vlastni chlazeni] [Self cooled] (ACL): Pro motory s vlastnim chlazenim
FCL o [Cizi chlazeni] [Force-cool] (FCL): Pro motory s cizim chlazenim

Poznamka: pokud tepelny stav motoru prekro¢i 118 % jmenovitého stavu je hlaSena porucha
prehrati motoru. Poruchu Ize resetovat po vychladnuti motoru, az tepelny stav klesne pod hodnotu 100%.

ttd n Prahova hodnota teploty motoru 1) 0a7 118 % 100 %
[Prahova teplota motoru] [Motor therm. level]

q Nastaveni prahové hodnoty teploty motoru pro funkci signalizace prekro¢eni prahové hodnoty teploty
motoru. (HlaSeni relé nebo logickym vystupem)
ttd2 n Prahovahodnota teploty motoru 2 0az 118 % 100 %

[Prahova teplota motoru 2] [Motor2 therm. level]

Nastaveni prahové hodnoty teploty motoru pro funkci signalizace prekro¢eni prahové hodnoty teploty
motoru 2. (HI&Seni relé nebo logickym vystupem)

ttd3 n Prahova hodnota teploty motoru 3 0az 118 % 100 %
[Prahova teplota motoru 3] [Motor3 therm. level]

Nastaveni prahové hodnoty teploty motoru pro funkci signalizace prekro¢eni prahové hodnoty teploty
motoru 3. (HI&Seni relé nebo logickym vystupem)

OLL q Nastaveni chovani pA hlaSeni poruchy prehrati motoru [Volny dob&h] (YES)
[?: pfehfati motoru] [Overload fault mgt]

Funkce slouZzi pro nastaveni typu zastaveni pfi hlaSeni poruchy prehfati motoru:

nO o [Ne] [No] (nO): Porucha prehfati motoru ignorovana
YES o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem
Stt o [Dle nastaveni Stt] [Per Stt] (Stt): Dle nastaveni parametru typ zastaveni [Typ zastaveni] (Stt),

viz strana 128, bez zablokovani poruchou. V tomto pfipadé zUstava poruchové relé v zapnutém stavu

a frekvenéni ménic¢ je pfipraven k opétnému rozbéhu motoru po pominuti pfi¢iny poruchy v zavislosti

na aktualni konfiguraci kanalu zadavani poveld (napf. nastaveni parametru [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC)
a parametru [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82, pokud je frekvenéni méni¢ ovladan ze svorkovnice)
Pro toto nastaveni chovani pfi prehféati motoru se doporuéuje konfigurovat varovani (napriklad
prostfednictvim logického vystupu) pro indikaci ddvodu zastaveni motoru.

LFF o [Nouzové otacky] [Fallback spd] (LFF): Pokra¢ovani v éinnosti pfi snizenych nouzovych otaékach.
Pokud je zachovan povel pro chod, nouzové otacky jsou aktivni do doby vychladnuti motoru.
rLs O [Pracovni otaéky] [Speed maint.] (rLS): Pokracovani v ¢innosti pfi otackach, platnych

v dobé hlaSeni pfehrati motoru. Pokud je zachovan povel pro chod, tyto otacky jsou aktivni
do doby vychladnuti motoru.

rMP O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovnim dobéhové rampy

FSt o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni

dcCl O [ss brzdéni] [DC injection] (dCl): Zastaveni ss brzdénim. Tento zplsob zastaveni neni slucitelny s né

jinymi funkcemi, viz strana 118.
OPL- n Sub-menu vypadek vystupni faze
[""VYPADEK VYST.FAZE] [ouTPUT PHASE LOSS]
OPL g Nastaveni chovani ménicée pA vypadku vystupni faze [Ano] (YES)

[?:Vypadek vyst.faze] [Output Phase Loss]

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce hlidani vypadku vystupni faze vypnuta.

YES o [Ano] [Yes] (YES): Funkce je aktivni. Pfi vypadku napajeci faze motoru dojde k zablokovani

frekvenéniho ménice s hlaSenim poruchy OPF a volnym dobé&hem motoru.

O [Odpojeni] [Outpu cut] (OAC): Odpojeni vystupu bez hlaSeni poruchy. Umozfiuje zamezit proudovym|
Spi¢kam pfi obnoveni propojeni s motorem. Po obnoveni propojeni s motorem dojde k rozbéhu

s automatickym vyhledanim aktualnich otacek. (I v pfipadé, ze nebyla konfigurovana funkce letmy start)

V pfipadé aktivace funkce [Ovladani externi brzdy] (bLC), viz strana 148, je funkce

[Vypadek vyst.faze] (FLr) nucené nastavena na hodnotu [Ano] (YES).

Odt g Minimalni doba trvani vypadku vystupni faze 05az10s 05s

[Min doba pro OPL] [OutPh time detect]
q Doba trvani vypadku vystupni faze po jejimz ulynuti je hlaSena porucha [!! Vypadek vyst. faze] (OPF).
(1) Parametr je pfistupny také v sub-menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-)

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
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Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
FLr- n Sub-menu vypadek faze napajeciho napéti
["VYPADEK FAZE SITE]
IPL q HlaSeni vypadku faze napajeciho napéti Dle typové velikosti
[Vypadek faze sité] [Input phase loss] frekven&niho ménige
no o [Ne] [Ignore] (nO): Poruchovy stav neni vyhodnocovan. Slouzi pro deaktivaci hlaSeni poruchy pfi
jednofazovém napajeni frekvenéniho ménice nebo pfi napajeni do ss meziobvodu.
YES o [Ano-volny dobéh] [Freewheel] (YES): HI&Seni poruchy, zablokovani ménice, volny dobéh motoru.

PFi vypadku jedné faze napéajeciho napéti dojde k hlaSeni poruchy vypadek faze napajeciho napét
[Vypadek faze sité] (IPL) se zablokovanim frekvenéniho ménice a volnym dobéhem motoru. Pokud dojde k|
soucasnému vypadku dvou nebo vSech t¥i fazi, frekvenéni méni¢ pokracuje v €innosti az do hlaSeni poruch
podpéti.

Tovarni nastaveni: [Ne] (nO) pro frekvenéi méni¢e ATV71H037M3 az ATV71HU30MS3, pro vSechny jiné
typové velikosti [Ano-volny dobéh] (YES).

OHL- n Sub-menu prehfati frekvenéniho ménice
[TEPELNA OCHRANA MENICE] [DRIVE OVERHEAT]
OHL q Nastaveni chovani pA hlaSeni poruchy prehrati ménicée [Volny dob&h] (YES)

[?: Prehfati ménice] [Overtemp fault mgt]

Funkce slouzi pro nastaveni chovani pfi hlaSeni poruchy prehrati frekvenéniho meénice:

noO o [Ne] [No] (nO): Porucha prehrati ménice ignorovana
YES o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem
Stt o [Dle nastaveni Stt] [Per Stt] (Stt): Dle nastaveni parametru typ zastaveni [Typ zastaveni] (Stt),

viz strana 128, bez zablokovani poruchou. V tomto pfipadé zUstava poruchové relé v zapnutém stavu

a frekvenéni ménic¢ je pfipraven k opétnému rozbéhu motoru po pominuti pfi¢iny poruchy v zavislosti

na aktuélni konfiguraci kanalu zadavani povell (napf. nastaveni parametru [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC)
a parametru [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82, pokud je frekvenéni méni¢ ovladan ze svorkovnice)
Pro toto nastaveni chovani pfi prehrati ménic¢e se doporucuje konfigurovat varovani (napfiklad
prostfednictvim logického vystupu) pro indikaci ddvodu zastaveni motoru.

LFF o [Nouzové otacky] [Fallback spd] (LFF): Pokra¢ovani v éinnosti pfi snizenych nouzovych otaékach.
Pokud je zachovan povel pro chod, nouzové otacky jsou aktivni do doby vychladnuti ménice.
rLs o [Pracovni otaéky] [Speed maint.] (rLS): Pokracovani v ¢innosti pfi otackach, platnych

v dobé hlaSeni prfehrati ménice. Pokud je zachovan povel pro chod, tyto otacky jsou aktivni
do doby vychladnuti ménice na pfipustnou mez.

rMP O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy
FSt o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni
dcCl O [ss brzdéni] [DC injection] (dCl): Zastaveni ss brzdénim. Tento zplsob zastaveni neni slucitelny s

nékterymi jinymi funkcemi, viz strana 118.

Poznamka: HIaSeni poruchy prehrati frekvenéniho ménic¢e nastane pfi dsazeni 118 % jmenovitého
tepelného stavu. Poruchové hlaSeni Ize resetovat, pokud tepelny stav klesne na hodnotu 90%.
tHA q Prahova hodnota pro hlaSeni varovani: prehrati 0 az 118% 100 %

meénice [Prahova teplota ménice] [Drv therm.state al]

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice

Prahova hodnota pro hldSeni varovani: prehfati méni¢e prostfednictvim logického vystupu nebo relé.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Odlozené zastaveni pfi hlaSeni varovani pfehrati motoru nebo frekvenéniho ménice

Tato funkce je ur€ena predevsim pro vytahové aplikace. Pouziva se pro zamezeni zastaveni vytahu mezi stanicem z ddvodu
prehrati motoru nebo frekvenéniho méni¢e. Pokud je tato funkce aktivni je v pfipadé dosazeni tepelného stavu povolena ¢innost
do nésledujiciho zastaveni. Po zastaveni se frekvenéni méni¢ zablokuje do doby, nez tepelny stav poklesne na hodnotu 80 % z
nastavené prahové hodnoty pro hlaSeni varovani. PFiklad: je-li prahova hodnota nastavena na 90%, obnoveni ¢innosti nastane
pfi 72 % tepelnéh stavu.

Pro tuto funkci musi byt nastavena prahova hodnota pro hlaSeni varovani prehrati frekvenéniho ménice a jedna prahova
hodnota pro motor(y), ktera aktivuje funkci odlozené zastaveni.

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
FLr- n Sub-menu odlozené zastaveni p¥i hlaSeni varovani prehrati
[ODLOZENE ZASTAVENI] [THERMAL ALARM STOP]
FLr q Odlozené zastaveni pA hlaSeni varovani prehrati [Ne] (nO)
motoru nebo méniée [OdloZené zastaveni] [Thermal alarm stop]
nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni aktivni. (Pfi tomto nastaveni nejsou nasledujici parametry v tomto sub-
menu pfistupné.
YES o [Ano] [Yes] (YES): OdloZené zastaveni
tHA q Prahova hodnota teploty frekvenéniho ménice 0 az 118% 100 %
meénice [Prahova teplota ménice] [Drv therm.state al]
q Nastaveni prahové hodnoty teploty rekvenéniho meénice pro funkci odloZzené zastaveni.
ttd n Prahova hodnota teploty motoru 0az 118 % 100 %

[Prahova teplota motoru] [Motor therm. level]

q Nastaveni prahové hodnoty teploty motoru pro funkci odloZzené zastaveni.
ttd2 n Prahova hodnota teploty motoru 2 0az118 % 100 %
[Prahova teplota motoru 2] [Motor2 therm. level]

q Nastaveni prahové hodnoty teploty motoru 2 pro funkci odloZzené zastaveni.
ttd3 n Prahova hodnota teploty motoru 3 0az 118 % 100 %
[Prahova teplota motoru 3] [Motor3 therm. level]

q Nastaveni prahové hodnoty teploty motoru 3 pro funkci odloZzené zastaveni.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE][1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
OHL- n Sub-menu externi porucha
[MEXTERNI PORUCHA] [EXTERNAL FAULT]

rtr q Konfigurace logického vstupu pro hlaSeni externi poruchy [Ne] (nO)
[Konfig.:Externi porucha] [External fanlt ass.]

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.
Je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit fidiciho slova ve stavu log. 0, neni externi porucha.
Je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit fidiciho slova ve stavu log. 1, vyhodnoceni externi poruchy.

EPL q Nastaveni chovani pf hlaSeni externi poruchy [Volny dobé&h] (YES)
[?:Externi porucha] [External fault mgt]

Funkce slouzi pro nastaveni chovani pfi hlaSeni externi poruchy:

no o [Ne] [No] (nO): Externi porucha ignorovana
YES o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem
Stt o [Dle nastaveni Stt] [Per Stt] (Stt): Dle nastaveni parametru typ zastaveni [Typ zastaveni] (Stt),

viz strana 128, bez zablokovani poruchou. V tomto pfipadé zUstava poruchové relé v zapnutém stavu

a frekvenéni ménic je pfipraven k opétnému rozbéhu motoru po pominuti pfi€iny poruchy v zavislosti

na aktuélni konfiguraci kanalu zadavani povell (napf. nastaveni parametru [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC)
a parametru [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82, pokud je frekvenéni méni¢ ovladan ze svorkovnice)
Pro toto nastaveni chovani pfi externi poruSe se doporucuje konfigurovat varovani (napfiklad
prostfednictvim logického vystupu) pro indikaci ddvodu zastaveni motoru.

LFF o [Nouzové otacky] [Fallback spd] (LFF): Pokra¢ovani v ¢innosti pfi snizenych nouzovych otaékach.
Pokud je zachovan povel pro chod, nouzové otacky jsou aktivni do doby pominuti externi poruchy.
rLs o [Pracovni otaéky] [Speed maint.] (rLS): Pokracovani v ¢innosti pfi otacékach, platnych

v dobé hlaSeni externi poruchy. Pokud je zachovan povel pro chod, tyto otacky jsou aktivni
po dobu trvani externi poruchy.

rMP O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy
FSt o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni
dcCl O [ss brzdéni] [DC injection] (dCl): Zastaveni ss brzdénim. Tento zplsob zastaveni neni slucitelny s

nékterymi jinymi funkcemi, viz strana 118.
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Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Kod funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
USb- N Sub-menu podpéti napajeci sité
[PODPETI SITE] [EXTERNAL FAULT]
USb q Nastaveni chovani pA podpéti napjeci sité [Porucha a R1] (0)
[?:Podpéti sité] [UnderV. fault mgt]
0 o [!!Porucha a R1] [Flt&R1open] (0): HI&Seni poruchy podpéti se signalizaci prostfednictvim R1
1 o [!"Porucha bez R1] [Flt&R1close] (1): HIaSeni poruchy podpéti, relé R1 zdstane zapnuto.
2 o ['Varovani] [Varning] (2): HI&Seni varovani podpéti, relé R1 zdstane zapnuto. Pro hlaSeni varovani
Ize konfigurovat logicky vystup nebo relé.
UrES q Nastaveni jmenovitého napéti napéjeci sité Dle napéjeciho Dle napéjeciho
[Napéti sité] [Mains voltage] napéti ménice napéti ménice
Pro frekvenéni ménice fady ATV71.- - M3:
200 O [200V st¥] [200V ac] (200): StFidavé napajeci napéti 200 V
220 O [220V stf] [220V ac] (220): StFfidavé napéjeci napéti 220 V
240 O [240V st¥] [240V ac] (240): StFidavé napajeci napéti 240 V
260 O [260V st¥] [260V ac] (260): StFidavé napajeci napéti 260 V. (Tovarni nastaveni)
Pro frekvenéni ménice fady ATV71- - - N4:
380 O [380V stif] [380V ac] (380): Stiidavé napéjeci napéti 380 V
400 o [400V st¥] [400V ac] (400): Stfidavé napéjeci napéti 400 V
440 O [440V st¥] [440V ac] (440): StFidavé napéjeci napéti 440 V
460 O [460V st¥] [460V ac] (460): Stridavé napéjeci napéti 460 V.
480 O [480V st¥] [480V ac] (480): Stfidavé napéjeci napéti 480 V. (Tovarni nastaveni)
USL q Nastaveni prahové hodnoty napéti pro hlaSeni poruchy podpéti USF

[!Podpéti- prah] [undervoltage level]

Rozsah nastaveni a tovarni nastaveni je dano jmenovitym napéajeci napétim frekvenéniho ménice a
nastavenim parametru [Napéti sité€] (UrES).

USt g Minimalni doba trvani podpéti v napajeci siti  0.2a7999.9s 02s
[Min doba pro USF] [Undervolt. time out]

Minimalni doba trvani podpéti v napéjeci siti pro hlaSeni poruchy [!!Podpéti] (USF).
StP n Prevence hlaseni poruchy podpéti USF [Ne] (nO):
[Prevence hlaseni USF] [underV. prevention]

Aktivaci této funkce Ize predejit zablokovani frekvenéniho ménice pfi hldSeni poruchy [!!Podpéti] (USF).
Funkce umozriuje nastavit chovani frekvenéniho ménic¢e pfi dosazeni prahové hodnoty napéti
pro prevenci hlaSeni poruchy podpéti:

no o [Ne] [No] (nO): Funkce neni aktivni
MMS O [Udrzovani] [DC Mantain] (MMS): Udrzovani ss napéti v meziobvodu z kinetické energie zatéze co
mozna nejdelSi dobu.
rMP o [Dobéh] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni po nastavitelné rampé [Max doba dobéhu] (StM), viz  nize.
O [Zablokovani] [Lock-out] (LnF): Zablokovani méniée - (volny dobéh) bez hlaSeni poruchy.
LnF
tSM g Doba do pokusu o obnoveni provozu 1.0saz999.9s 1s

[Doba do restartu] [UnderV.restart tm]

Casové zpozdéni pred povolenim obnovenim provozu po dokon&eném zastaveni po rampé StM
[Prevence hlaSeni USF] (StP) = [Dobéh] (rMP), pokud netrva podpéti.

UPL q Prahovahodnota napéti pro prevenci hlaseni poruchy podpéti USF
[Prevence USF- prah] [Prevention level]

Prahova hodnota napéti ve voltech pro prevenci hlaSeni poruchy podpéti USF. Parametr je pfistupny,
je-li funkce [Prevence hlaSeni USF] (StP) aktivni. Rozsah nastaveni a tovarni nastaveni je dano
jmenovitym napéajeci napétim frekvenéniho ménice a nastavenim parametru [Napéti sit€] (UrES).
StM g Doba dobéhu pro funkci prevence hlaseni USF 0.01 az 60.00 s 1.00's

[Max doba dobéhu] [Max stop time]

q Doba dobéhu pro nastaveni [Prevence hladSeni USF] (StP) = [Dobéh] (rMP)

thS g Doba udrzovani napéti ve ss meziobvodu 1a7 9999 s 9999 s
pro funkci prevence hlaSeni USF

a [Doba udrzovani] [DC bus maitain tm]

Doba udrzovani napéti ve ss meziobvodu pro nastaveni [Prevence hlaSeni USF] (StP) = [Udrzovani] (MMS

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE] [1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
tit- n Sub-menu zkouSka IGBT
[ZKOUSKA IGBT] 1GBT TESTS]
Strt q ZkousSka trantistord IGBT vykonové €asti ménice [Ne] (nO)
[ZkouSka IGBT] [IGBT test]
nO o [Ne] [No] (nO): HIaSeni poruchy podpéti se signalizaci prostfednictvim R1
YES o [Ano] [Yes] (YES): ZkouSka tranzistor IGBT. Tranzistory vykonové ¢asti jsou zkouSeny po pripojeni

k napajeni a vzdy po povelu pro chod. ZkouSka zpusobi malé zpozdéni - fadové nékolika ms. V pfipadé

zjiSténi zavady je frekvenéni ménic¢ zablokovan.

PFi zkouSce jsou ovéfovany nasledujici parametry:

- Zkrat na vystupu frekvenéniho ménice (svorky U-V-W) P¥i pfipadném zkratu je hldSena porucha zkrat
na vystupu SCF.

- Vadny IGBT. Pfi zavadé je hldSena porucha xtF, kde x je ¢islo vadného tranzistoru.

- Zkratovany IGBT. Pfi zkratu tranzistoru je hlaSena porucha x2F, kde x je &islo zkratovaného
tranzistoru.

209

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE][1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
LFL- n Sub-menu porucha preruSeni proudové linky 4 az 20 mA
["PRERUSENI 4-20mA] [4-20mA loss]
LFL2 q Chovani pA preruSeni proudové linky 4-20 mA vstupu Al2 [Ne] (nO)

[Chovéni:preruSeni 4-20mA Al2] [AI2 4-20 loss]

nO o [Ne] [No] (nO): Vypadek proudové linky ignorovan. Toto nastaveni je mozné pouze v pfipadeé,
je-li hodnota parametru [Min. hodnota Al2] (CrL2) (viz strana 88) mensi, nebo rovna 3 mA nebo je-li
[Typ vstupu Al2] (Al2t) = [Napétovy] (10U) (viz strana 88).

YES o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem

Stt o [Dle nastaveni Stt] [Per Stt] (Stt): Dle nastaveni parametru typ zastaveni [Typ zastaveni] (Stt),
viz strana 128, bez zablokovani poruchou. V tomto pfipadé zUstava poruchové relé v zapnutém stavu
a frekvenéni ménic¢ je pfipraven k opétnému rozbéhu motoru po pominuti pfi¢iny poruchy v zavislosti
na aktuélni konfiguraci kanalu zadavani povell (napf. nastaveni parametru [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC)
a parametru [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82, pokud je frekvenéni méni¢ ovladan ze svorkovnice)
Pro toto nastaveni chovani pfi poruSe se doporu¢uje konfigurovat varovani (naptiklad prostfednictvim
logického vystupu) pro indikaci divodu zastaveni motoru.

LFF o [Nouzové otacky] [Fallback spd] (LFF): Pokra¢ovani v ¢innosti pfi snizenych nouzovych otaékach.
Pokud je zachovan povel pro chod, nouzové otacky jsou aktivni do doby pominuti pfi¢iny poruchy.
rLs o [Pracovni otaéky] [Speed maint.] (rLS): Pokracovani v ¢innosti pfi otacékach, platnych

v dobé hlaSeni poruchy. Pokud je zachovan povel pro chod, tyto otacky jsou aktivni
po dobu trvani poruchy.

rMP O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy
FSt o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni
dcCl O [ss brzdéni] [DC injection] (dCl): Zastaveni ss brzdénim. Tento zplsob zastaveni neni slucitelny s
nékterymi jinymi funkcemi, viz strana 118.
LFL3 g Chovani pfi preruSeni proudové linky 4-20 mA vstupu Al3 [Ne] (nO)

[Chovéni:preruSeni 4-20mA Al3] [AI3 4-20 loss]

nO o [Ne] [No] (nO): Vypadek proudové linky ignorovan. Toto nastaveni je mozné pouze v pfipadeé,

je-li hodnota parametru [Min. hodnota AI3] (CrL2) (viz strana 89) mensi, nebo rovna 3 mA.

o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem

YES o [Dle nastaveni Stt] [Per Stt] (Stt): Dle nastaveni parametru typ zastaveni [Typ zastaveni] (Stt),

Stt viz strana 128, bez zablokovani poruchou. V tomto pfipadé zUstava poruchové relé v zapnutém stavu

a frekvenéni ménic¢ je pfipraven k opétnému rozbéhu motoru po pominuti pfi¢iny poruchy v zavislosti

na aktuélni konfiguraci kanalu zadavani povell (napf. nastaveni parametru [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC)
a parametru [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82, pokud je frekvenéni méni¢ ovladan ze svorkovnice)
Pro toto nastaveni chovani pfi poruSe se doporu¢uje konfigurovat varovani (naptiklad prostfednictvim
logického vystupu) pro indikaci divodu zastaveni motoru.

O [Nouzové otacky] [Fallback spd] (LFF): Pokraéovani v éinnosti pfi snizenych nouzovych otaékach.

LFF Pokud je zachovan povel pro chod, nouzové otacky jsou aktivni do doby pominuti pfi¢iny poruchy.
O [Pracovni otaéky] [Speed maint.] (rLS): Pokradovani v ¢innosti pfi otackach, platnych
rLS v dobé hlaSeni poruchy. Pokud je zachovan povel pro chod, tyto otac¢ky jsou aktivni

po dobu trvani poruchy.
O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy

rMP o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni
FSt O [ss brzdéni] [DC injection] (dCl): Zastaveni ss brzdénim. Tento zplsob zastaveni neni slucitelny s
dcCl nékterymi jinymi funkcemi, viz strana 118.

LFL4 g Chovani pfi preruSeni proudové linky 4-20 mA vstupu Al2 [Ne] (nO)

[Chovéni:pferuSeni 4-20mA Al4] [Al4 4-20 loss]

nO o [Ne] [No] (nO): Vypadek proudové linky ignorovan. Toto nastaveni je mozné pouze v pfipadeé,
je-li hodnota parametru [Min. hodnota Al4] (CrL2) (viz strana 90) mensi, nebo rovna 3 mA nebo je-li
[Typ vstupu Al4] (Al2t) = [Napétovy] (10U) (viz strana 90).

YES o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem

Stt o [Dle nastaveni Stt] [Per Stt] (Stt): Dle nastaveni parametru typ zastaveni [Typ zastaveni] (Stt),
viz strana 128, bez zablokovani poruchou. V tomto pfipadé zUstava poruchové relé v zapnutém stavu
a frekvenéni ménic¢ je pfipraven k opétnému rozbéhu motoru po pominuti pfi¢iny poruchy v zavislosti
na aktuélni konfiguraci kanalu zadavani povell (napf. nastaveni parametru [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC)
a parametru [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82, pokud je frekvenéni méni¢ ovladan ze svorkovnice)
Pro toto nastaveni chovani pfi poruSe se doporu¢uje konfigurovat varovani (naptiklad prostfednictvim
logického vystupu) pro indikaci divodu zastaveni motoru.

LFF o [Nouzové otacky] [Fallback spd] (LFF): Pokra¢ovani v ¢innosti pfi snizenych nouzovych otaékach.
Pokud je zachovan povel pro chod, nouzové otacky jsou aktivni do doby pominuti pfi¢iny poruchy.
rLs o [Pracovni otaéky] [Speed maint.] (rLS): Pokracovani v ¢innosti pfi otacékach, platnych

v dobé hlaSeni poruchy. Pokud je zachovan povel pro chod, tyto otac¢ky jsou aktivni
po dobu trvani poruchy.

rMP O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy
FSt o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni
dcCl O [ss brzdéni] [DC injection] (dCl): Zastaveni ss brzdénim. Tento zplsob zastaveni neni slucitelny s

nékterymi jinymi funkcemi, viz strana 118.
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Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE][1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
InH- n Sub-menu potlaéeni hlaSeni poruchovych stavih ménice
[POTLACENI PORUCHY] [FAULT INHIBITION]
InH q Konfigurace logického vstupu pro potlaéeni hlaSeni poruchy [Ne] (nO)

[Konfig.:Potla¢eni poruchy] [Fault inhibit assign.]

Pro potvrzeni konfigurace logického vstupu pro potlateni hlaSeni poruchovych stavd frekvenéniho ménice
je potfebné stisknout klavesu ENT po dobu 2 s.

VAROVANI

Aktivace potlaéeni hlaSeni poruchovych stava zplsobi vyfazeni vdech ochran frekvenéniho
ménice z €innosti. Aktivaci této funkce zakaznik ztraci narok na ptipadnou bezplatnou
opravu v ramci zaruéni doby. Zabezpeéte, aby vyfazeni ochran nemohlo byt nebezpeéné.
Nerespektovani tohoto varovani muize vést ke zni€eni zafizeni.

nO o [Ne] [No] (nO): Funkce neni pouzita
L1 o [LI1] (LI1): Ovladéani logickym vstupem.

o [...] (...): Viz podminky nastaveni na strané 112.

Je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit fidiciho slova ve stavu log. 0, poruchové stavy frekvenéniho
ménice jsou vyhodnocovany.

Je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit fidiciho slova ve stavu log. 1, poruchové stavy frekvenéniho
méni¢e nejsou vyhodnocovany, vSechny ochrany jsou vyfazeny z ¢innosti. Aktivni poruchy jsou
resetovany vzestupnou hranou (zména z log. 0 do log. 1)konfigurovaného logického vstupu nebo bitu
fidiciho slova.

POZNAMKA: Funkce bezpecné odpojeni a ochranné funkce, které brani neogekavanému chovani
pohonu zlstavaji v ¢innosti i po aktivaci funkce potlateni poruchy. Seznam poruchovych hlaseni, které
aktivace funkce potlaceni poruchy ovliviiuje naleznete na stranach 240 az 244.
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Sub-menu 1.6 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE][1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
CLL- n Sub-menu chovani frekvenéniho ménice pfi poruse komunikaéni
linky ["PORUCHA KOMUNIKACE] [coM. FAULT MANAGEMENT]
CLL q Chovani pA poruSe komunikaéni pfA pouziti pAsluSenstvi - [Volny dob&h] (YES)
komunikaéni desky [?:!!Komunikaéni deska] [Network fault mgt]
noO o [Ne] [No] (nO): Poruchaignorovana.
YES o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem
Stt o [Dle nastaveni Stt] [Per Stt] (Stt): Dle nastaveni parametru typ zastaveni [Typ zastaveni] (Stt),

viz strana 128, bez zablokovani poruchou. V tomto pfipadé zUstava poruchové relé v zapnutém stavu

a frekvenéni ménic¢ je pfipraven k opétnému rozbéhu motoru po pominuti pfi¢iny poruchy v zavislosti

na aktuélni konfiguraci kanalu zadavani povell (napf. nastaveni parametru [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC)
a parametru [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82, pokud je frekvenéni méni¢ ovladan ze svorkovnice)
Pro toto nastaveni chovani pfi poruSe se doporu¢uje konfigurovat varovani (naptiklad prostfednictvim
logického vystupu) pro indikaci divodu zastaveni motoru.

LFF o [Nouzové otacky] [Fallback spd] (LFF): Pokra¢ovani v ¢innosti pfi snizenych nouzovych otaékach.
Pokud je zachovan povel pro chod, nouzové otacky jsou aktivni do doby pominuti pfi¢iny poruchy.
rLs o [Pracovni otaéky] [Speed maint.] (rLS): Pokracovani v ¢innosti pfi otacékach, platnych

v dobé hlaSeni poruchy. Pokud je zachovan povel pro chod, tyto otac¢ky jsou aktivni
po dobu trvani poruchy.

rMP O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy

FSt o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni

dcCl O [ss brzdéni] [DC injection] (dCl): Zastaveni ss brzdénim. Tento zplsob zastaveni neni slucitelny s
nékterymi jinymi funkcemi, viz strana 118.

COL q Chovani pA poruSe vestavéné komunikaéni linky [Volny dob&h] (YES)

linky CANopen [?:!ICANopen] [CANopen fault mgt]

no o [Ne] [No] (nO): Poruchaignorovana.

YES o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem

Stt o [Dle nastaveni Stt] [Per Stt] (Stt): Dle nastaveni parametru typ zastaveni [Typ zastaveni] (Stt),

viz strana 128, bez zablokovani poruchou. V tomto pfipadé zUstava poruchové relé v zapnutém stavu

a frekvenéni ménic¢ je pfipraven k opétnému rozbéhu motoru po pominuti pfi¢iny poruchy v zavislosti

na aktuélni konfiguraci kanalu zadavani povell (napf. nastaveni parametru [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC)
a parametru [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82, pokud je frekvenéni méni¢ ovladan ze svorkovnice)
Pro toto nastaveni chovani pfi poruSe se doporu¢uje konfigurovat varovani (naptiklad prostfednictvim
logického vystupu) pro indikaci divodu zastaveni motoru.

LFF o [Nouzové otacky] [Fallback spd] (LFF): Pokra¢ovani v ¢innosti pfi snizenych nouzovych otaékach.
Pokud je zachovan povel pro chod, nouzové otacky jsou aktivni do doby pominuti pfi¢iny poruchy.
rLs o [Pracovni otaéky] [Speed maint.] (rLS): Pokracovani v ¢innosti pfi otackach, platnych

v dobé hlaSeni poruchy. Pokud je zachovan povel pro chod, tyto otac¢ky jsou aktivni
po dobu trvani poruchy.

rMP O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy

FSt o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni

dcCl O [ss brzdéni] [DC injection] (dCl): Zastaveni ss brzdénim. Tento zplsob zastaveni neni slucitelny s
nékterymi jinymi funkcemi, viz strana 118.

SLL g Chovani pfi poruSe vestavéné komunikaéni [Volny dobéh] (YES)

linky Modbus [?:!'"Modbus] [Modbus fault mgt]

no o [Ne] [No] (nO): Poruchaignorovana.

YES o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem

Stt o [Dle nastaveni Stt] [Per Stt] (Stt): Dle nastaveni parametru typ zastaveni [Typ zastaveni] (Stt),

viz strana 128, bez zablokovani poruchou. V tomto pfipadé zUstava poruchové relé v zapnutém stavu

a frekvenéni ménic je pfipraven k opétnému rozbéhu motoru po pominuti pfi¢iny poruchy v zavislosti

na aktuélni konfiguraci kanalu zadavani povell (napf. nastaveni parametru [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC)
a parametru [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82, pokud je frekvenéni méni¢ ovladan ze svorkovnice)
Pro toto nastaveni chovani pfi poruSe se doporu¢uje konfigurovat varovani (naptiklad prostfednictvim
logického vystupu) pro indikaci divodu zastaveni motoru.

LFF o [Nouzové otacky] [Fallback spd] (LFF): Pokra¢ovani v ¢innosti pfi snizenych nouzovych otaékach.
Pokud je zachovan povel pro chod, nouzové otacky jsou aktivni do doby pominuti pfi¢iny poruchy.
rLS o [Pracovni otaéky] [Speed maint.] (rLS): Pokracovani v ¢innosti pfi otacékach, platnych

v dobé hlaSeni poruchy. Pokud je zachovan povel pro chod, tyto otac¢ky jsou aktivni
po dobu trvani poruchy.

rMP O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy
FSt o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni
dcCl O [ss brzdéni] [DC injection] (dCl): Zastaveni ss brzdénim. Tento zplsob zastaveni neni slucitelny s

nékterymi jinymi funkcemi, viz strana 118.
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Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE][1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Sdd- N Sub-menu porucha enkodéru
["PORUCHA ENKODERU] [ENCODER FAULT]

Sub-menu je pfistupné, je-li frekvenéni méni¢ vybaven pfislusenstvim- rozSifovaci deskou pro pfipojeni
enkodéru a enkodér je pouzit pro ota¢kovou zpétnou vazbu.

Sdd q Chovani frekvenéniho méniée pfA nesouhlasu zadanych [Ano] (YES)

a skuteénych otacéek [?:Nesouhlas otacek] [Load slip detection]

nO o [Ne] [No] (nO): Porucha ignorovana. Pro signalizaci nesouhlasu je mozné konfigurovat logicky
vystup nebo relé pro signalizaci varovani.
YES O [Ano] [Yes] (YES): Nesouhlas zadanych a skuteénych otacek je vyhodnocen jako porucha.

Porucha je vyhodnocovana na zékladé porovnani zadané hodnoty ota¢ek vystupu obvodu ramp

a skute¢né hodnoty otacek. Porucha je vyhodnocovana pouze pro otacky vétsi, nez odpovida 10%
hodnoty parametru [Jmen. frekvence motoru] (FrS), viz strana 65.

V pfipadé vyhodnoceni poruchy nesouhlas zadanych a skuteénych otacek, se frekvenéni méni¢ zablokuje
s hldSenim poruchy a volnym dob&hem motoru. Pokud je konfigurovan logicky vystup nebo relé pro funkci
ovladani externi brzdy, prejde do stavu log. 0.

ECC q Chovani pA frekvenéniho ménice pfA pferuSeni [Ne] (nO)
mechanické vazby mezi motorem a enkodérem

[?:Motor/enkodér] [Encoder coupling]

noO o [Ne] [No] (nO): Poruchaignorovana.

YES o [Ano] [Yes] (YES): PferuSeni vazby mezi motorem a enkodérem je vyhodnoceno jako porucha.
Pfi aktivaci funkce ovladani externi brzdy, se zméni tovarni nastaveni na [Ano] (YES).

Nastaveni [!!Motor/enkodér] (ECC).= [Ano] (YES) je mozné pouze je-li [!!Nesouhlas otacek] (Sdd).=
[Ano] (YES) a [Typ fizeni] (Ctt).=[FVC] (FUC), viz strana 67 a [Konf. ovladani brzdy] (bLC).= [Ne] (nO),
viz strana 148.

V pfipadé vyhodnoceni poruchy preruseni mechanické vazby mezi motorem a enkodérem se frekvenéni
méni¢ zablokuje s hlaSenim poruchy a volnym dobéhem motoru. Pokud je konfigurovan logicky vystup
nebo relé pro funkci ovladani externi brzdy, prejde do stavu log. 0.

ECt g Nastaveni doby potlaéeni vyhodnoceni 2a710s 2s
poruchy prferuSeni mechanické vazby mezi motorem a enkodérem

[Doba:!!Motor/enkodér] [Encoder check time]

Parametr pro nastaveni doby potlaceni vyhodnoceni poruchy prferuseni mechanické vazby mezi
motorem a enkodérem. Je pfistupny, je-li nastaveno [?:Motor/enkodér] (ECC).= [Ano] (YES).

tid- n Sub-menu porucha momentové nebo proudové omezeni
[["PROUD./MOMENT.OMEZENI] [TORQUE OR I LIM. DETECT ]
SSb q Chovani pA pfechodu ménice do rezimu proudového nebo [Volny dob&h] (YES)
momentového omezeni [?:!!I/M omezeni] [Trg/l limit stop]
no o [Ne] [No] (nO): Poruchaignorovana.
YES o [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Zastaveni volnym dobéhem
Stt o [Dle nastaveni Stt] [Per Stt] (Stt): Dle nastaveni parametru typ zastaveni [Typ zastaveni] (Stt),

viz strana 128, bez zablokovani poruchou. V tomto pfipadé zUstava poruchové relé v zapnutém stavu

a frekvenéni ménic¢ je pfipraven k opétnému rozbéhu motoru po pominuti pfi¢iny poruchy v zavislosti

na aktuélni konfiguraci kanalu zadavani povell (napf. nastaveni parametru [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC)
a parametru [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82, pokud je frekvenéni méni¢ ovladan ze svorkovnice)
Pro toto nastaveni chovani pfi poruSe se doporu¢uje konfigurovat varovani (naptiklad prostfednictvim
logického vystupu) pro indikaci divodu zastaveni motoru.

LFF o [Nouzové otacky] [Fallback spd] (LFF): Pokra¢ovani v ¢innosti pfi snizenych nouzovych otaékach.
Pokud je zachovan povel pro chod, nouzové otacky jsou aktivni do doby pominuti pfi¢iny poruchy.
rLs o [Pracovni otaéky] [Speed maint.] (rLS): Pokracovani v ¢innosti pfi otacékach, platnych

v dobé hlaSeni poruchy. Pokud je zachovan povel pro chod, tyto otac¢ky jsou aktivni
po dobu trvani poruchy.

rMP O [Zastaveni po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy
FSt o [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt): Rychlé zastaveni
dcCl O [ss brzdéni] [DC injection] (dCl): Zastaveni ss brzdénim. Tento zplsob zastaveni neni slucitelny s
nékterymi jinymi funkcemi, viz strana 118.
StO g Nastaveni doby potlaéeni vyhodnoceni poruchy 0 az 9999 ms 1000 ms

¢innost ménice v rezimu proudového nebo momentového omezeni
[Doba:!'l/M omezeni] [Trg/l limit. time out]

q

Parametr pro nastaveni doby potlaceni vyhodnoceni poruchy ¢innost ménice v rezimu prodového nebo
momentového omezeni. Je pfistupny, je-li nastaveno vyhodnoceni poruchy

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE][1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
brP- n Sub-menu tepelna ochrana brzdného rezistoru
[OCHRANA BRZDNEHO REZ.] [pB RES. PROTECTION]
BrO q Chovani frekvenéniho ménicée p#f prehfati brzdného rezistoru [Ne] (nO)
[?:11Brzdny rezistor] [DB res. protection]
nO o [Ne] [No] (nO): Bez tepelné ochrany brzdného rezistoru. Pfi tomto nastaveni nejsou dalSi parametry
YES sub-menu pfistupné.
FLt O [Varovani] [Alarm] (YES): Varovani. Je mozné konfigurovat logicky vystup nebo relé pro signalizaci

varovani prehrati brzdného rezistoru.

O [Porucha] [Fault] (FLt): PFehFati brzdného rezistoru je vyhodnoceno jako porucha.

V pfipadé vyhodnoceni poruchy prehrati brzdného rezistoru, se frekvenéni méni¢ zablokuje s hlaSenim
poruchy (bOF) a volnym dob&hem motoru.

Poznamka: Tepelny stav brzdného rezistoru Ize zobrazit prostfednictvim grafického obsluzného
terminalu. Tepelny stav brzdného rezistoru je vyhodnocovan, pouze je-li napajena fidici deska
frekvenéniho ménice.

brP q Jmenovity vykon brzdného rezistoru 0.1 a7 1000 kW 0.1 kw
[Brzdny rezistor: P] [DB Resistor Power]

Parametr pro nastaveni trvalého jmenovitého vykonu brzdného rezistoru. Je pfistupny, je-li nastaveno
[Chovani:!!Brzdny rezistor] (BrO).1 [Ne] (nO).
bru q Jmenovity odpor brzdného rezistoru 0.1 a% 200 W 01W
[Brzdny rezistor: R] [DB Resistor value]

Parametr pro nastaveni jmenovitého odporu brzdného rezistoru. Je pfistupny, je-li nastaveno
[Chovani:!!Brzdny rezistor] (BrO).1 [Ne] (nO).

tnF- n Sub-menu porucha automatického nastaveni parametrt
[MAUTOTUNING] [AUTO TUNING FAULT]
tnL q Chovani pA selhani automatického nastaveni parametrd  [Volny dobé&h] (YES)
[?:1'Autotuning] [Autotune fault mgt]
no o [Ne] [No] (nO): Poruchaignorovana.
YES O [Volny dobéh] [Freewheel] (YES): Vyhodnoceni poruchy, zastaveni volnym dobéhem

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE][1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Hardvérova konfigurace frekvenéniho ménice

Tato funkce slouzi pro rozpoznani zmény hardvérové konfigurace frekvenéniho méni¢e (zména poctu nebo typu rozsifujicich
desek)nebo verze softvéru. Po zadani hesla pro ochranu zmény hardvérové konfigurace jsou ulozeny parametry stavajicich
rozSifovacich desek. Tyto parametry jsou kontrolovany pfi kazdém pfipojeni frekvenéniho ménic¢e k napajeni a v pfipadé nesouhlasu se
frekvenéni méni¢ zablokuje s poruchovym hlaSenim HCF. Obnoveni ¢innosti méni¢e je mozné pouze tehdy, je-li obnovena plvodi
hardvérova konfigurace nebo zadano heslo pro jeji ochranu.

Kontrolovany jsou nasledujici parametry:

- Typ pfidavné desky: vSechny desky

- Softvérova verze: oba typy fidici desky, pfidavna deska VW 3A3202, pfidavna deska PLC, komunikaéni desky
- Vyrobni &islo: oba typy fidici desky

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
PPI- n Sub-menu hardvérova konfigurace frekvenéniho ménice
[HW KONFIG.MENICE] [CARD PAIRING]
PPI q Heslo pro ochranu zmény hardvérové konfigurace  [vyp] az 9999 [Vyp] (OFF)
ménicée [Heslo:HW ochrana] [Pairing password]
OFF o [Vyp] [OFF] (OFF): Bez ochrany zmény hardvérové konfigurace heslem.
On O [Zap] [ON] (On): Funkce je aktivni. V pfipadé hlaSeni poruchy po zméné hardvérové konfigurace

je pro obnoveni provozu frekvenéniho méni¢e nutné zadat heslo.
Bezprostfedné po zadani hesla se frekvenéni méni¢ odblokuje a heslo se zméni na [Zap] (On)
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Sub-menu 1.8 — Chovani pri poruse
[1.8 CHOVANI PRI PORUSE][1.8 FAULT MANAGEMENT] (FLt-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
LFF- n Sub-menu nouzové ota€ky pfi poruse
[NOUZOVE OTACKY] [FALLBACK SPEED]
LFF g Nouzové otacky p# poruSe 0a? 1000 Hz 0 Hz

[Nouzové otacky] [Fallback speed]

Volba hodnoty nouzovych otacek.

FSt- n Sub-menu koeficient pro vydéleni doby dobéhu
[DELICI KOEF.RAMPY] [RAMP DIVIDER]
dCF q Koeficient pro vydéleni doby dobéhu pro rychlé zastaveni() 0az10 4
[Délici koef. rampy] [Ramp Divider]
q Aktuélni dobéhova rampa pfi povelu pro zastaveni(DEC nebo DE?2) je zkracena vydélenim touto hodnotou.
Nastaveni hodnoty 0 odpovida nejkratSi mozné dobé&hové rampé.
FSt- n Sub-menu brzdéni ss prodem
[BRZDENI SS PROUDEM] [pc INJECTION]
IdC q Hodnota ss proudu pro brzdéni 1 () 0.1az141In(2) 0.641In(2)
[Proud 1 ss brzdéni] [DC injection level 1]
Hodnota proudu pro brzdéni ss proudem aktivovaného logickym vstupem, konfigurovanym pro tuto
funkci nebo aktivovaného jako zpusob zastaveni.
q UPOZORNENI
Oveéfte, zda hodnota nastaveného proudu nemuze zpUsobit pfehfati motoru
Nerespektovani tohoto upozornéni miize vést k poskozeni zafizeni
td1 q Doba brzdéni ss proudem 1 () 0.1a730s 05s
[Doba ss brzdéni 1] [DC injection time]
q

V prubéhu ¢asovani doby pro brzdéni ss proudem 1 [Doba ss brzdéni 1] (td1) plati hodnota proudu
[Proud 1 ss brzdéni] (IdC), potom plati hodnota [Proud 2 ss brzdéni] (IdC2) po dobu (tdC)
IdC2 q Hodnota ss proudu pro brzdéni ss proudem 2 (1)) 0.1a71.41In(2) 0.51In(2)

[Proud 2 ss brzdéni] [DC injection level 2]

Hodnota 2 proudu pro brzdéni ss proudem aktivovaného logickym vstupem, konfigurovanym pro tuto
funkci nebo aktivovaného jako zpusob zastaveni. Hodnota proudu 2 je aktualni po ukonéeni ¢asovani
[Doba ss brzdéni 1] (td1).

UPOZORNENI
Oveéfte, zda hodnota nastaveného proudu nemuze zpUsobit pfehfati motoru
Nerespektovani tohoto upozornéni mtize vést k poskozeni zafizeni
tdC q Doba pro brzdéni ss proudem 2 () 0.1a730s 05s

[Doba ss brzdéni 2] [DC injection time 2]

q Po dobu ¢asovani [Doba ss brzdéni 2] (tdC) plati hodnota proudu [Proud 2 ss brzdéni] (IdC2)

Tento parametr je pFistupny, je-li [ZpUusob zastaveni] (Stt) = [Brzdéni ss proudem] (dCl)

nebo je-li nastaveni [Konfig. brzdéni ss proudem] (dCl) jiné, nez [Ne] (nO).

(1) Parametry jsou pristupné také v sub-menu 1.3 Nastaveni [1.3 NASTAVENI] (SEt-).

(2) Inje jmenovity proud frekvenéniho meénice. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV 71 nebo na typovém Stitku frekvenéniho
meénice.

(3) Upozornéni: tyto parametry nemaji zadnou souvislost s funkci automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni.

q Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho menice
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.9 — komunikace
[1.9 KOMUNIKACE] [1.9 KOMMUNICATION] (COM-)

Pristup do sub-menu komunikace pomoci grafického obsluzného terminalu:

|rov Term  +0.00Hz  0A

MAIN MENU
1 DRIVE MENU

RODY Term  +0.00Hz D&
1 DRIVE MENU

1.1 EIMPLY START

1.2 MONITORING

1.3 SETTINGS

1.4 MOTOR CONTROL

1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG
Code =

1.6 COMMAMND

1.7 APPLICATION FUNCT.

1.8 FAULT MANAGEMENT

1.9 COMMUNICATION

Quick

ENT ENT

[RuN Term  +50.00Hz

804 |

1.8 COMMUNICATION

COM. SCANNER INFUT

2 ACCESS LEVEL

3 OPEN/ SAVE AS

4 PASSWORD

5 LANGUAGE
Code

Quick

1.10 DIAGHNOETICE

1.11 IDEMTIFICATION

1.12 FACTORY SETTINGS
1.12 USER MENU

1.14 PROGRAMMASLE CARD

COM. SCANNER QUTPUT

Pristup do sub-menu komunikace prostrednictvim vestavéného obsluzného terminéalu:

Pripojeni k napéajecimu napéti

Zobrazeni stavu ménice

COMMUNICATION |
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MODBUS HMI
MODBUS NETWORK
CANopen
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Sub-menu 1.9 — komunikace
[1.9 KOMUNIKACE] [1.9 KOMMUNICATION] (COM-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis

Rozsah nastaveni

Tovarni nastaveni

n Sub-menu snimani vstupnich dat komunikace
[SNIMANI VSTUPNICH DAT] [COM.SCANNER INPUT]

Pristupné pouze prostrednictvim grafického terminalu.

nMA1

Adresa prvniho vstupniho slova
[Adresa 1.vstup.slova] [Scan. IN1 adress]

3201

nMA2

Adresa druhého vstupniho slova
[Adresa 2.vstup.slova] [Scan. IN1 adress]

8604

nMA3

Adresa tfetiho vstupniho slova
[Adresa 3.vstup.slova] [Scan. IN1 adress]

nMA4

Adresa ¢tvrtého vstupniho slova
[Adresa 4.vstup.slova] [Scan. IN1 adress]

nMAS5

Adresa patého vstupniho slova
[Adresa 5.vstup.slova] [Scan. IN1 adress]

nMAG6

Adresa Sestého vstupniho slova
[Adresa 6.vstup.slova] [Scan. IN1 adress]

nMA7

Adresa sedmého vstupniho slova
[Adresa 7.vstup.slova] [Scan. IN1 adress]

nMAS8

Q| Q) QO O 0] 9] 9 Q0

Adresa osmého vstupniho slova
[Adresa 8.vstup.slova] [Scan. IN1 adress]

S

Sub-menu snimani vystupnich dat komunikace
[SNIMANI VYSTUPNICH DAT] [cOM.SCANNER OUTPUT]

Pristupné pouze prostrednictvim grafického terminalu.

nCAl

Adresa prvniho vystupniho slova
[Adresa 1.vyst.slova] [Scan. IN1 adress]

8501

nCA2

Adresa druhého vystupniho slova
[Adresa 2.vyst.slova] [Scan. IN1 adress]

8602

nCA3

Adresa tfetiho vystupniho slova
[Adresa 3. vyst.slova] [Scan. IN1 adress]

nCA4

Adresa ¢tvrtého vystupniho slova
[Adresa 4. vyst.slova] [Scan. IN1 adress]

nCAS

Adresa patého vystupniho slova
[Adresa 5. vyst.slova] [Scan. IN1 adress]

nCA6

Adresa Sestého vystupniho slova
[Adresa 6. vyst.slova] [Scan. IN1 adress]

nCA7

Adresa sedmého vystupniho slova
[Adresa 7. vyst.slova] [Scan. IN1 adress]

nCA8

Q| Q) O O 9] 9] 9 Q0

Adresa osmého vystupniho slova
[Adresa 8. vyst.slova] [Scan. IN1 adress]
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Sub-menu 1.9 — komunikace
[1.9 KOMUNIKACE] [1.9 KOMMUNICATION] (COM-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

Md2-

n Sub-menu komunikace frekvenéniho méni€e s grafickym

terminalem po sbérnici Modbus
[KOMUNIKACE S TERMINALEM] (MobBUS HMI]

thbr2

Rychlost pfenosu dat mezi méniéem aterminalem 19.2 kb/s
[Kom.rychlost ter.] [HMI baud rate]

Rozsah nastaveni 9.6 nebo 19.2 kb/s prostfednictvim vestavéného terminalu, pfipadné 9600 nebo
19200 baud prosttednictvim grafického obsluzného terminalu.

Graficky obsluzny termindl pracuje pouze s komunikaéni rychlosti [Kom.rychlost] (tbr2) = 19200 baudd,
t.j. 19.2 kb/s.V pfipadé nutnosti zmény nastaveni hodnoty parametru [Kom.rychlost] (tbr2) je potfebné
provedenou zménu potvrdit v okné potvrzeni zmeény (graficky termindl) nebo stisknutim klavesy ENT
po dobu 2 s.(Vestavény obsluzny terminal)

tFO2

q Format prfenaSenych dat mezi ménié¢em aterminalem 8E1
[Format dat ter.] [HMI format]

Hodnotu parametru nelze zménit, slouzi pouze pro &teni.

Md1-

Sub-menu konfigurace sbérnice Modbus
[KONFIGURACE MODBUS] [MODBUS NETWORK]

Add

Adresa frekvenéniho ménice - vestavény Modbus [Vyp] (OFF)
[Adresa Modbus] [Modbus Address]

Rozsah nastaveni od vypnuto [Vyp] (OFF) do 247

AMOA

q Adresa pfidavné desky PLC frekvenéniho ménice [Vyp] (OFF)
[Adresa PLC deska] [Modbus add Prg C.]

Rozsah nastaveni od vypnuto [Vyp] (OFF) do 247.
Parametr je pfistupny, je-li do frekvenéniho méni¢e vlozeno pfisluSenstvi - rozSifovaci deska PLC
a v zavislosti na jeji konfiguraci. (Podrobnosti naleznete v dokumentaci pfisluSenstvi)

AMOC

q Adresa frekvenéniho ménice- pfidavna komunikaéni deska [Vyp] (OFF)
[Adresa kom.deska] [Modbus add Com.C.]

Rozsah nastaveni od vypnuto [Vyp] (OFF) do 247.
Parametr je pfistupny, je-li do frekvenéniho ménice vlozeno pfisluSenstvi - komunikaéni deska Modbus
a v zavislosti na jeji konfiguraci. (Podrobnosti naleznete v dokumentaci pfisluSenstvi)

tbr

q Rychlost pfenosu dat po shérnici Modbus 19.2 kb/s
[Kom.rychlost Modbus] [Modbus baud rate]

Rozsah nastaveni 4.8 - 9.6 - 19.2 nebo 38.4 kb/s prostfednictvim vestavéného terminalu nebo 4800 -
9600 - 19200 - 38400 baudu prostfednictvim grafického obsluzného terminalu.

tFO

q Format prfenaSenych dat po sbérnici Modbus 8E1
[Format dat Modbus] [Modbus format]

Rozsah nastaveni nastaveni 801 - 8E1 - 8nl nebo 8n2.

ttO

q Hlidani vypadku komunikace Modbus 10s
[Vypadek komunikace] [Modbus time out]

Rozsah nastaveni od 0.1 do 30 s.

CnO-

Sub-menu konfigurace sbérnice CANopen
[KONFIGURACE MODBUS] [MODBUS NETWORK]

AdCO

Adresa frekvenéniho ménic¢e - CANopen [Vyp] (OFF)
[Adresa CANopen] [CANopen Address]

Rozsah nastaveni od vypnuto [Vyp] (OFF) do 247

bdCO

q Rychlost pfenosu dat po sbérnici CANopen 125 kbls
[Kom.rychlost CANopen] [CANopen baud rate]

Rozsah nastaveni 20 - 50 - 125 - 250 - 500 kb/s nebo 1 Mb/s.

ErCO

q Poruchovy kéd komunikace CANopen
[Poruchovy koéd] [Error code]

Hodnotu parametru nelze zménit, slouzi pouze pro &teni.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.9 — komunikace
[1.9 KOMUNIKACE] [1.9 KOMMUNICATION] (COM-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

Md2-

n Sub-menu komunikace prostfednictvim komunikaéni desky

[KOMUNIKAéNi DESKA] [COMMUNICATION CARD]

Viz dokumentaci k pfisluSenstvi - rozSifovaci komunika¢ni desce.

LCF-

Sub-menu nuceny pfechod do mistniho fizeni
[MISTNI RIZENI] [ForceD LocAL]

FLO

nO
LI1

LI14

FLOC

nO
All
Al2
Al3
Al4

LCC

Pl

PG

Konfigurace funkce nuceny pfechod do mistniho ovladani [Ne] (nO)

[Konf.: Mistni fizeni] [Forced local assign.]

O [Ne] (nO): Funkce neni pouzita

o [LI1] (LI1) aZ [L16] (LI6)

O [LI7] (LI7) az [L110] (LI10): Je-li do frekvenéniho méniCe vloZzeno pfisluSenstvi - deska rozsifeni V/V,
typové oznaceni VW 3A3201

O [LI11] (LI11) az [L114] (LI14): Je-li do frekvenéniho ménice vloZzeno pfisluSenstvi - deska rozsireni V/V,
typové oznaceni VW 3A3202

Funkce je aktivni, pokud se konfigurovany logicky vstup nachazi ve stavu log. 1.
Nastaveni [Konf.: Mistni fizeni] (FLO) se automaticky zméni na [Ne] (nO) po nastaveni [Profil zadavani]
(CHCF) = [Vstupy/vystupy] (1O).

q Konfigurace zdroje zadané hodnoty v rezimu mistniho FAzeni [Ne] (nO)

s vr s~z

[Mistni fizeni-zad.hodn.] [Forced local Ref.]

o [Ne] (nO): Nepfifazeno. (Ovladani ze svorkovnice pomoci logickych vstup()

o [Al1] [Al1] (Al1): Analogovy vstup All

o [Al2] [AI2] (Al2): Analogovy vstup Al2

o [AI3] [AIZ] (AlI3): Analogovy vstup Al3, je-li do frekvenéniho ménice vlozeno pfisluSenstvi - deska
rozSifeni V/V, typové oznaéeni VW 3A3202

o [Al4] [Al4] (Al4): Analogovy vstup Al4, je-li do frekvenéniho méni€e vlozeno pfisluSenstvi - deska
rozSifeni V/V, typové oznaéeni VW 3A3202

o [Terminal] [HMI] (LCC): Graficky terminal. Zadavani zadané hodnoty a povell prostfednictvim
grafického terminalu. Zadana hodnota : [HMI Frequency ref] (LFr), viz strana 47, ovladani pomoci klaves
RUN/STOP/FWD/REV.

o [Frekvenéni vstup] [RP] (Pl): Frekvenéni vstup, je-li frekvenéni méni¢ vybaven rozSifovaci deskou V/\
typu VW3 A3202

o [Enkodér] [Encoder ref] (PG): Vstup enkodéru, je-li frekvenéni méni€ vybaven rozsifovaci deskou pro
enkodér.

Pokud je pro zadavani zadané hodnoty konfigurovan analogovy vstup, [Frekvenéni vstup] (PI) nebo
[Enkodér] (PG), je automaticky ovladani méniCe prostrednictvim logickych vstupd.

FLOt

q Casové zpozdéni pro obnoveni komunikacepfi ukonéeni 10s
mistniho Fizeni [Mistni Fizeni-Time out] [Time-out forc.local]

Rozsah nastaveni od 0.1 do 30 s.

Parametr je pfistupny, je-li konfigurovan logicky vstup pro funkci nuceny pfechod do mistniho ovladani.
(Nastaveni [Konf.: Mistni fizeni] (FLO) jiné, nez [Ne] (nO))

Casové zpozdéni pro obnoveni komunikace pfi opusténi rezimu mistni Fizeni.
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Sub-menu 1.10 — Diagnostika frekvenéniho ménicée
[1.10 DIAGNOSTIKA][1.10 DIAGNOSTICS]

Toto menu je pFistupné pouze s grafickym obsluznym terminalem.

ROY Term +0.00Hz 0A&

1 DRIVE MENU

1.1 SIMPLY START

1.2 MONITORING

1.2 SETTINGS

1.4 MOTOR CONTROL

1.5 INPUTS F OUTPUTE CFG

Caode < EES Quick
1.6 COMMAND
1.7 APPLICATION FUNCT.
[rov Term +0.00Hz oA | 1.5 FAULT MANAGEMENT RUN Term  +5000Hz 504 |
MAIN MENU ENT 1.8 COMMUNICATION ENT 1.10 DIAGNOSTICS
1 DRIVE MENU 1.10 DIAGNOSTICS M
2 ACCESS LEVEL 1.11 IDEMTIFICATION CURRENT FAULT LIST
3 OPEN / SAVE AS 1.12 FACTORY SETTINGS MORE FAULT INFO
4 PASSWORD 1.13 USER MENU TEST PROCEDURES
5 LANGUAGE 1.14 PROGRAMMABLE CARD SERVICE MESSAGE
Code Quick Code < =2 Quick
RUM Term +50.00Hz 80A RIJM Tarm +50.00Hz  30A T b Ka slouzi sevl v s
FAULT HISTORY ENT internal com. link ato o r,?]zov as OU,ZI.E)rO Zjlitemv.k
poruchového hlaseni
T ETA status word
mme- ——=lETI status word
s Cmd word
sttt Moter current
Caode Quick HELF Cuick
Output freguency
Elapzed time
RUN Term  +50.00Hz 20A Mains voltage
CURREMNT FAULT LIST EMNT Motor thermal state
eeeen Channel ref. active
Caode Qluick
RUN Term | <50 00Hz  20A Tato obrazovka slouzi pro zjiSténi po¢tu poruch

WMOEE FAULT INED komunikace, napfiklad s pfidavnou komunika¢ni deskou.
- Pocet 0 aZ 65535.

Metwork fault [u]

Application fault 0
Internal link fault 1 o
Internal link fault 2

Quick

Caode
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Sub-menu 1.10 — Diagnostika frekvenéniho ménicée
[1.10 DIAGNOSTIKA][1.10 DIAGNOSTICS]

Diagnostika tyristord [THYRISTORS TEST] je pfistupna pouze u frekvenénich méniéd ATV71.--M3 3 18.5 kW
aATV71---N4 >18.5 kw.

RO Term  +5000Hz  OA ROY Term  +5000Hz  0A ROY Term  <G000Hz DA
TEST PROCEDURES ENT THYRISTORS TEST ENT TEST N PROGRESS
THYRIZTCORS TEST
TRANSISTOR TEST 2s
Press ENT to perform the test -
Press ESC o abort
Chuick
Pro spusténi testu stisknéte ¢
klavesu ENT, pro ukonéeni
testu stisknéte ESC. =T Tem 000 OA
THYRIETORS REGULT
Thyristor 1 Failed
Thyristor 2 O
Thyristor 3 Ok
Tuick
. L 22
Provérte, zda je pfipojen
motor. Zadejte parametry ROY Term +50.00Hz DA RDY Tem #50.00Hz 0&
motoru z jeho typového titku ENT TRANSIGTOR TEGT ENT TEST IN PROGRESS
. L g | Check that a motor is connected 25
Pro spusténi testu stisknéte Enter the meter nameplate data. [ —fim-
klavesu ENT, pro ukonéeni Press ENT 1o perfom the test.
testu stisknéte ESC. ress ESC to abert

'

RDY Term +50.00Hz D&
TRAMNSISTOR RESULT
Vysledek zkousky kazdého BT 1 K.
tranzistoru IGBT je zobrazen IGET 1 0K
na dvou fadcich: 3BT 2 Ok,
- Na prvnim fadku je zobrazen IGET 2 Open
pfipadny zkrat IGET 2 O
- Na druhém fadku je zobrazeno Dk
pfipadné prerusSeni tranzistoru =BT o
IGET 4 OF
IGET 4 Ok
IGET & OF
IGBT & 0K
IGET & short-circui
IGET & oK

Poznamka: Pro spusténi testl je potfebné stisknout klavesu ENT po dobu 2 s.
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.11 — Identifikace frekvenéniho meénice
[1.11 IDENTIFIKACE][1.11 IDENTIFICATION]

ROY Term +000Hz QA
TORWVE MENT

1.1 SIMPLY START

1.2 MONITORING

1.3 SETTINGS

1.4 MOTOR CONTROL

1.5 INPUTS / QUTPUTS CFG

Code <= =3 ik

1.6 COMMAEND

1.7 APPLICATION FUNCT.

1.8 FAULT MANAGEMENT

|F{:n‘/ Term +0.00Hz OA | 1.0 CONMUMICATION RUM Term 12604 +Eﬂ.m—|z|
AR WEND ENT 1.10 DIAGNOSTICS ENT 1.11 IDENTIFICATION
_—_—.» DRIWVE MENU 1.11 IDENTIFICATION
2 ACCESS LEVEL 1.12 FACTCRY SETTINGS ey KW/ yy.y HP
JOPENSAVE &S 1.12 USER MEMNU 330430 v
4 PASSWORD 1.14 PROGRAMMABLE CARD Appli. Software Viex [E xx
5LANGUAGE MG Software Vax [Exx
Code Cluick << £ Chuck
2901 Moo
praduct Va.x
OPTION 1
12 EXTEMNSION CARD
i IE wx
OPTION 2
FIRID CARD
Vi |E
GRAPHIC TERMIMAL
GRAPHIC 5
Wi |E
EMCODER
RS 422

Menu [1.11 IDENTIFIKACE] je pfistupné pouze s grafickym obsluznym terminéalem.
Toto menu slouZi pouze pro &teni. Udaje nelze upravovat. Menu slouZi pro zobrazeni nasledujicich Gdaja:
Typové oznaceni frekvenéniho meénice, jeho jmenovity vykon a napéti
Softvérova verze frekvenéniho ménice
Vyrobni ¢&islo frekvenéniho ménice
Typ a softvérova verze pouzitého pfisluSenstvi
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V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-men ull.lg — Tovarni n,astavenl' frekvenéniho meénice
[1.12 TOVARNI NASTAVENI][1.12 FACTORY SETTINGS] (FCS-)

Pristup prostrednictvim grafického terminalu:

ROY Term +000Hz OA
TORWE MENT

1.1 5IMPLY START

1.2 MONITORING

1.3 SETTINGS

1.4 MOTOR CONTROL
1.5 INPUTS / QUTPUTS CRG
Code << == Cluick
1.6 CONMAND
1.7 APPLICATION FUNCT.
1.8 FAULT MANAGEMENT

1B COMMUMICATION
|FD" Term +000Hz 0A | 1.10 DIAGNOSTICS RUM Term  +50.00Hz 30A
AN RIEND ENT 1.11 IDEMNTIFICATION ENT TIZFACTORY SETTINGS

2 ACCESS LEVEL 1.12 USER MENU PARAMETER GROUP LIST
3 OPEN | BAVE &5 1.14 PROGRAMMABLE CARD Goto FACTORY SETTINGS
4 PASSWORD Save config : Me
5 LAMGUAGE

Code wuick Code £ B Cusck

Pristup prostrednictvim grafického termindlu:

Pfipojeni k napajeni

E};x | Zabrazeni provozniho stavu

&1

[ FACTORY SETTINGS ||

Menu [1.12 TOVARNI NASTAVENI] slouZi pro:

Nahrazeni stavajici konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice tovarnim nastavenim nebo dfive ulozenou konfiguraci a
nastavenim. Nahradit je mozné celou konfiguraci nebo jeji ¢ast. Pro ¢aste¢nou nahradu je nutné zvolit skupiny parametru, které maji byt
prepsany.

Ulozeni konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice do souboru
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-men ull.lg — Tovarni n,astavenl' frekvenéniho meénice
[1.12 TOVARNI NASTAVENI][1.12 FACTORY SETTINGS] (FCS-)

RON Term  1250A +5000Pz RUN __ Tern  1250A +B0.007Z] Vol . . p
zdroje konfigurace a nastaveni
T12FACTORY SETTINGS ENT Config. Source olba zdroje konfigura
Config. Source - Macro-Conf ol Macro-Canf [#]
FARAMETER GROUF LIST Config 1
Gote FACTORY SETTINGS Corfig 2
Save config Mo
Code << B Quick Quick
FUN__ Term  1250A +50.00%z Volba menu, ktera budou prepsana
EMT FARAME ER GROUF LIST

- _gl Poznamka: V tovarnim nastaveni
Diriwe menu

a po navratu do tovarniho nastaveni

Setlings ¢ - )
Motor param je tato tabulka prazdna.
Comrm. menu B
Code Qiuick
UM Tem  1950A TE0D00Z Povel pro navrat do tovarniho
Toto FACTORY SETTNGS nastaveni. Zkontrolujte, zda je zapojeni
ENT méni¢e vhodné pro toto nastaveni.

B P EASE CHECK THAT
THE DRIVE WIRING |5 OK

ESC=abort ENT=va date

Zobrazeni na displeji, pokud nejsou
zvolena menu pro prepsani

RUN Tem 12504 +50000H=
Goto FACTORY SETTINGS

First select the
parameter group(s)
Press ENT or E5C
to contimue

EMT RUM Tem 12504 +50.00Hz
Sawve confg
L No

Config 0
Config 1
Config 2

Cuick
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Sub-men ull.lg — Tovarni ngstavenl' frekvenéniho meénice
[1.12 TOVARNI NASTAVENI][1.12 FACTORY SETTINGS] (FCS-)

Koéd funkce Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
FCSI q Zdroj dat pro konfiguraci a nastaveni frekvenéniho ménice
[Zdroj konfigurace] [Config.Source]

Inl o [Makro] [Macro-Conf] (Inl): Tovarni nastaveni. Navrat do zvoleného tovarniho nastaveni -
makrokonfigurace.

CNFG1 o [Konfigl] [Config 1] (CFG1): Konfigurace 1

CNFG2 o [Konfig2] [Config 2] (CFG2): Konfigurace 2
Pokud je aktivni funkce pfepinani konfiguraci frekvenéniho méni¢e, moznosti volby [Konfig 1] (CFG1)

a [Konfig 2] (CFG2) nejsou pfistupné.
Fry- g Seznam skupin parametri pro pfepsani
[SKUPINY PARAMETRU] [PARAMETER GROUP LIST]

ALL o [VSe] ] [All] (ALL): PFepsat vSechny parametry.

drM o [Menu pohon] [Drive menu] (drM): PFfepsani menu 1 - pohon [1. POHON] kromé menu
[1.9 KOMUNIKACE] a menu [1.14 PROGRAM. DESKA]. V menu [7 KONFUGURACE DISPLEJE] se
parametr [Standardni jméno], viz strana 235, nastavi na [Ne] (nO).

SEt o [Menu nastaveni] [Settings] (SEt): PFepsani sub-menu 1.3 - nastaveni [1.3 NASTAVENI] kromé
parametru [IR kompenzace] (UFr), parametru [Kompenzace skluzu]. (SLP) a proudu motoru pro tepelnou
ochranu [Tepeln& ochrana 1] (ItH).

MOt O [Parametry motoru] [Motor param] (MOt): PFepsat parametry motoru, viz nize uvedeny seznam.
Nésledujici volby jsou pfistupné pouze v pfipadé, je-li parametr [Zdroj konfigurace] (FCSI) = [Makro] ] (Inl):

COM o [Komunikace] ] [Comm. menu] (COM): PFepséani parametrd menul.9 - KOMUNIKACE, mimo bud
[Adresa 1.vstup.slova] (nMAL1) az [Adresa 8.vstup.slova] (nMA8) a nebo [Adresa 1.vyst.slova] (nCAL) az
[Adresa 8.vyst.slova] (nCA8)

PLC O [Program.deska] [Prog. card menu] (PLC): PFepsani konfigurace a nastaveni menu
[1.14 PROGRAM. DESKA]

MOn o [Konfigurace zobrazeni] ] [Monitor config] (MOn): PFepsani konfigurace a nastaveni menu
[1.6 KONFIG. ZOBRAZENI]

Viz nékolikanasobna volba hodnoty parametru na strané 26 pro vestavény a na strané 17 pro graficky obsl
termindl.
Poznamka: V tovarnim nastaveni nebo po navratu do tovarniho nastaveni je seznam skupin
parametr( prazdny.
GFS q Navrat do tovarniho nastaveni
[Tovarni nastaveni] [Goto FACTORY SETTINGS]
Navrat do tovarniho nastaveni je mozny pouze tehdy, je-li zvolena alespori jedna skupina parametrt
pro prepsani.
S vestavénym obsluznym terminalem:
nO - (nO)
YES - (YES): Zméni se automaticky zpét na nO po prepsani zvolenych parametr(.
S grafickym obsluznym terminalem: viz pfedchéazejici strana.
SCsSI q UloZeni konfigurace a nastaveni
[Ulozeni konfigurace] [Save config]

nO o [Ne] ] [No] (nO)

Str0 o [Konfig 0] [Config 0] (Str0): Pro uloZeni stisknéte klavesu ENT po dobu 2 s.

Strl o [Konfig 1] [Config 1] (Strl): Pro uloZeni stisknéte klavesu ENT po dobu 2 s.

Str2 o [Konfig 2] [Config 2] (Str2): Pro uloZeni stisknéte klavesu ENT po dobu 2 s.

Aktivni konfigurace, kterd ma byt uloZzena se pro vybér nezobrazi. Napfiklad pokud je aktivni konfigurace
[Konfig 0] (Str0), je k dispozici pro vybér pouze [Konfig 1] (Strl) a [Konfig 2] (Str2). Parametr
se automaticky zméni na [Ne] ] (nO) po provedeni operace ulozZeni.

Seznam parametrii motoru:

Menu [1.4 PARAMETRY MOTORU] (drC-)

[IJmenovity vykon motoru] (nPr) - [Jmen. napéti motoru] (UnS) - [Jmen. proud motoru] (nCr) - [Jmen. frekvence motoru] (FrS) - [Jmen.

otacky motoru] (nSP) -[Auto-tuning] (tUn) - [Stav auto-tuningu] (tUS) - [UO] (U0) az [U5] (U5) - [FO] (FO) az [F5] (F5) - [Max pracovni

napéti] (UCP) - [Max. pracovni frekvence] (FCP) - [I - synchronni motor] (nSrS) - [n - synchronni motor] (nSPS) - [Pocet péld] (PPnS) -
[Napétova konstanta] (PHS) - [Zméfena L v ose d] (LdS) - [Zméfena L v ose q] (LgS) - [Odpor statoru] (rSAS) - [IR kompenzace] (UFr) -

[Kompenzace skluzu] (SLP) - a dale parametry, pfistupné v expertni Grovni pfistupu, viz strana 71.

Menu [1.4 NASTAVENI] (SEt-)
[Tepelna ochrana I] (I1tH)

Priklad celkového navratu do tovarniho nastaveni:
1. [Zdroj konfigurace] (FCSI) = [Makro] (Inl):

2. [SKUPINY PARAMETRU] (FrY) = [V3e] ] (ALL)

3. [Tovarni nastaveni] (GFS) = [Ano] (YES)
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.13 — Uzivatelské menu

[1.13 UZIVATELSKE MENU][1.13 USER MENU] (USr-)

Toto menu obsahuje parametry, zvolené v menu [7 KONFIGURACE DISPLEJE], viz strana 234.

Pristup do menu prostfednictvim grafického obsluzného terminalu:

[FOY __ Tem 000z 0A |
WATN W=

ENT

2 ACCESS LEVEL
3OPEN | SAVE A5
4 PASSWORD
5 LAMGUAGE
Code Cuick

Pristup do menu prostfednictvim vestavéného obsluzného terminélu:

Pripojeni k napajeni

Zobrazeni provoznih \Y
EE obrazeni provo. o stavu

ROY Term +000Hz D&
T ODRVERMEND
1.1 5IMFLY START
12 MONTORING
1.3 SETTINGS
14 MOTOR CONTROL
18INPUTS ! QUTPUTS CFG
Code <% e [s 13
1.6 COMMAND

1.7 APFLICATION FUNCT.
1.8 FAULT MANAGEMENT
T8 COMMUNICATION
1.10 DIAGMOSTICE

1.11 IDENTIFICATION
1.12 FACTORY SETTINGS

1.14 PROGRAMMAEBLE CARD

[ USER MENU Il
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ENT

[FON__ Tem

12504 +50000Hz |

1.13 USER MENU

L

= Ciuick
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Sub-menu 1.14 - Programovatelna pridavna deska
[1.14 PROGRAMOVATELNA DESKA][1.14 PROGRAMABLE

CARD] (SPL-)

Toto menu je pristupné, je-li do frekvenéniho méni¢e vioZzeno prisluSenstvi - programovatelna pfidavna deska. Vice informaci naleznete

v dokumentaci k tomuto pfisluSenstvi.

Pristup do menu prostfednictvim grafického obsluzného terminalu:

|H:Tf Term +0.00Hz DA |
WAIN MERU ENT
2 ACCESS LEVEL
JOPEM | SAVE AS
4 PASSWORD
5 LANGLAGE
Code Cluick

ROY Term +000Hz Q&
TORVERMEND

1.1 5IMPLY START

1.2 MONTCRING

1.3 SETTINGS

1.4 MOTOR CONTRIOL
1.6 INPUTS | OUTPUTS CFG

Code <% = Dk

1.6 COMMAND

1.7 APPLICATION FUNCT.
1.8 FAULT MANAGEMENT
1.8 COMMUMICATION

Pristup do menu prostfednictvim vestavéného obsluzného terminélu:

Pfipojeni k napéajecimu napéti

Zobrazeni provozniho stavu

— (5]

[PROGRAMMABLE CARD |

1.10 DIAGNOSTICS
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FACTORY SETTINGS [F0N_ Tem  1250A +5000E |
1.13 LISER MENU ENT 1.14 PROGRANMABLE CARD
1.14 PROGRAMMABLE CARD
L Er] Chuck
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 3.- Naéteni / Ulozeni konfigurace a nastaveni jako

[3. NACTENI/ULOZENI][3. OPEN/SAVE AS]

Toto menu je pristupné pouze prostfednictvim grafického obsluzného terminalu:

ROY Term  +000Hz D&
WAIR MERL
1 DRIVE MENU RLM Tem 12604 +50.00Hz
2 ACCESS LEVEL ENT 3. OPEM/ SAVE AS
3 OPEN | SAVE AS DPEN
4 PASSWORD SAVE AS
G LANGUAGE
Code Cluick
Code =< B Chuick

[NACTENI] [OPEN] : SlouZi k nahrani jednoho ze 4 soubord s konfiguraci a nastavenim ménice, ulozeného v grafickém terminalu.
[ULOZENI JAKO] [SAVE AS]: Slouzi k ulozeni aktualni konfigurace a nastaveni frekvenénino ménice do grafického obsluzného

Viz podrobnosti na
nasledujici strané

terminalu.
ROY Term +000Hz O& | RDY Term +0100Hz DA | ROY Term +0.00Hz OA
3. OPEN T SAVE AS ENT OPEMN ENT DOWNLOAD GROUP
Mone
SAVEAS File 2 Empty All
File d Empty Divivee: menu
File 4 Empty Naotor parameters.
Communication
Code e S Ciuick Ciode =< e Dok Code Cuick
J o J Prog. control. inside card
Poznamka: Otevreni prazdného
souboru nema vyznam.
ENT
ROY Term +0.00Hz OA
DOWNLOAD
PLEASE CHECK THAT
THE DRIVE WIRING 15 OK
ESC = Abor ENT = Continus
Code Cuick
ENT + ENT
ROY Termmn  +000Hz [ RDY Term +0.00H=z 0A
SAVE AS DOWNLOAD
File 1 Usad ENT
— Free M PROGRESS
File 3 Free
File 4 Free
Ciode Cuick Code Quick
. S ENT
Poznamka: Ulozeni souboru s
kon]‘jggraci a nastavepim dC’) ROT Term  +0.00Hz 0&
pouzitého souboru ma za nasledek SOWHLOAD

jeho vymazani a nahrazeni novym.

Béhem prenosu dat se mohou zobrazovat rdzna hlaseni:

[PROBIHA] [IN PROGRESS]
[HOTOVO] [DONE]
Poruchovéa hlaseni, neni-li pfenos dat mozny

DOMNE

ENT or ESC to confinue

Code Cuick

HlaSeni [Parametry motoru nejsou kompatibilni. Chcete pokraovat?] V tomto pfipadé je pfenos dat mozny ale pocet prenaSenych

parametr( je omezen.
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Tato verze manuélu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Menu 3. -Nacteni / Ulozeni konfigurace a nastaveni jako
[3. NACTENI/ULOZENI][3. OPEN/SAVE AS]

[PRENASENE PARAMETRY] ] [DOWNLOAD GROUP]

[Nic] ] [None] Z&dné parametry
[VSe] ] [All] VSechny parametry vdech menu
[Menu pohon] [Drive menu] Pfenos menu 1 - pohon [1. POHON] kromé menu

[1.9 KOMUNIKACE] a menu [1.14 PROGRAM. DESKA]

[Parametry motoru] [IJmenovity vykon motoru] (nPr)
[Motor parameters]

[IJmen. napéti motoru] (UnS)

[IJmen. proud motoru] (nCr)

[Jmen. frekvence motoru] (FrS)

[Jmen. otacky motoru] (nSP)

[Auto-tuning] (tUn)

[Stav auto-tuningu] (tUS)

[U0] (UO) az [U5] (U5)

[FO] (FO) az [F5] (F5)

[Max pracovni napéti] (UCP)

[Max. pracovni frekvence] (FCP)

[I - synchronni motor] (nSrS)

[n - synchronni motor] (nSPS)

[Pocet pélu] (PPNS)

[Napétova konstanta] (PHS)

[Zméfena L v ose d] (LdS)

[Zméfena L v ose d] (LdS)

[Zméfena L v ose q] (LgS)

[Odpor statoru] (rSAS)

[IR kompenzace] (UFr)

[Kompenzace skluzu] (SLP)

Parametry, pfistupné v expertni Grovni
pFistupu, viz strana 71.

[Tepelna ochrana I] (I1tH) V sub-menu [1.4 NASTAVENI] (SEt-)
[Komunikace] [Comm. menu] Pfenos parametr menu [1.9 - KOMUNIKACE]
[Program.deska] [Prog. card menu] Prenos parametri menu [1.14 PROGRAM. DESKA]
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 4. - Heslo
[4. HESLO] [4. PASSWORD] (COd-)

Pristup do menu prostfednictvim grafického obsluzného terminalu:

RDY Teem  +0.00Hz 0
MAIN MEN
1 DRIVE MENU
2 ACCESS LEVEL RN T:n:.ﬂ-ﬁ sx-:rlg:-mé[:?m BOA
30OPEN | SAVE A5 ENT or—
4 PASSWORD _SHHS
5 LANGUAGE PN code 1 Unlocked
Code Cuick PIN code 2 : Unlecked
- Upcadrights - Permitad
Download rights - Unlozk. dry
Code 3 = Ciuick

Pristup do menu prostfednictvim vestavéného obsluzného terminélu:

Pripojeni k napajeni

Zobrazeni provozniho stavu
KK P

PASSWORD i

Tato funkce umoznuje zabezpedéuje ochranu konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice pfistupovym kédem nebo heslem.

Pfiklad s grafickym obsluznym terminalem:

RUN Term  +50.00Hz B0A RUN Term  #50.00Hz 80A
4 FASEWORD P code 1

Stafus R Unkzcked
Pt - Uniced B

PN code 2 : Unlzcked g 52 D

Uplcad righis : Permitted

Downlcad rights - Uniock. drv Min = Unlocked Max = 808k

Ciode < B Cuick e B Cluick

Frekvenéni méni¢ je odblokovan , pokud jsou PIN kody nastaveny na [Odblokovano] [Unlocked] (Tzn. bez hesla) nebo pokud byl
vloZen spravny kod.

Pred aktivaci ochrany konfigurace a nastaveni frekvenéniho méni¢e heslem musite:

- stanovit [Prava pro na naéteni] (ULr) a [Prava pro na ulozeni] (dLr) konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice.

- peclivé provést zapis o pouzitém kodu a uschovat jej na bezpe¢ném misté, kde jej vzdy najdete

Frekvenéni méni¢ umozriuje pouzit 2 pfistupové kody, dle poZadavku na stuperi utajeni.

- PIN kéd 1 je vefejny: 6969

- PIN kdd 2 je kod ktery zné pouze technicka podpora Schneider Electric. Kéd je dostupny pouze v pfistupové trovni EXPERT.

- Lze pouzit pouze PIN1 nebo PIN2. Druhy k6d musi zistat nastaven ve stavu [Vyp] [OFF] (OFF).

Poznamka: po spravném zadani kédu se k'd zobrazi.
Koédem jsou blokovany i nasledujici funkce: )
Navrat do tovarniho nastaveni [1.12 TOVARNI NASTAVENI] (FCS-)

Kandly a parametry chranéné prostfednictvim [1.13 UZIVATELSKE MENU], stejné jako toto menu samotné
Zékaznické nastaveni displeje [7. KONFIGURACE DISPLEJE]
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 4. - Heslo
[4. HESLO] [4. PASSWORD] (COd-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

CSt

LC
uLC

Cod

COd2

ULr

uLrl

ULro

dLr

dLro

dLrl

dLr2
dLr3

q Zobrazeni stavu ochrany blokovani heslem [Odblokovano] (CFG]
[Stav] [Status]

Hodnotu parametru nelze zménit. Slouzi pouze pro &teni

O [Zablokovéano] [Config 1] (LC): Konfigurace 1

o [Odblokovano] [Config 2] (CFG2): Konfigurace 2

q Nastaveniochrany blokovani heslem - PIN 1 Vyp aZz 9999  [Vyp] (OFF)

[PIN kéd 1] [PIN code 1]

Prvni pfistupovy kod. Pokud se nastavi hodnota [PIN kéd 1] (COd) = [Vyp] (OFF) znamena to, Ze heslo
neni nastaveno[Odblokovano]. Hodnota [Zap] (On) signalizuje, Ze bylo nastaveno heslo, frekvenéni
meénic je chranén a je pro jeho odblokovani nutné vlozit pfistupovy kéd. Po zadani platného kédu
zlistane kod zobrazen a ménic je odblokovan az do odpojeni sitového napéajeciho napéti.

PIN 1 je vefejny. Univerzalni kéd pro odblokovani mé& hodnotu 6969.

q Nastaveniochrany blokovani heslem - PIN 2 Vyp aZz 9999  [Vyp] (OFF)

[PIN kéd 2] [PIN code 2]

Parametr je pfistupny pouze pro Uroven pristupovych prav EXPERT.

Druhy pfistupovy kéd. Pokud se nastavi hodnota [PIN kod 2] (COd2) = [Vyp] (OFF) znamena to, Ze heslo
neni nastaveno[Odblokovano]. Hodnota [Zap] (On) signalizuje, Ze bylo nastaveno heslo, frekvenéni
meénic je chranén a je pro jeho odblokovani nutné vlozit pfistupovy kéd. Po zadani platného kédu
zlistane kod zobrazen a ménic je odblokovan az do odpojeni sitového napéajeciho napéti.

PIN 2 je daverny. Univerzalni kod pro odblokovani zna servis Schneider Electric.

q Uroven prav pro éteni nebo kopirovani [Povoleno] (ULr1)

konfigurace z ménice [Prava pro nacteni] [Upload rights]

Cteni nebo kopirovani aktudlni konfigurace a nastaveni z frekvenéniho ménice.

o [Povoleno] [Permitted] (ULr1): Cteni nebo kopirovani vzdy povoleno. Aktudlni konfiguraci

a nastaveni frekvenéniho ménice je mozné vzdy editovat pomoci grafického obsluzného terminéalu

nebo prostfednictvim software PowerSuite.

o [Chranéno] [Not allowed] (ULr0): Gteni nebo kopirovani je blokovano, pokud je frekvenéni ménié
chranén heslem. Aktualni konfiguraci a nastaveni frekvenéniho ménic¢e je mozné editovat pomoci
grafického obsluzného terminalu nebo prostfednictvim software PowerSuite, pokud frekvenéni ménic
neni chranén heslem, nebo pokud je spravné heslo zadano.

q Uroven prav pro zapis nebo kopirovani [Odblokovano] (dLr1)

konfigurace do ménice [Prava pro zapis] [Download rights]

Zapis nebo kopirovani jiné konfigurace a nastaveni do frekvenéniho ménice.

o [Blokovano] [Locked drv] (dLr0): Soubor s konfiguraci a nastavenim Ize zapsat do frekvenéniho ménicej
chranéného heslem pouze v tom pfipadé, Ze soubor je chranén stejnym heslem jako meénic.

o [Odblokovano] [Unlock drv] (dLrl): Zapis nebo kopirovani je blokovano, pokud je frekvenéni ménig
chranén heslem. Soubor s konfiguraci a nastavenim je mozné zapsat do frekvenéniho ménice,
pokud frekvenéni méni¢ neni chranén heslem, nebo pokud je spravné heslo zadano.

o [Neni povoleno] [Not allowed] (dLr2): Zapis nebo kopirovani do ménicée neni povolen.

o [Blok./odblok.] [Lock/unlock] (dLr3): Kombinace [Blokovano] (dLr0) a [Odblokovano] (dLrl).
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 6. - Konfigurace zobrazeni
[6. KONFIGURACE ZOBRAZENI] [6 MONITORING CONFIG.]

Toto menu je pristupné pouze prostfednictvim grafického obsluzného terminalu.

RDY Term <0004z DA
MAIN MENU

1 DRIVE MERU

2 ACCESS LEVEL

JOPEM! SAVE A5

4 PASSWORD
5 LANGUAGE RLUM Term +40.00Hz 80A
Code Cluick ENT & MONITORING SORFIG.
6.1 PARAL. oA e o
T DISPLAY COMFIG. 6.2 MOMITOR, SCREEN TYPE

.3 COM. MAF CONFIG.

Code 3 = Cuick

Menu slouzi pro konfiguraci informaci zobrazovanych na obrazovce grafického terminélu b&éhem provozu.

Y

1

RN Term +4000Hz 804
6 MOMTORING CONFIG

B.1 PARAM. BAR SELECT

8.2 MONITOR SCREEN TYPE

8.3 COM. MAF CONFIG.

Code e e Cluick

[6.1 ZOBRAZOVANE PARAMETRY] [6.1 PARAM. BAR SELECT] Volba 1 nebo 2 parametra zobrazenych na 1. fadku.(Prvni dva
parametry nelze zménit)

[6.2 PUSOB ZOBRAZ. HODNOT] [6.1 MONITOR SCREEN TYPE] Volba parametr(i zobrazenych uprostfed obrazovky a typ
zobrazeni.(Hodnoty v ¢iselném tvaru nebo grafickém zobrazeni - bargraf)

[6.1 KONF.ZOBRAZ. SLOV] [6.1 COM. MAP CONFIG.] Volba zobrazenych slov a jejich formatu.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 6. - Konfigurace zobrazeni
[6. KONFIGURACE ZOBRAZENI] [6 MONITORING CONFIG.]

Nazev funkce/popis

O [Skupiny varovani] [Alarm groups]

O [Z&dana hodnota f] [Frequency ref.]

o [Z&dan& hodnota M] [Torque reference]

o [Vystupni frekvence] [Output frequency]

O [Proud motoru] [Motor current]

O [Primérné otacky ENA] [ENA avg speed]
O [Otacky motoru] [Motor speed]

O [Napéti motoru] [Motor voltage]

O [Vykon motoru] [Motor power]

O [Moment motoru] [Motor torque]

O [Napéti sité€] [Mains voltage]

O [Tepelny stav motoru] [Motor themal state]
O [Tepelny stav ménice] [Drive themal state]
O [Tep. stav brzdného R] [DBR themal state]
O [Spotfeba el. energie] [Consumpcion]

O [Doba provozu motoru] [Run time]

O [Doba provozu ménice] [Power on time]

o [Cita& ochrany IGBT] [IGBT alarm counter]

o [Z&dana hodnota PID] [PID reference]

O [Skute¢n& hodnota PID] [PID feedback]

o [Regulaéni odchylka PID] [PID error]

O [Vystupni hodnota PID] [PID Output]

O [Slovo 2 aplika¢ni karty] [Applic card word 2]
O [Slovo 3 aplika¢ni karty] [Applic card word 3]
O [Slovo 4 aplika¢ni karty] [Applic card word 4]
O [Slovo 5 aplika¢ni karty] [Applic card word 5]
O [Slovo 6 aplika¢ni karty] [Applic card word 6]
o [Cislo aktivni konfigurace] [Config. active]

O [Pouzita sada parametrd] [Utilized param. set]

Piiklad: PARAM. BAR SELECT
MONTORING
......... A |
--------- |
--------- O]
......... V|

n Sub-menu volba zobrazovanych parametrt
[6.1 ZOBRAZOVANE PARAMETRY] [6.1 PARAM. BAR SELECT]

Hodnota v Hz: parametr zobrazen v tovarnim nastaveni

Hodnota v % jmenovitého momentu.

Hodnota v Hz.

Hodnota v A: parametr zobrazen v tovarnim nastaveni

Hodnota v Hz

Hodnota v ot/min.

Hodnota ve V

Hodnota ve W

Hodnota v % jmenovitého momentu

Hodnota ve V

Hodnota v % z jmenovité teploty.

Hodnota v % z jmenovité teploty.

Hodnota v % z jmenovité teploty. (Pouze u ménic velkého vykonu)
Hodnota ve Wh nebo kWh v zavislosti na typové velikosti ménice
Hodnota v hod. (Motor v provozu)

Hodnota v hod. (Méni¢ napajen)

Hodnota v s. (Celkové doba, po kterou bylo aktivni varovani prehrati
tranzistord IGBT)

Hodnota v %

Hodnota v %

Hodnota v %

Hodnota v Hz

Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Slovo je dostupné, je-li pouzito pFisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Konfigurace ¢&islo 0, 1 nebo 2, viz strana 183.

Sada ¢islo 0, 1 nebo 2, viz strana 181.

Volba parametru se provede pomoci ENT (Volba je graficky znazornéna zaSkrtnutim vedle parametru) Opétovnym stiskem ENT
Ize volbu zrusit. Je mozné zvolit 1 nebo 2 parametry:
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 6. - Konfigurace zobrazeni
[6. KONFIGURACE ZOBRAZENI] [6 MONITORING CONFIG.]

Nazev funkce/popis

q

o [Cislo] [Digital]
O [Bargraf] [Bar graph]
O [Seznam] [List]

q

O [Skupiny varovani] [Alarm groups]

o [Z&dana hodnota f] [Frequency ref.]

o [Z&dana hodnota M] [Torque reference]

o [Vystupni frekvence] [Output frequency]

O [Proud motoru] [Motor current]

O [Primérné otacky ENA] [ENA avg speed]
O [Otacky motoru] [Motor speed]

O [Napéti motoru] [Motor voltage]

o [Vykon motoru] [Motor power]

O [Moment motoru] [Motor torque]

O [Napéti sité€] [Mains voltage]

O [Tepelny stav motoru] [Motor themal state]
O [Tepelny stav ménice] [Drive themal state]
O [Tep. stav brzdného R] [DBR themal state]
O [Spotfeba el. energie] [Consumpcion]

O [Doba provozu motoru] [Run time]

O [Doba provozu ménice] [Power on time]

o [Cita& ochrany IGBT] [IGBT alarm counter]

O [Z&danéa hodnota PID] [PID reference]

O [Skute¢n& hodnota PID] [PID feedback]

o [Regulaéni odchylka PID] [PID error]

O [Vystupni hodnota PID] [PID Output]

O [Slovo 2 aplika¢ni karty] [Applic card word 2]
O [Slovo 3 aplika¢ni karty] [Applic card word 3]
O [Slovo 4 aplika¢ni karty] [Applic card word 4]
O [Slovo 5 aplika¢ni karty] [Applic card word 5]
O [Slovo 6 aplika¢ni karty] [Applic card word 6]
o [Cislo aktivni konfigurace] [Config. active]

O [Pouzita sada parametrd] [Utilized param. set]

Ize volbu zrusit:

FARAMETER SELECTION
MONITORIMNG

Priklady:

Ciselné zobrazeni dvou veligin:

Grafické zobrazeni dvou veli¢in:

n Sub-menu volba zplsobu zobrazeni hodnot veli€in
[6.2 ZPUSOB ZOBRAZ. HODNOT] [6.2 MONITOR SCREEN TYPE]
[Typ zobrazeni veli¢in] [Display value type]

1 nebo 2 veliginy v &iselném vyjadfeni. (Tovarni nastaveni)
1 nebo 2 veliginy v grafickém vyjadfeni.
Zobrazeni seznamu 1 az 5 velicin.

[Volba zobrazovanych veli€in] [Display value type]

Pristupné, je-li [Typ zobrazeni veli¢in] [Display value type] = [Seznam] [List]

Hodnota v Hz. (Tovarnim nastaveni)

Hodnota v % jmenovitého momentu.

Hodnota v Hz.

Hodnota v A. (Tovarnim nastaveni)

Hodnota v Hz

Hodnota v ot/min.

Hodnota ve V

Hodnota ve W

Hodnota v % jmenovitého momentu

Hodnota ve V

Hodnota v % z jmenovité teploty.

Hodnota v % z jmenovité teploty.

Hodnota v % z jmenovité teploty. (Pouze u ménici velkého vykonu)
Hodnota ve Wh nebo kWh v zavislosti na typové velikosti ménice
Hodnota v hod. (Motor v provozu)

Hodnota v hod. (Méni¢ napéjen)

Hodnota v s. (Celkové doba, po kterou bylo aktivni varovani prehrati
tranzistord IGBT)

Hodnota v %

Hodnota v %

Hodnota v %

Hodnota v Hz

Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Slovo je dostupné, je-li pouzito pfisluSenstvi - pfidavna deska PLC
Konfigurace ¢&islo 0, 1 nebo 2, viz strana 183.

Sada ¢islo 0, 1 nebo 2, viz strana 181.

Volba parametru se provede pomoci ENT (Volba je graficky znazornéna zaSkrtnutim vedle parametru) Opétovnym stiskem ENT

Seznam 5 veli¢in:

RUN Term +35.00Hz EDA RUN Term  +36.00Hz E0A RUN Term +35.00H EDA
MOTOR SPEED Min  MOTORSPEED max MONITCORIMNG
i 1250 rpm 1500 Frequency nef. : A1 Hz
1 250 rpm Miotor cument ED A
MOTOR CURRENT Min  MOTOR CURRENT max Miotor speed 1250 pm
80 A 0 20 A 150 Meotor thermal siate : El]_"?;
[ I T Y Y Drv. thermal state B0%
Quick Cluick Quick
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 6. - Konfigurace zobrazeni
[6. KONFIGURACE ZOBRAZENI] [6 MONITORING CONFIG.]

Nazev funkce/popis

n Sub-menu volba zobrazenych slov a jejich formatu
[6.2 KONF. ZOBRAZ. SLOV] [6.2 COM. MAP. CONFIG]
q Volba adresy slova 1
[Adresa slova 1] [Word 1 add. select]

Adresu zobrazovaného slova zvolte pomoci navigaéniho to€itka a stisku tlacitek F2 a F3 (<<, >>).
q Forméatsloval
[Format slova 1] [Format word 1]

O [Hex] [Hex]: Zobrazeni v hexadecimalnim tvaru.
O [Se znaménkem] [Signed]: Decimalni hodnota se znaménkem.
O [Bez znaménka] [Unsigned]: Decimalni hodnota bez znaménka.

q Volba adresy slova 2
[Adresa slova 2] [Word 2 add. select]

Adresu zobrazovaného slova zvolte pomoci navigaéniho to€itka a stisku tlacitek F2 a F3 (<<, >>).
q Format slova 2
[Format slova 2] [Format word 2]

O [Hex] [Hex]: Zobrazeni v hexadecimalnim tvaru.
O [Se znaménkem] [Signed]: Decimalni hodnota se znaménkem.
O [Bez znaménka] [Unsigned]: Decimalni hodnota bez znaménka.

q Volba adresy slova 3
[Adresa slova 3] [Word 3 add. select]

Adresu zobrazovaného slova zvolte pomoci navigaéniho to€itka a stisku tlacitek F2 a F3 (<<, >>).
q Formatslova 3
[Format slova 3] [Format word 3]

O [Hex] [Hex]: Zobrazeni v hexadecimalnim tvaru.

O [Se znaménkem] [Signed]: Decimalni hodnota se znaménkem.
O [Bez znaménka] [Unsigned]: Decimalni hodnota bez znaménka.
q Volba adresy slova 4

[Adresa slova 4] [Word 4 add. select]

Adresu zobrazovaného slova zvolte pomoci navigaéniho to€itka a stisku tlacitek F2 a F3 (<<, >>).
q Formatslova4
[Format slova 1] [Format word 1]

O [Hex] [Hex]: Zobrazeni v hexadecimalnim tvaru.

O [Se znaménkem] [Signed]: Decimalni hodnota se znaménkem.

O [Bez znaménka] [Unsigned]: Decimalni hodnota bez znaménka.

Po volbé jednotlivych slov bude mozné jejich zobrazeni v menu [1.2 ZOBRAZEN{ STAVU] [1.2 MONITORING], sub-menu
[SEZNAM SLOV] [COMMUNICATION MAP]

Priklad:

RN Term  +35.00Hz 30A
COMMUMICATION MAP

W3al41  : F23D Hex

<< == Qukk
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 7. - Konfigurace displeje
[7. KONFIGURACE DISPLEJE] [7 DISPLAY CONFIG.]

Toto menu je pFistupné pouze prostifednictvim grafického obsluzného terminalu. Slouzi pro uzivatelské zobrazeni parametr(i nebo menu
a pristup k parametrim

ROY Tem +000Hz DA
WAIN MZNU

1 DRIVE MERU

2 ACCESS LEVEL

JOPEN ! SAVE A5

4 PASSWORD
5 LANGLAGE
Code Cluick Ry Term +000Hz 0OA
6 MOMITORING CONFIG. ENT T DISPLAY CONFIG.
72 USER MENU
7.3 PARAMETER ACCESS
Code =< ES) Chuick

[7.1 UZIVATELSKE PARAMETRY] [7.1 USERS PARAMETERS]: Volba uZivatelského zobrazeni 1 az 15 parametr(.
[7.1 U?IVATELSKE MENU] [7.1 USER MENUJ]: Vytvoreni uzivatelského menu.
[7.1 PRISTUP K PARAM.] [7.1 PARAMETER ACCESS]: Uzivatelska Uprava pfistupnosti a ochrannych mechanismd menu a parametrd
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Tato verze manuélu neprosla posledni korekturou.
V pripadé dotazd nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obrafte na VaSeho dodavatele

Menu 7. - Konfigurace displeje
[7. KONFIGURACE DISPLEJE] [7 DISPLAY CONFIG.]

V pfipadé, Ze je [Standardni jména] [Return std name] = [Ano] [Yes], displej zméni zobrazeni na standardni, zakaznické Gpravy jsou
vSak zapamatovany.

ltext strany 235 v pfiloze strana235.bmp/
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If [Return std name] = [Yes]

- ATY SERIAL NUMBER

RO Term +0.00Hz  OA I PARAMETER SELECTION ] PARAMETER SELECTION Volba 1 a2 15 parametri pro Gpravu
71 USER PARAMETERS T DRIVE MENU 13 GETTINGS uZivatelem

Return std name - Mo EN Ramp increment Iil

N7 cserton 3

CUSTOMIZED SELECTION 1.3 SETTINGS = |Deceleration I
e USER MEMU NAME 1.4 MOTOR CONTROL Acceleration 2 |
| DEVICE NAME 1.5 INFUTS / OUTPUTS CF 5 Deceleration 2 )

Code < =B Quuick Code =< = Quick List

SERVICE MESSAGE List |
< CONFIGURATION 0
|l COMFIGURATION 1 l Poznamka: 1. fadek je [PARAMETER SELECTION] nebo
[ CONFIGURATION 2 | GEX Term _ +000Hz __oa | [ROY Term +0.00 Hz OA] v zavislosti na prichodu menu

CUSTOMIZED SELECTION (EMNT nebo List)
ENT Ramp increment

Acceleration
Speed prop. gain Seznam uZivatelskych
parametrd

Delete
ENT
|rov Term +0.00Hz DA | ROY Term  +0.00Hz DA Pokud nebyly parametry
Ramp incremant ENT User name upraveny, jSDU ZDhFEZEHy
b_" standardni hodnaty.
Unit FLOW REFEREMCE (Jména, jednatky ...}
Multiplisr
Divisor
Offset aracte . 3 . = -
= NZ‘;CFM == = Zobrazeni 1 nebo 2 fadki
- — textu.
- . e P a #_ = s
Ofset a koeficienty jsou iselné F'ro_zmven'u AEIC ahvc'.... 12_3....‘ ['... pouZijte klawesq F1
hodnaty. NepouZivejte velké I\Ja'\-'lggcm TDEIlkD slouz! pro Ilst_m:an_l 2|1ak'_\;serazeny|11_|_ v ahgcednlm
nasobitele. Max zobrazeni pofadi, pro pfesun mezi jednotlivymi znaky textu pouZijte klavesy
displeje je 99999, F2aF3
i - ENT ROY oA RDY Term  +0.00H=z oA
_—Standar_d. pouzm' ) e
jednaotek jako v tovarnim
n Standard o
nastaveni. - L85
. - Customized -
- Customized: dprava
jednotek %
- %, mA \-’}‘hEI’ e mA Mb characters max. 3
seznamu = BBC == ==
Po vioZeni zvolené jednotky a stisku klavesy ENT se zobrazi predchozi
okno pro zobrazeni jména parametru. Pro navrat zpét stisknete ESC.
RDY Term +0.00Hz  OA
|rov Term +0.00Hz 04 | VloZena zprava se zobrazi po TNE 2
SERVICE M GE stisku tladitka "View".
= For any service, dial:
LINE 2 ENT
LINE 2
LINE 4 Mb characters max. 23
LINE 2 ABC << >>  Quick
Wiew Cuick

ROV Term  +0.00Hz O&

UJUSER MENU NAME

FLOW REFERENCE

MNb characters max. 12

ABC e EE Quick

A\ prikladu na nasledujici strané jsou zakaznicky upravena jména (jméno uZivatelského menu, jméno
pohonu), konfigurace, vyrobni €islo, Fadky hlageni, jména jednotek ...

/ piipadg, Ze nebyly provedeny zakaznické zmény, zobrazi se standardni hednoty (jména parametr,
jednotky...)

Zobrazeni 1 nebo 2 Fadek textu.

Pouzijte klavesu F1 pro zménu charakteru znakd ABC..., abc_.., 123, *[-...

PouZijte kldvesy F2 nebo F3 pro volbu nasledujiciho nebo pfedchoziho znaku textu a zadejte znak
otacenim navigaéniho toéitka.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 7. - Konfigurace displeje
[7. KONFIGURACE DISPLEJE] [7 DISPLAY CONFIG.]

ROT Tem +0.00Rz  OA FERANETER SELECTION FARANETER SELECTION Volba parametrt uZivatelského
72 USER MEMNU ENT 1 DRIVE MENU 13 BETTINGS menu.
PARAMETER SELECTION Hamp increment Z]
SELECTEDLIST — [1.2 MONITORING EMT |Azcekraton I:'
1.3 SETTINGS »| Deceleration [
1.4 MOTOR CONTROL Acceleraton 2 (|
1.5 INPUTS f QUTPUTS CFG Deceleraton 2 |:|
Code << > Cluick Code << B> Quick List
List Poznamka: 1. fadek je

[Volba parametrii] nebo

[RDY Term +0.00 Hz 0A]

v zavislosti na trase prachodu
obrazovkami. (ENT nebo List)

ENT ROV Term <000z OA
- _ SELECTEDLIST Seznam parametr(i, tvoricich
uzivatelské menu
Acceleration

Speed prop. gan

Celete Up Cown

Pouzijte klavesy F2 a F3 pro
sefazeni polozek v menu.
Pfiklad nize ukazuje posunuti
parametru nize pomoci

klavesy F3.

ROY Term +0.00Hz OA
SELECTED LIST

Lcceleration

Speed prop. gan

Celete Up Cown
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Menu 7. - Konfigurace displeje
[7. KONFIGURACE DISPLEJE] [7 DISPLAY CONFIG.]

ROY Term +000=z O& |
7.3 PARAMETER ACCESE
ENT
Coce e = Chuick
_ Volba zobrazeni vSech parametr(
ROY  Term «000Hz  OA oY Tem ‘000z B% | nebo pouze aktivnich parametrd.”
Ph%“HE:t';"E BILITY ENT | ARAMETERS 'Pro opusténi této obrazovky
Mes | v stisknéte klavesu ESC
Code Quick Cuick
ENT
ENT SRS o 2 P
3 jg:jf;f::\l - Z(stavéte vyluéné v menu
1.1 SIMPLY START [ Eslt McleNéJ E)QHON] .
1.2 MONITORING tandardné jsou oznacena
1.3 SSTTINGS vs_echrla sub-menu. -
1.4 MOTOR CONTROL Stisknéte ESC pro zruSeni volby,
1.5 INPUTS { QUTPUTS CFG ENT pro potvrzeni volby.
ROY Term +000Hz DA | ROY Term +0.00Hz 0A | o o y oL i i
| ] PROTECTION ENT FROTECTED CHANNELS Pu|EZItEZ MUS.I byt ozna¢en chranény kanal _nebo kanaly,
PROTECTED CHANNELS g jinak zGstava i chranény parametr prostfednictvim
FROTECTED PARAMS POWERSLITE nechranéného kanalu pfistupny.
MODBUS
CAMNopen L]
COM. CARD A1
Cooe Chuick Code Cuick
PROG. CARD
Prostfednictvim téchto obrazovek
= Ize chranit vS§echny parametry menu
ENT "‘]TEEIIEP :':'T""MS JHC_TfETED P""?‘“S [1. POHON] a zob)r/apzit pro oz¥1aéen|’,
TSR ETT = b _ 3 SETTINGS vyjma parametrii, pfistupnych v
mTRT SRR Ramp increment arovni pFistupu EXPERT.
g 1.2 MONITORING |
T | Tiagitko Al stisknéte v pfipads, ze
- ﬁ . [ potfebujete oznacit vSechny
1.3 INPUTS [ QUTPUTS G5 [ | parametry. Dalsim stiskem tlagitka
provedete zruSeni oznaceni vSech

1.7 APPLICATION FUNCT,

parametr.
Pokud na displeji nejsou Zadné
parametry, nelze provadét oznaceni
PROTECTED PARAMS
1.7 APPLICATION FUMNCT.
REF. OFERATIONS
RAMP
STOR CONFIGURATION
AUTO DC INJECTION ENT PRD'ECTE%P.LR.-‘-J'\-'IE
JOG m
| Jog frequency ]:|
Jog delay |
240

PDF vytvofeno zkuSebni verzi pdfFactory www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

Komunikace vice méniéa s grafickym terminalem
[MULTIPOINT SCREEN][MULTIPOINT SCREEN]

Na jedné komunikacni sbérnici je mozna komunikace mezi grafickym obsluznym terminélem a vice frekvenénimi ménici. Adresy
frekvenénich méni¢t musi byt nastavena v menu [1.9 KOMUNIKACE] prostfednictvim parametru [Adresa Modbus] [Modbus Address]
(Add), viz strana 216.

Pokud je k jednomu grafickému terminalu pfipojeno najednou vice frekvenénich méni¢u, jsou k dispozici automaticky nasledujici
obrazovky:

WARNING
COMMECTION TN FROGRESS
After » seconds,

Time out fault or. press
EMNT: for mufti point

connection
l ENT

- WULTIEOINT ADCEEES Volba frekvenénich méni¢a pro komunikaci
ADDRESST ]
ADDRESS 2 |:[
ADDRESS 3 )
ADDRESS 4 =
ADDRESS E )
ADDRESS A 1
ENT
L ESC - _
M TIPOIRT SCR=EN ~—|RUN _+1300Rpm 12504 03 Vybér frekvenéniho ménice
Ry 0 Rpm oA oz ENT MOTOR SPEED Y
RUM  +1500 Rpm 1260 A 03 jpumma
NLP  +1500 Rpm 12604 M 952 rp m
Mot connected 05 MOTOR CURRENT
Rdy + ORpm DA D&
Rdy + ORpm oA 10 1 D‘E A
Add HOME CQuick
A
Add PFi komunikaci mezi vice ménici neni k dispozici kanal zadavani

poveld. Zobrazen je provozni stav, hodnoty dvou zvolenych
parametr(l a adresa daného frekvenéniho meénice.

Pfi komunikaci mezi vice méniéi jsou pFistupna vSechna menu. Mimo klavesy STOP, ktera ma vliv navSechny frekvenéni
méni€e neni mozné ovladani ménicu prostfednictvim grafického obsluzného terminalu.
Pokud je pFislusny frekvenéni ménié v poruse, tento stav se zobrazi na displeji.
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Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.
V pfipadé dotazu nebo pfipominek k obsahu se , prosim, obratte na Vaseho dodavatele

UdrZba frekvenéniho ménice

Preventivni Gdrzba

Frekvenéni méni¢ ALTIVAR 71 nevyzaduje specialni preventivni péci. Pravidelné se doporucuje se provadét pouze:
Kontrolu stavu a dotazeni svorek
Kontrolu teploty vzduchu v okoli frekvenéniho méniée a funkce jeho ventilator(. (Zivotnost ventilatord je 3 az 5 let
dle provoznich podminek.)
Odstranéni veSkerého prachu z frekvenéniho ménice.

Rady pro Gdrzbu, signalizace poruchy

Pokud pfi uvadéni do provozu nebo v provozu nastanou problémy, nejprve ovéfte zda jsou splnény podminky, vztahujici se k
doporué¢enému pracovnimu prostfedi, montazi a zapojeni frekvenéniho meénice.

Pokud dojde k poruchovému stavu, ktery je vyhodnocen frekvenénim méni¢em, na displeji se zobrazi poruchové hlaSeni, porucha se
ulozi a méni¢ se zablokuje.

Délkové lIze signalizovat tento stav prostfednictvim logického vystupu nebo relé, které je mozné konfigurovat v menu [1.5 VSTUPY /
VYSTUPY] (I-O-), viz napfiklad moZznosti konfigurace relé R1 [Funkce R1] (r1) na strané 95.

Menu [1.10 DIAGNOSTIKA]
Toto menuje je pFistupné pouze prostifednictvim grafického obsluzného terminalu. V tomto menu jsou v textovém tvaru zobrazena
poruchova hlaseni, a jejich mozné pficiny. Toto menu lze také pouzit pro provedeni testl frekvenéniho ménice. Viz strana 218.

Reset poruchy

V pfipadé vyskytu neresetovatelné poruchy odpojte frekvenéni méni¢ od napéajeciho napéti.

Vyckejte do Uplného zhasnuti displeje obsluzného terminalu.

Vyhledejte pFi¢inu poruchy a odstrarite ji. Po pfipojeni k napajecimu napéti je frekvenéni ménic resetovan.

Mozné zplsoby resetu poruchy:

- Odpaijit frekvenéni ménic¢ od napajeni, vyckat do zhasnuti displeje a opétovné pFipojit k napajeni.
Konfigurovat funkci automaticky rozbéh po poruse [Automaticky reset] (Atr), viz strana 198.
Pro funkci reset poruchy konfigurovat logicky vstup nebo bit fidiciho slova, viz [RESET PORUCHY] (rSt-), strana 197.
Stiskem tlacitka STOP/RESET grafického obsluzného terminalu.

Sub-menu 1.2 — Zobrazeni konfigurace a stavu V/V [1.2 ZOBRAZENI STAVU] (SUP-)

Slouzi pro zobrazeni stavu a provoznich veli¢in frekvenéniho ménice. Toto sub-menu Ize pouZzit pro prevenci nebo poruchovou
diagnostiku.

Menu je pristupné také prostfednictvim vestavéného obsluzného terminalu.

Nahradni dily a opravy:

Kontaktujte prosim Servisni oddéleni Schneider Electric CZ s.r.o.
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Poruchy - mozné pFiéiny - odstranéni

Pohon nelze rozbéhnout, displej nezobrazuje poruchového hlaseni
Pokud nesviti displej obsluzného terminalu, zkontrolujte napéjeni frekvenéniho meénice.
Logické vstupy, konfigurované pro funkce rychlé zastaveni nebo volny dobéh jsou aktivni ve stavu log. 0. Displej obsluznéo

termindlu v tomto stavu zobrazuje [Rychlé zastaveni] (FSt), pokud je aktivni rychlé zastaveni nebo [Volny dobéh] (nSt), pokud je aktivni
volny dobéh. Tyto funkce maji z bezpeénostnich divod( obracenou logiku (pferuseni vodi¢e) a pro ¢innost pohonu musi byt neaktivni -

tzn ve stavu log.1.

Provérte, zda je(jsou) logicky vstup(y) pro povel chod vpred nebo vzad aktivovan(y) spravné s ohledem na zvoleny typ ovladani

ménice [2/3-vodi¢ové ovladani] (tCC) a typ 2-vodi¢ového ovladani [2-vodi¢ové - typ] (tCt) viz strana 82,

Pokud jsou konfigurovany logické vstupy pro funkci koncové spinace, po aktivaci kontaktu koncového snimace z jednoho sméru

(kontakt rozepnut, logicky vstup ve stavu log. 0), je dalSi pohyb mozny pouze ve sméru opa¢ném. (Viz strany 142 a 177)

Pokud je konfigurovan kanal pro zadavani zadané hodnoty nebo kandl pro zadavani povelt po komunikaéni sbérnici, frekvenéni

méni¢ po pFipojeni napajeciho napéti robrazuje hlaSeni [Volny dobéh] (nSt) az do doby zahajeni komunikace.

Poruchy, které nelze resetovat prostfednictvim funkce automaticky restart po poruse:

Poruchu Ize resetovat kratkodobym odpojenim frekvenéniho ménice od napajeni. Pfed pfipojenim k napajeni by méla byt
odstranéna pfi¢ina, ktera poruchu zplsobila.
Poruchy AnF, brF, ECF, EnF, SOF, SPF, a tnF Ize resetovat logickym vstupem nebo bitem fidiciho slova, konfigurovanym pro

funkci reset poruchy, viz parametr [Konf.: Reset poruchy] (rSF) na strané 197.

HlaSeni poruchy AnF, EnF, InFA, InFB, SOF, SPF a tnF Ize smazat a poté potlacit Imonitorovani poruchy logickym vstupem
nebo bitem fidiciho slova, konfigurovanym pro funkci potlaceni poruchy, viz parametr [Konfig.:Potlaceni poruchy] (InH) na

strané 208.
Porucha | Nazev | Pravdépodobna p¥igina | Odstranéni
Al2F [M'Vstup Al2] Nekompatibilni signél na vstupu - Zkontrolujte zapojeni Al2 a hodnotu signalu
[AI2 input] Al2

AnF [11Skluz zatéze]
[Load sliping]

bOF [!'Brzdny Rezistor]
[DBR overload]

brF ['Externi brzda]
[Brake feedback]

bUF [!'Brzdny spinac]
[DB unit sh. Circuit]

[Thyr. soft charge]
ECF ['"Enkodér mech.]
[Thyr. soft charge]

EEF1  [!!EEPROM Fizeni]
[Control Eeprom]
EEF2 [!IEEPROM vykon]

[Control Eeprom]

EnF [M"Enkodér]
[Thyr. soft charge]

FCF1  [llVyst. stykaé
zapnut]

[Out. contact. stuck]

CrF1 [!!Nabijeni]
[Precharge]
CrF2 ["Tyristory nabijeni] -

Zpétnovazebni signal
nedosahuje zadané hodnoty

PretiZeni brzdného rezistoru

Stav pomocného kontaktu
externi brzdy neodpovida
signélu pro ovladani brzdy
Zkrat na svorkach pro pfipojeni
brzdného rezistoru

Poskozeny nabijeci rezistor
nebo porucha ovladani relé
nabijeni ss meziobvodu
Porucha tyristord pro nabijeni
ss meziobvodu

Porucha mechanické vazby
mezi motorem a enkodérem
Porucha interni paméti - fidici
deska

Porucha interni paméti -
vykovova ¢ast ménice

Porucha zpétné vazby s
enkodérem

Vystupni stykag je trvale v
zapnutém stavu, pfestoze jeho
ovladaci civka neni napajena

Zkontrolujte motor, parametry zesileni a stabilita
Doplrite brzdny rezistor

Zkontroujte dimenzovani méni¢/motor/zatéz
Zkontrolujte zapojeni a mechanické skuplovani
enkodéru s motorem

Zkontrolujte dimenzovani rezistoru a vyckejte,
nez vychladne

Zkontrolujte parametry [Brzdny rezistor: P] (brP)
a [Brzdny rezistor: R] (brU), viz strana 211
Zkontrolujte stav a pfipojeni pomocného kontaktu
a aroven ovladaciho signalu

Zkontrolujte mechanicky stav brzdy

Zkontrolujte zapojeni brzdné jednotky a brzdného
rezistoru

Zkontrolujte brzdny rezistor

Vypnéte a zapnéte frekvenéni méni¢

Zkontrolujte vnitfni propojeni

Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu

Zkontrolujte mechanickou vazbu mezi motorem a
enkodérem

Zkontrolujte prostfedi (elektromagneticka
kompatibilita

Vypnéte a zapnéte frekvenéni ménic, provedte
navrat do tovarniho nastaveni

Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
Zkontrolujte nastaveni [Po¢et impulsd] (PGI) a
[Volba signéli IRC] (EnS), viz strana 72
Zkontrolujte mechanickou funkénost snimace,
spravnost zapojeni, napjeni a vystupni signal
Pokud je to nutné, reverzujte ota€eni motoru
(Parametr [Sled vyst.fazi] (PHr) nebo zaménte
vyvody IRC )

Zkontrolujte styka¢ a jeho zapojeni

Zkontrolujte stav pomocného kontaktu stykace a
jeho propojeni s frekvenénim méni¢em
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Poruchy - mozné pFiéiny - odstranéni

Poruchy, které nelze resetovat prostfednictvim funkce automaticky restart po poruse: (pokragovani)

Porucha | Nazev | Pravdépodobna p¥igina | Odstranéni
HdF [l'Sat.ochrana IGBT] - Mezifazovy zkrat nebo zkrat na Zkontrolujte kabel mezi méni¢em a motorem,
[IGBT desaturation] kostru na vystupu frekvenéniho izola¢ni stav motoru
ménice Provedte diagnosticky test tranzistort ( menu
[1.10 DIAGNOSTIKAY])
ILF [MInterni Porucha komunikace mezi Zkontrolujte prostredi (elektromagneticka
komunikace] frekvenénim ménicem a kompatibilita)
[Internal com. link] pfidavnou deskou Zkontrolujte propojeni desky s méni¢em
Zkontrolujte zda do ménice neni vioZeno vice, nez
2 rozSifujici desky
Vymeérite rozSifovaci desku(y)
Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
InF1 [""Vykonova ¢éast 1] Vykonova ¢ast je jin4, nez je Zkontrolujte typové oznaceni vykonové ¢asti
[Rating error] uloZeno v paméti
InF2 [""'Vykonova éast 2] Vykonova ¢ast neni slucitelnas - Zkontrolujte typové oznaceni vykonové ¢asti a jeji
[Rating error] fidici deskou slugitelnost s Fidici deskou
InF3 [MInterni sér.linka] Porucha komunikace mezi Zkontrolujte interni propojeni
[Internal serial link] vnitfnimi deskami ménice Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
InF4 [MInterni MFG Porucha konzistence vnitfnich Zabezpecte rekalibraci frekvenéniho ménice
oblast] dat prostfednictvim servisu Schneider Electric CZ
[Internal MFG area]
InF6 [MInterni- PrisluSenstvi, viozené do Provérte typové oznaceni a kompatibilitu
prisluSenstvi] méni¢e nebylo rozpoznano pouzitého prislusenstvi
[Internal-option]
InF7 [MInterni- Inicializeace frekvenéniho Vypnéte a zapnéte frekvenéni méni¢
inicializace] ménice neprobéhla Uplné Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
[Internal-hard init.]
InF8 [MInterni-napéjeni] Porucha napéjeni fidici desky Zkontrolujte napajeci zdroj fidici desky
[Internal-ctrl supply] frekvenéniho ménice
InF9 [MInterni-méreni I] Porucha méfeni proudu Vymeérite proudova ¢idla na vykonové desce
[Internal-hard init.] . Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
InFA [MInterni-sit] . Porucha ¢asti silového napajeni - Provedte diagnosticky test
[Internal-mains circuit] frekvenéniho ménice (menu [1.10 DIAGNOSTIKA])
Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
InFb [MInterni-tepl.€idlo] Porucha snimace teploty Zabezpecte vymeénu snimace teploty
[Internal-th.sensor] frekvenéniho ménice Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
InFC [MInterni-hodiny] Porucha obvodd méfeni ¢asu Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
[Internal-time meas.]
InFE [MInterni-CPU] Interni porucha mikroprocesoru Vypnéte frekvenéni méni¢, zabezpedte opravu
[Internal- CPU] prostfednictvim servisu Schneider Electric CZ
OCF [""Nadproud] Nespravné nastaveni parametru - Zkontrolujte nastaveni parametr(
[Overcurrent] v menu [1.3 NASTAVENI] (SEt-) . Zkontrolujte dimenzovani méni¢/motor/zatéz
nebo [1.4 PARAMETRY . Provéite mechanicky stav stroje
MOTORU] (drC-)
Pfilis velky moment zatéze nebo
setrvaénosti zatéze
Mechanické zablokovani
PrF [l'Bezpecné Porucha funkce bezpetné Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
odpojeni] odpojeni
[Power removal]
SCF1  [YZkrat motoru] Zkrat nebo zemni zkrat na Zkontrolujte kabel mezi méni¢em a motorem,
[Motor short circuit] vystupu frekvenéniho ménice izola¢ni stav motoru
SCF2  [YZkrat na vystupu] . Provedte diagnostické testy ( menu [1.10
[Impedat sh.circuit] Vyznamny zemni unikajici proud DIAGNOSTIKA])
SCF3  [!'Zemni zkrat] pfi napéjeni vice motor, Snizte spinaci frekvenci
[Ground short circuit] zapojenych paralelné Do série s motory zapojte tlumivky
SOF [""Nadotaéky] Nestabilita nebo pfili§ velka Upravte parametry motoru, pararametr zesileni a
[Overspeed] aktivni zatéz stabilita
Doplrite brzdny rezistor
Zkontrolujte dimenzovani méni¢/motor/zatéz
SPF [l1Ota€kovéa smyéka] - Ztrata signélu ze zpétno- Zkontrolujte vinuti mezi snima¢em a méni¢em
[Speed fdback loss] vazebniho snimace otaéek zkontrolujte snima¢
tnF [l"Auto-tuning] Specialni motor nebo motor Provérte, zda je motor pro frekvenéni méni¢
[Auto-tuning] nevhodny pro frekvenéni ménic vhodny
Motor neni pfipojen j ménici Provérte, zda je motor v pribéhu automatického
nastaveni parametru pfipojen. Pokud je na
vystupu ménice stykac¢, zabezpecte jeho sepnuti.
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Poruchy, které Ize resetovat prostfednictvim funkce automaticky restart po poruse, pokud jejich

s

pfi€éina pominula:

Tyto poruchy Ize také resetovat kratkodobym odpojenim frekvenéniho méni¢e od napajeni nebo logickym vstupem nebo bitem
fidiciho slova, konfigurovanym pro funkci reset poruchy, viz parametr [Konf.: Reset poruchy] (rSF) na strané 197.

Poruchy APF, CnF, COF, EPF1, EPF2, FCF2, LFF2, LFF3, LFF4, ObF, OHF, OLF, OPF1, OPF2, OSF, OtF1, OtF2, OtFL, PHF,
PtF1, PtF2, PtFL, SLF1, SLF2, SLF3, SfR, SSFa tJF Ize smazat a poté potlacit Imonitorovani poruchy logickym vstupem nebo
bitem fidiciho slova, konfigurovanym pro funkci potlaceni poruchy, viz parametr [Konfig.:Potla¢eni poruchy] (InH) na strané 208.

Porucha | Nazev |

Pravdépodobna p¥igina |

Odstranéni

APF  [llAplikace]
[Appliction fault]

bLF [!'Rizeni brzdy]
[Brake control]

CnF [''"Komunikace]
[Com.network]

COF [''TCANopen]

vypnut]

[Out. contact. open]
LCF [I'Sitovy styka€]

[Input contactor]

LFF2  [IAI2 4-20 mA]
LFF3  [IAI3 4-20 mA]
LFF4  [IAI4 4-20 mA]

[Overbraking]

OHF [''PFehiati ménice]
[Drive overheat]

OLF [!'PFetizeni motoru]
[Motor oveload]

OPF1  [!'Vypadek 1vyst.

faze]

[1 output phase loss]

[CAN com.]
EPF1  [!!Extreni fit-LI/Bit]
[External fit-LI/Bit]
EPF2  [!! Komunikace ext.] -
[External fault com.]
FCF2  [!!Vyst. styka€

ObF [MIntenzivni brzdéni] -

Porucha pfislusenstvi -
rozSifovaci desky s PLC
Nedosazeno prahové hodnoty
proudu pfi odbrzdéni

Prahova hodnota frekvence pfi
zabrzdéni [Frekvence
zabrzdéni] (bEn) je funkéni
pouze v pfipadé, je-li aktivni
funkce ovladani externi brzdy
Porucha komunikace
pFisluSenstvi - pfidavné
komunikaéni desky

PreruSeni omunikace po
sbérnici CANopen

Porucha, zplisobena externim
zafizenim

Porucha hlasena z komunika¢ni -

sité

Vystupni stykac je trvale ve
vypnutém, stavu, pfestoze jeho
ovladaci civka je napajena

Frekvenéni méni¢ neni pfipojen -

k napajeni ani po nastaveném
Gase [Sledovani sit stykace]
(LCY)

PreruSeni proudové smycky
4-20 mA analogového vstupu
Al2, Al3 nebo Al4

PFiliS intenzivni brzdéni nebo
aktivni zatéz

Teplota frekvenéniho ménice

pfilis vysokéa

Nadmeérny proud motoru

Vypadek jedné vystupni faze
frekvenéniho ménice

Viz dokumentace k pfislusenstvi

Zkontrolujte zapojeni méni¢e a motoru
Zkontrolujte vinuti motoru

Zkontrolujte nastaveni parametr( [| odbrzdéni-
vpred] (Ibr) a [I odbrzdéni-vzad] (Ird), viz strana
148.

Provedte doporu¢ené nastaveni pro [Frekvence
zabrzdéni] (bEn)

Zkontrolujte prostredi (elektromagneticka
kompatibilita)

Provérte zapojeni

Provéfte nastaveni time-out

vyménte komunika¢ni desku

Zabezpecte opravu méni¢e prostrednictvim
servisu

Provérte komunikaéni shérnici

Provéfte nastaveni time-out

Viz uzivatelska pfiru¢ka pro CANopen
Naleznéte, provérte a resetujte externi zafizeni

Provéfte pfi¢inu poruchy a provedte reset

Zkontrolujte styka¢ a jeho zapojeni

Zkontrolujte stav pomocného kontaktu stykace a
jeho propojeni s frekvenénim ménicem

Provérte styka¢ a jeho zapojeni

Provéfte nastaveni parametru (LCt)

Provérte zapojeni sit/styka/ménic

Provérte zapojeni a zméfte hodnotu signalu na
pFislusném analogovém vstupu

Prodluzte dobu dobéhu

Aktivujte funkci automaticka adaptace dobéhové
rampy [Adaptace dobéh. rampy] (brA), pokud to
neni na zavadu v dané aplikaci

Instalujte brzdny rezistor

Zkontrolujte zatizeni motoru, ventilaci ménice a
okolni teplotu. Pfed novym spusténim vyckejte,
nez meéni¢ vychladne.

Zkontrolujte zatizeni motoru, nastaveni proudu
pro jeho tepelnou ochranu Pfed novym spusténim
vyckejte, nez motor vychladne.

Zkontrolujte propojeni mezi frekvenénim méni€em
a motorem
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Poruchy, které Ize resetovat prostfednictvim funkce automaticky restart po poruse, pokud jejich

s

pFiéina pominula: (pokragovani)

Porucha | Nazev | Pravdépodobna pfigina Odstranéni
OPF2  [MVWypadek 3vyst. Na vystup méni¢e neni pfipojen - Zkontrolujte propojeni mezi frekvenénim méni¢em
fazi] motor, nebo je pfilis malého a motorem
[3 output phase loss] vykonu Pokud je pouzit vystupni styka¢, nastavte
Vystupni styka¢ neni sepnut [?:1'Vypadek vyst.faze] (OPL) = [Odpojeni] (OAC),
Kratkodoba nestabilita proudu viz strana 201.
motoru Pro provadéni zkouSek frekvenéniho ménice s
malym motorem nebo bez motoru (potfebné
zvlasté u vétSich vykond ménicu ) je nutné funkci
hlidani vypadku vystupni faze, ktera je v tovarnim
nastaveni zapnuta, po dobu zkouSek vypnout:
[?:"Vypadek vyst.faze] (OPL) = [Ne] (nO)
Zkontrolujte a optimalizujte nastaveni
nasledujicich parametrd: [IR kompenzace] (UFr),
viz strana 70, [Jmen. napéti motoru] (UnS),
[IJmen. proud motoru] (nCr), viz strana 65, a
spustte auto tuning [Auto-tuning] (tUn) =[Ano]
(YES)
OSF ['Sitové prepéti] PFilis vysoké napéti sité Zkontrolujte parametry sité
[Mains overvoltage] Zarusena sit
OtF1 ["PTCL1 prehfati] Vyhodnoceni prehrati Cidly Zkontrolujte, zda neni motor pretéZzovan
[PTC1 overheat] PTC1 Zkontrolujte funkci chlazeni motoru
OtF2 ["PTC2 piehrati] Vyhodnoceni prehrati idly Pred novym rozbéhem vyckeijte, az motor
[PTC2 overheat] PTC1 vychladne
OtFL ['L16=PTC prehrati] - Vyhodnoceni prehfati ¢idly PTC - Zkontrolujte typ a stav ¢idel PTC
[LI6=PTC overheat] na vstupu LI16
PtF1 [MPTCL1 porucha] Cidla PTC1 v poruse Zkontrolujte stav PTC ¢idel a vedeni k
[PTC1 probe] (zkrat nebo prerusent) frekvenénimu ménici
PtF2 [''PTC2 porucha] Cidla PTC1 v poruse
[PTC2 probe] (zkrat nebo prerusent)
PtFL [1'LI6=PTC porucha] - Cidla na vstupu LI6 v poruse
[LI6=PTC probe] (zkrat nebo prerusent)
SCF4  [!Zkrat IGBT] Porucha vykonového prvku Provedte diagnosticky test ( menu [1.10
[IGBT short circuit] DIAGNOSTIKA])
Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
SCF5  [Y1Zkrat motoru] Zkrat na vystupu frekvenéniho Zkontrolujte motorovy kabel a ovéfte izola¢ni stav
[Motor short circuit] ménice motoru
Provedte diagnosticky test ( menu [1.10
DIAGNOSTIKA])
Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu
SLF1 ["Kom. Modbus] PreruSeni komunikace po Provérte komunikacéni sbérnici
[Modbus com.] sbérnici Modbus Zkontrolujte nastaveni Time-out
DalSi informace, viz uzivatelska pfirucka Modbus
SLF2  [MPowerSuite kom.] - Porucha komunikace s Provérte PowerSuite kabel mezi PC a méni¢em
[PowerSuite com.] PowerSuite Zkontrolujte nastaveni Time-out
SLF3  [UTerminal kom.] Porucha komunikace s Provérte pfipojeni terminalu
[HMI com] grafickym obsluznym Zkontrolujte nastaveni Time-out
terminalem
SrF ["' Moment time-out] Uplynula doba omezeni ¢innosti - Zkontrolujte nastaveni parametru ¢asovani
[Torque time-out] v otackovém rezimu . Provérte mechanicky stav stroje
SSF [1"M/l omezeni] Prechod do proudového mezeni - Provérte mechanicky stav stroje
[Torquel/current lim] Provéfte nastaveni parametru [Konf. omezeni
momentu] (tLA), viz strana 171, a nastaveni v
sub-menu ['!PROUD./MOMENT.OMEZENI] (tid)
nastrané 210.
TJIF [l'PFehFati IGBT] Prehrati frekvenéniho ménice Zkontrolujte dimenzovani méni¢/motor/zatéz
[IGBT overheat] Snizte hodnotu spinaci frekvence
Pred novym spusténim vyckejte do vychladnuti
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Poruchy - mozné pFiéiny - odstranéni

Poruchy, které Ize resetovat jakmile jejich pfiéina pomine:

Poruchu USF Ize smazat a poté potlacit Imonitorovani poruchy logickym vstupem nebo bitem fidiciho slova, konfigurovanym pro funkci
potlaceni poruchy, viz parametr [Konfig.:Potlaceni poruchy] (InH) na strané 208.

Porucha | Nazev | Pravdépodobné pfi€ina | Odstranéni
CFF [!'Neznama konfig.] - Vyménéna nebo vyjmuta . Provéfte, zda deska neni vadna
[Incorrect config.] pfidavna deska . V pfipadé, Ze byla pfidavna deska
vyménéna/vyjmuta imysliné, viz poznamky dole
Ridici deska byla zaménéna za - Provérte, zda fidici deska neni vadna
fidici desku, ktera byla . V pfipadé, Ze byla Fidici deska vyménéna/vyjmuta
konfigurovana ve frekvenénim amyslIné, viz poznamky dole
meénici jiného vykonu
Soucasna konfigurace neni - Provedte navrat do tovarniho nastaveni nebo
konzistentni nahrajte platnou zélozni konfiguraci,viz strana 223
CFlI [!!Neplatna konfig.] - Neplatna konfigurace . Provérte funkci ménice se starsi funkéni
[Invalid config.] Konfigurace nahrana do konfiguraci
frekvenéniho ménice po . Nahrajte do méni¢e kompatibilni konfiguraci

komunikaéni sbérnici neni
konzistentni

HCF [""HW ochrana] . Je aktivni ochrana HW . Vlozte vyjmutou desku zpét/vyjméte pfidanou
[Cards pairing] konfigurace méni¢e [HW desku
KONFIG.MENICE] (PPI-), viz - Pokud byla deska vyjmuta/pfidana amysiné,
strana 212, a ta byla zménéna potvrdte novou hardwérovou konfiguraci

frekvenéniho ménic¢e zadanim hesla [Heslo:HW
ochrana] (PPI)

PHF [""Vypadek faze sité] - Frekvenéni méni¢ je nespravné - Zkontrolujte pfitomnost fazi, silové propojeni,
[Input phase loss] napajen nebo vypadek faze funkénost pojistek
. Vypadek jedné faze
3-fazovy frekvenéni ménic . Pouzijte 3-fazové napéjeni
ATV71, napéjeny jednofazove
Nevyvazena zatéz . Vypnéte hlidani vypadku nastavenim [?:Vypadek
Ochrana hlidani vypadku faze sité je faze sité] (IPL) = [Ne] (nO), viz strana 202
funkéni jen pokud je ménic¢ zatizen
USF [""Podpéti] . Sitové napajeci napéti je prilis - Provéfte napajeci napéti a hodnoty parametrd v
[Undervoltage] nizké sub-menu [PODPETI SITE] (USh-), viz strana 205
Kratkodoby pokles napéti . Vymeérite nabijeci rezistor
PoSkozeny nabijeci rezistor . Zabezpecte opravu ménice prostrednictvim

servisu Schneider Electric CZ s.r.o.

Vyménana nebo vyjmuti pfidavné desky

Pfi vyjmuti nebo vymeéné pfidavné desky frekvenéniho ménice se frekvenéni méni¢ zablokuje se souéasnym hlaSenim poruchy
[''Neznama konfig.] (CFF). Pokud byla deska vyjmuta nebo vyménéna imysIné, Ize provést vymazani poruchového hlaseni
dvounasobnym stiskem klavesy ENT. To zplsobi navrat k tovarnimu nastaveni (viz strana 223) téch skupin parametrq,

které souvisi s danym prisluSenstvim - pfidavnou deskou. Skupiny parametr( jsou nasledujici:

Vyména desky za desku stejného typu:
RozSifovaci desky vstupu/vystupd: [Menu pohon] [Drive menu] (drM)
Desky enkodéru: [Menu pohon] [Drive menu] (drM)
Komunikaéni desky: pouze parametry, které jsou specifické pro komunikaéni desky
Pfidavna deska s PLC: [Program.deska] [Prog. card menu] (PLC)

Vyjmutl desky a nadhrada za desku jiného typu:
RozSifovaci desky vstupu/vystupd: [Menu pohon] [Drive menu] (drM)
Desky enkodéru: [Menu pohon] [Drive menu] (drM)
Komunikaéni desky: [Menu pohon] [Drive menu] (drM) a parametry, které jsou specifické pro komunika¢ni desky
Pfidavna deska s PLC: [Menu pohon] [Drive menu] (drM) a [Program.deska] [Prog. card menu] (PLC)

Vymeéna fidici desky
Pokud je fidici deska zaménéna za fidici desku, ktera byla konfigurovana ve frekvenénim meénici jiného vykonu, frekvenéni
méni¢ se zablokuje se sou¢asnym hlaSenim poruchy [!!Neznama konfig.] (CFF). Pokud byla deska vyjmuta nebo vyménéna

umysiné, Ize provést vymazani poruchového hlaSeni dvounasobnym stiskem klavesy ENT. To zpasobi navrat k tovarnimu
nastaveni vSech skupin parametru.
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FormulaF pro zaznam konfigurace a nastaveni

Sub-menu [1.1 ZAKLADNI PARAMETRY] [1.1 SIMPLY START] (SIM-)

Kod ‘ Nazev parametru ‘ Tovéarni nastaveni ‘ Zékaznické nastaveni
tCC [2/3-vodi¢ové ovladani] [2/3 wire control] [2-vodi¢ové] [2 wire] (2C)
CFG [Makrokonfigurace] [Macro configuration] [Start/Stop] [Start/Stop] (StS)
bFr [Frekvence sité] [Standard mot.freq] [50 Hz] [50 Hz IEC] (50)
nPr [Jmen. vykon motoru] [Rated motor power] Dle typové velikosti ménice
uns [Jmen. napéti motoru] [Rated motor volt.] Dle typové velikosti ménice
nCr [Jmen. proud motoru] [Rated mot. current] Dle typové velikosti ménice
FrS [IJmen. frekvence motoru] [Rated motor freq.] 50 Hz
nSP [IJmen. otacky motoru] [Rated motor speed] Dle typové velikosti ménice
tFr [Maximalni frekvence] [Max Frequency] 60 Hz
PHr [Sled vyst.fazi] [Output Ph rotation] [ABC] [ABC] (AbC)

ItH [Tepelna ochrana I] [Motor therm. current] Dle typové velikosti ménice
ACC [Dobarozbéhu] [Acceleration] 30s
dEC [Doba dobéhu] [Decceleration] 30s
LSP [Nizké otacky] [Low speed] 0
HSP  [Vysoké otacky] [High speed] 50 Hz
Konfigurace funkce vstupa a vystupt:

VIV Konfigurovana funkce VIV Konfigurovana funkce

LIl LO1

LI2 LO2

LI3 LO3

L4 LO4

LIS All

LI6 Al2

LI7 Al3

LI8 Al4

LI9 R1

LI10 R2

LI11 R3

LI12 R4

LI13 RP

Li14 Encoder
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FormulaF pro zaznam konfigurace a nastaveni

DalSi parametry (Dle uvazeni zékaznika)

Kod Nazev parametru

Nastaveni zadkaznika

Kaéd

Nazev parametru

Nastaveni zadkaznika
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Index vybranych funkci

[+/- OTACKY A ZAD.HODN.] [+/- SPEED AROUND REF] (SrE-) 138
[+/- ZADAVANI OTACEK] [+/-SPEED] (UPd-) 136
[1.12 TOVARNI NASTAVENI] [1.12 FACTORY SETTINGS] (FCS-) 221
[1.4 PARAMETRY MOTORU] [1.4 MOTOR CONTROL] (drC-) 64

[1.6 RIZENI] [1.6 COMAND] (CtL-) 104
[2-vodigové] [2 wire] (2C) 37

[3-vodiGové] [3 wire] (3C) 37

[4. HESLO] [4. PASSWORD] (COd-) 228
[ADAPTIVNI ZDVIH] [HIGH SPEED HOISTING] (HSH-) 155
[AUTOMATICKE DOBRZDENI] [STOP CONFIGURATION] (AdC-) 130
[AUTOMATICKY RESET] [AUTOMATIC RESTART] (Atr-) 198
[Auto-tuning] [Auto-tuning] (tUn) 38

[ENA systém] [ENA system] (EnA) 74

[EXTERNI VAZENI] [EXTERNAL WEIGHT MEAS.] (ELM-) 153
[JOGGING] [JOG] (JOG-) 132
[KONCOVE SNIMACE] [LIMIT SWITCHES] (LSt-) 142
[Konf. omezeni momentu] [Torque limit activ.] (tLA) 170
[Konfigurace IRC] [ENCODER CONFIGURATION] (IEn-) 93

[Konfigurace RP] [RP CONFIGURATION] (PLI-) 91

[KONFIGURACE ZASTAVENI] [STOP CONFIGURATION] (Stt-) 128
[LETMY START] [CATCH ON THE FLY] (FLr-) 199
[LOGIKA OVLADANI BRZDY] [BRAKE LOGIC CONTROL] (bLC-) 144
[MAT.FUNKCE ZAD.HODN.] [REF OPERATIONS] (OAI-) 124
[MOMENTOVE RIZENI] [TORQUE CONTROL] (tOL-) 167
[NAPAJENI DO SS MEZIOBVODU] [DC BUS SUPLY] (dCO-) 194
[NAVIJENI] [TRAVERSE CONTROL] (trO-) 186
[NOUZOVY REZIM] [EVACUATION] (rFt-) 193
[ODLOZENE ZASTAVENI] [THERMAL ALARM STOP] (SAt-) 203
[OVLADANI ATOTUNINGU LI] [AUTO TUNING BY LI] (tnL-) 185
[OVLADANI SIT. STYKACE] [LINE CONTACTOR COMMAND] (LLC-) 173
[OVLADANI VYST. STYKACE] [OUTPUT CONTACTOR CMD] (OCC-) 175
[PAMET ZAD.HODN.] [MEMO REFERENCE] (SPM-) 140
[PID REGULATOR] [PID REGULATOR] (PlId-) 159
[PROUDOVE OMEZENI 2] [2nd CURRENT LIMIT] (CLI-) 172
[PREDVOLENE OTACKY] [PRESET SPEEDS] (PSS-) 133
[PREP. MOTORU/KONFIG.] [MULTIMOTORS/CONFIG.] (MMC-) 183
[PREPINANI SAD PARAMETRU] [PARAM. SET SWITCHING] (MLP-) 180
[PREPINANI ZAD.HODN.] [REFERENCE SWITCH.] (rEF-) 123
[RAMPY] [RAMPS] (rPt-) 125
[RESET PORUCHY] [FAULT RESET] (rSt-) 197
[REZIM POLOHOVANI] [POSITIONING BY SENSORS] (LPO-) 177
[Rozdéleni zatiZeni] [Load sharing] (LbA) 8

[SYCENI MOTORU] [FLUXING BY LI] (FLI-) 141
[TEPELNA OCHRANA MENICE] [DRIVE OVERHEAT] (OHL-) 202
[TEPELNA OCHRANA MOTORU] [MOTOR THERMAL PROT.] (FLr-) 200
[Tichy provoz motoru] [Noise reduction] (nrd) 76

[VYHODNOCENI PTC] [PTC MANAGEMENT] (PtC-) 196
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k k obsahu se

Aipomine

V pfipadé dotazd nebo p

Index kéda parametri

Strana

(-p02)
[ayomssvd 7]
[071S3H 7]

(-so4)
[SONILLIS AHOLOVH 2T'T]
[INIAVLISVYN IN4YAOL 2T'T]

(-N02)
[NOILYOINNININO 6°T]
[FovMINNWOM 6'T]

(1713)
[LNIWIOVYNVYIN 11NV4 8°T]
[3SNY0d 1¥d INVAOHD 8'T]

(-un4)
[ LONN4 NOILYOITddY £'T]
[FOYNNA INDYMITAY £'T]

(-mo)
[anvinoo 971l
INzZIy 9'1]

(o1
[940 s1Nd1NO/ SLNANIS'T]
[AdNLSAA/ADNLSA GT]

(-01p)
[10YLNOD HOLON ¥'T]
[NYOLOW AYLINVHVC #'T]

(139)
[soNILLIS £'T]
[INIAVLISVYN €'T]

(-dns)
[ONIHOLINOW 2°T]
[NAVLS INFZVH907 2'T]

(nis)
[LUVLS ATdNIS T'T]
[Ad13NVEVYd INaYINYZ T'T]

d

I1C -

A

AL -

AC~Z2
ACC

AdlC

AdJLC O

ARdd

AR
R1IIE

RIIF

RIS

AIIE

ARIZA

I12E
ARISF

RiISL
Ai25

a

12E

RI4YA

a

I4E

A IYF

AIdL

ARiI4S

A

I49E

RIC I

ALLr

ANOA
ANOC

RO
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Aipomine

V pfipadé dotazd nebo p

Index kéda parametri

Strana

(-p02)
[ayomssvd 7]
[071S3H 7]

(-so4)
[SONILLIS AHOLOVH 2T'T]
[INIAVLISVYN IN4YAOL 2T'T]

(-N02)
[NOILYOINNININO 6°T]
[FovMINNWOM 6'T]

(1713)
[LNIWIOVYNVYIN 11NV4 8°T]
[3SNY0d 1¥d INVAOHD 8'T]

(-un4)
[ LONN4 NOILYOITddY £'T]
[FOYNNA INDYMITAY £'T]

(-mo)
[anvinoo 971l
INzZIy 9'1]

(o1
[940 s1Nd1NO/ SLNANIS'T]
[AdNLSAA/ADNLSA GT]

(-01p)
[10YLNOD HOLON ¥'T]
[NYOLOW AYLINVHVC #'T]

(139)
[soNILLIS £'T]
[INIAVLISVYN €'T]

(-dns)
[ONIHOLINOW 2°T]
[NAVLS INFZVH907 2'T]

(nis)
[LUVLS ATdNIS T'T]
[Ad13NVEVYd INaYINYZ T'T]

d

AO IF

AO IE
AOZ2

AROZF
AOZ2E

AO3

AO3F

AOJE

AOH I

AOHZ
AOHZ

ROL

AOLZ
AOL

AFH

REr

AUS

AUE

bbA
bC

bdL O

bEd

bEn

bEE

bFr

Ir

bL L

brA

brHDO

brH I

brHZ

brH3I

brHY

br O

brP
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Aipomine

V pfipadé dotazd nebo p

Index kéda parametri

Strana

(-p02)
[ayomssvd 7]
[071S3H 7]

(-so4)
[SONILLIS AHOLOVH 2T'T]
[INIAVLISVYN IN4YAOL 2T'T]

(-N02)
[NOILYOINNININO 6°T]
[FovMINNWOM 6'T]

(1713)
[LNIWIOVYNVYIN 11NV4 8°T]
[3SNY0d 1¥d INVAOHD 8'T]

(-un4)
[ LONN4 NOILYOITddY £'T]
[FOYNNA INDYMITAY £'T]

(-mo)
[anvinoo 971l
INzZIy 9'1]

(o1
[940 s1Nd1NO/ SLNANIS'T]
[AdNLSAA/ADNLSA GT]

(-01p)
[10YLNOD HOLON ¥'T]
[NYOLOW AYLINVHVC #'T]

(139)
[soNILLIS £'T]
[INIAVLISVYN €'T]

(-dns)
[ONIHOLINOW 2°T]
[NAVLS INFZVH907 2'T]

(nis)
[LUVLS ATdNIS T'T]
[Ad13NVEVYd INaYINYZ T'T]

d

brr

brkE

br U

CCFG
Ccs

Cd 1

Cd2
CFG

CFPS

CHA I

CHRZ
CHCF

CHIT

cLe
[y

CLL

cLo

CLs

CnF I

CaF2

CmF&S

cod

codz2
COF
coc

caor
Cor
CP

CrPe

CrHZ

CrH3I

CrHY
CrL?

3

Il_—rL
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[INIAVLISVYN IN4YAOL 2T'T]

(-N02)
[NOILYOINNININO 6°T]
[FovMINNWOM 6'T]

(1713)
[LNIWIOVYNVYIN 11NV4 8°T]
[3SNY0d 1¥d INVAOHD 8'T]

(-un4)
[ LONN4 NOILYOITddY £'T]
[FOYNNA INDYMITAY £'T]
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Strana

(-mo)
[anvinoo 971l
INzZIy 9'1]

, prosim

(o1
[940 s1Nd1NO/ SLNANIS'T]
[AdNLSAA/ADNLSA GT]

(-01p)
[10YLNOD HOLON ¥'T]
[NYOLOW AYLINVHVC #'T]

k k obsahu se

(139)
[soNILLIS £'T]
[INIAVLISVYN €'T]

Tato verze manualu neprosla posledni korekturou.

Aipomine

(-dns)
[ONIHOLINOW 2°T]
[NAVLS INFZVH907 2'T]

(nis)
[LUVLS ATdNIS T'T]
[Ad13NVEVYd INaYINYZ T'T]

ad

Index kéda parametri

V pfipadé dotazd nebo p
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CrLY
Ced
CEE
dA2
JA 3
dAF
dAr
dAS
dbn
dbP
db 5
dC F
dC

00
dE2
dELC
dLl r
dEF
EbD
ECC
ECE
EF

EFr
IL
EnRA
Enl
Ensg
Enl
EPL
ErCO
EEF
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Aipomine

V pfipadé dotazd nebo p

Index kéda parametri

Strana

(-p02)
[ayomssvd 7]
[071S3H 7]

(-so4)
[SONILLIS AHOLOVH 2T'T]
[INIAVLISVYN IN4YAOL 2T'T]

(-N02)
[NOILYOINNININO 6°T]
[FovMINNWOM 6'T]

(1713)
[LNIWIOVYNVYIN 11NV4 8°T]
[3SNY0d 1¥d INVAOHD 8'T]

(-un4)
[ LONN4 NOILYOITddY £'T]
[FOYNNA INDYMITAY £'T]

(-mo)
[anvinoo 971l
INzZIy 9'1]

(o1
[940 s1Nd1NO/ SLNANIS'T]
[AdNLSAA/ADNLSA GT]

(-01p)
[10YLNOD HOLON ¥'T]
[NYOLOW AYLINVHVC #'T]

(139)
[soNILLIS £'T]
[INIAVLISVYN €'T]

(-dns)
[ONIHOLINOW 2°T]
[NAVLS INFZVH907 2'T]

(nis)
[LUVLS ATdNIS T'T]
[Ad13NVEVYd INaYINYZ T'T]

d

Fe

Fed

FCP

FLS 1
FL

FLO

FLOC
FLOE

FLr~r

FLU
EP

r

Fr Ik

Fro

FrH

Fr§

FrSh

r

FrH-

FEd

GF5S

L IE
CPE

Ibr

Ibr R

I1dR

-y
1dC 2

g
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Aipomine

V pfipadé dotazd nebo p

Index kéda parametri

Strana

(-p02)
[ayomssvd 7]
[071S3H 7]

(-so4)
[SONILLIS AHOLOVH 2T'T]
[INIAVLISVYN IN4YAOL 2T'T]

(-N02)
[NOILYOINNININO 6°T]
[FovMINNWOM 6'T]

(1713)
[LNIWIOVYNVYIN 11NV4 8°T]
[3SNY0d 1¥d INVAOHD 8'T]

(-un4)
[ LONN4 NOILYOITddY £'T]
[FOYNNA INDYMITAY £'T]

(-mo)
[anvinoo 971l
INzZIy 9'1]

(o1
[940 s1Nd1NO/ SLNANIS'T]
[AdNLSAA/ADNLSA GT]

(-01p)
[10YLNOD HOLON ¥'T]
[NYOLOW AYLINVHVC #'T]

(139)
[soNILLIS £'T]
[INIAVLISVYN €'T]

(-dns)
[ONIHOLINOW 2°T]
[NAVLS INFZVH907 2'T]

(nis)
[LUVLS ATdNIS T'T]
[Ad13NVEVYd INaYINYZ T'T]

d

ImH

=

IPL

-

IEH

JGF
JGE

J060

1A to
L I4R

L

L idto
L 44

LAF
LA~
LRE

LbA

Lbl

Lbl !

Ll

Lbl3

LbF

Lce2
LLr

LCE

Ld5
LES

LFA
LFF

LFLZ
LFL 3

LFLHY
LF

LIS !
L Is2

LLCLC
Lo
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(-p02)
[ayomssvd 7]
[071S3H 7]

(-so4)
[SONILLIS AHOLOVH 2T'T]
[INIAVLISVYN IN4YAOL 2T'T]

(-N02)
[NOILYOINNININO 6°T]
[FovMINNWOM 6'T]

(1713)
[LNIWIOVYNVYIN 11NV4 8°T]
[3SNY0d 1¥d INVAOHD 8'T]

(-un4)
[ LONN4 NOILYOITddY £'T]
[FOYNNA INDYMITAY £'T]
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Strana

(-mo)
[anvinoo 971l
INzZIy 9'1]
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(o1
[940 s1Nd1NO/ SLNANIS'T]
[AdNLSAA/ADNLSA GT]

(-01p)
[10YLNOD HOLON ¥'T]
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(-dns)
[ONIHOLINOW 2°T]
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